B Disainradiaatorid ® Ventilatsioon ® Lagikiite ja -jahutus ® T66stuslik 6hupuhastus

2z

Zehnder EASY 5.0 K=&

Paigaldus-, hooldus- ja kasutusjuhend Alati parim kliima

CALADAIR 7=




Sisukord

1.

2,
3.
4

S P eNe

12
13.

14.

15.

16.

Puuteekraani PG 5.0 VAIIMUS Ja tULVUSTUS .........ooooiiiiiiiii s s e s e mn s 5
Kontrolleri CLD-283 VAlIMUS ja tULVUSTUS ..........ceiiiiiiciiciiiccccceeee s s cssr e e s s s sss e e e s s s ssnn e e s s s s ssnn e e e e s s s sn e e e e s snnneessssnnneeessnnsnn 6
Kontrolleri CLD-283 / puuteekraani PG 5.0 elektriihendus ..........cccouciiiiiinieisinense s 8
Puuteekraaniga kaugkontrollerid Zehnder Easy 5.0 ja Zehnder EDT2 (valikulised) .........ccccvmrriiininieennsiesnnnseninnnen 8
4.1.  Seinakinnitusega puutetundlik peakontroller Zehnder Easy 5.0 ..........coiiiiiiiiiiiiiiieciee e 8
4.2.  Seinakinnitusega puutekontroller Zehnder EDT2 ........ooouiiiiiiiiiii et 8
Termotsiiklite MAAIAtIUS ........ ... e e e e s m e e e e s s ssme e e s e e s e smme e e e e s smmne e s eesesnmnneeeasssnmnreseenssnnnes 9
TR I U 1o [ OO 9
L (U1 (oA =T [ 1SRRI 10
LR BN = 1 (01 (0171 =T U1 SRR 10
L S Yo o [y =T = 1S3 (U LTI 2= - To LU SRR RRR 10
Termotsiiklite aktiveerimine KAIVItUMISEl ..........cccooiiiriiii e 1"
6= LAY T =T = T o N 1"
BT 1= LT 0= (=Y S 12
0iSe JANULUSE FUNKESIOON .....e.vecerececec ettt e s e e e e e e e e an s et et e e e e nanaeansetnanansnsnsnsnsnananans 12
Jaatumiskaitse funktsioon, kasutades 6huhulga vahendamist ... e 14
QLI 1= =L =TT T4 £ o o 16
11.1.  Uldine teave funktsiooni ja selle konfigureerimise vaimaluste KONa .............cccovoeeveieveeeeeececcee e 16
L V1 (o e o 1O E= =T o T (T o< PR STRPRRRN 17
KaSULUSEIEVOTMINE ...ttt a e o E e e £ oo e a R e £ £ S AR R RS £ E e e RRR R e e b e n e aRR R e e e e annn e e nas 18
F N = Y= 1 Lo 4 T CEIR=T== o (= PSRN 19
LT TR U1 = OO R O TRR 19
13.2. Ajavahemike ja valiste juhtseadmete prioriteedid.............ocoiiiiiiiiei i 20
13.3.  PUNKUSEKAIENAET ...ttt ettt et e ettt e e sttt e eab et e e et e ne et e amt e e e s e e e emneeeanneeeeaneeeennneas 21
13.4. Soovitused toograafiku seadistamiseks versioonis LOBBY ...........ccccuuiiiiiiiiiiiie ettt earrea e 22
13.5. Soovitused todgraafikute seadistamiseks DIVA ja QUATTRO VErsioONides ........cceeviueeeirieeeniiieeiiieeesiee e 22
13.6. Soovitused toograafikute seadistamiseks ECO ja MAC2 VersiooNides.........c..eevieiiiiiiiieeeeciiiiee e 23
Hooldus ja veadiagnostiKa........ccuciuieiiiimiiiiiie e 23
L TR V1 = OO OO O E U OUUTTTR 23
14.2. Mida kontrollida enne diagnOSTIKAL ...........ooiiiiiii e 24
14.3.  Lihtsustatud diagnOStiKa ..........cooiuiiiiiiii et e et e et e e e e et e e e e et re e e e e e nnrreaaeeannnees 24
R =T o 1=1=T 0 e [F= o g T 11 = T PSPPI 24
14.4.1. Aktiivse hoonehaldussusteemi KONTrOIIMINE ..........coiuiiiiiiiii e 25
14.4.2.SiSeNdite KONTIOIMINE .. .. .eiiiieiiee ettt e et e e e e et e e e e e s st e eeeeesntseeeaeaasseeeeeeaansssaeaeeasnseeaeeeannsees 25
14.4.3.VaAUNAItE KONTTOIIMINE ...ttt ettt e bt e e ettt e st e e e eh e e e ettt e es et e e sa bt e e enteeeeneeas 26
14.4.4 . Valjundite Kasitsi KONTrOIIMINE ......ooiiiii ettt e et e e e st e e e nee e nneeas 27
N =T 1 28
150, UIAISE .ttt ettt ettt st a ettt a et et ettt e ettt a sttt e ettt e s e st et e st et et e s eee et et tean s 28
ST N E- g T = T SRR STRPRRRRN 28
15.3.  Alarmiga kaasnevad tOIMINGUUA...........coiiiiiiiii ettt b e et e et e e e e s e e e en e e naneas 28
15.4. Alarmi ajapiirang ja @JAUNIK..........oooiii e 29
ST T N E- 1 o1 1= 1Y SRR STUPRRRRN
ST T -y 1 o] (= SRR UPPPRRT
oI N 1AV T=To I= 1= Ty 0T OSSR URPPRP
15.8. AlGrMIAE @JAIUGU ...ttt ettt a et e bt e e et nh et e et nr e eas
15.9. Hooldusalarmid (filtrid)

15.10. Alarmide ja rikete tabel

15.11. Ventilaatori tagasiside ja eriN@VUSKUNNISEA ..........ccoiiiiiiiiiiiiie e e e 36
15.12. Kulmumiskaitse alarmi UKSIKASJAA ...........ooiiiiiiiiiie ittt ettt 37

Hoonehaldussiisteemi side
1.0 LISt oot ettt ettt ettt ettt et et et et et e e et e et et e et e et e e
16.2. Modbus RTU RS485 side

16.3. MOADUS TCOP SIAE ...ttt ettt a oottt ekt e e e e bt e e ettt e kb et e ea b et e eabe e e e ebb e e e e nbe e e nnneeeneneean

16.4. BACNEt MS/TP ja BACRNET IP SIAE ....c.eiiiiieiiiiiie ittt ettt et e et e e b 40
16.5. [P KONfIQUratSioon (DHCP).....co ettt e oottt e e e e e ettt e e e e e s be e e e e e aannseeeeeeaannsseeeaeaannneeaaaaanns 42
16.6. Modbusi ja BACNEti vahetustabelid .......... ..ot e e e e e e e e e nae e e e e anes 42
16.6.1.S€AAME OlEK ...ttt a et oottt e b e oo e bt e ettt e bt e eaa et e et e R e e e et e eas 43
16.6.2. SEAUEPUNKLIA ... .ttt e e e et e e et et e eeeeeeeeeeeeeeesesa e e e e ssaseaeeeeeaeaeaaaaaaaaeaaaaeaeaeaaaaaanannarnrne 44
LSRR B U (T I = T= 1= 4 0o PRSP 46

Z-MASTER-V1122-CSY-INM-Zehnder Easy5.0



17.
18.

19.

20.

21.

22,
23.

24,
25.
26.

27.

28.
29.
30.
31.
32.
33.
34.
35.

Z-MASTER-V1122-CSY-INM-Zehnder Easy5.0

Zehnder EASY 5.0

INtEgreeritud VEEDISEIVEN ......... . ettt s e an e e e e e s e e s se s amn e e e s s s s nmne e s ea e nnnnesannnnn
Temperatuuri reguleerimise reziimid

18.1. Temperatuuri reguleerimise reZiimi ValiMiNe...........cooiiiiii i e et e e e e e e e e e e e e nnnnee 49
18.2. SisSepUNKESNU PUSIEMPEIATUUL ...t e e e e e et e e e e e bt e e e e e s eab e e e e e e eabaseeeeeesasseeaeeaannens 50
18.3. Sissepuhkedhu temperatuur suhtes valistemperatuuriga (sissepuhkedhu reegel) ..........ccccoeviiiiiieiiiie e 51
18.4. Sissepuhkedhu temperatuur suhtes valistemperatuuriga (sissepuhkedhu reegel) ..........ccccovvviiiicieiiiie i 51
18.5. Valjatbmbedhu temperatuur, olenevalt valistemperatuurist (valjatdmbedhu reegel) .........cccooevviviieiiiiiiie e, 52
Ventilaatori jJuURtimiSreZiimid ... e s s s s s ss e e e e e se s s nn e e e sesssaneeeaessnnneeeesssnnnneeesnnsnnnenesnnnn
LT U1 £ SRS TTTT
19.2. KONEIOIEI EC ...ttt et b e et e bt e ekt e bt e et e sbe e ea bt e nbe e e bt e nan e e sbeeninee e
T9.3. KONEIOIEE DIVA. ...ttt h et a e bt h e e bt e e ekt e e bt e e et e sbe e eab e e nbe e e bt e neneeneeenanee e
19.4. KONEIONEr LOBBY ...ttt h et h et h et h e et et e s bt et e neb e et e e e e et eeaneenne e
TO.5. KONEIONET IMACZ ...ttt h et h et e h e et sh e e e e bt e s bb e et e seb e e b e et e st e e aneenne e
19.6.  Kontroller QUATTRO ...ttt ettt h et e b et e et sh e et e e ee ekt et e e see e et e e e it e b e e eaneenne e
Elektrilise kiittekalorifeeri juhtimine (BE)

20.1. So0juSVOIMSUSE MOTUIEEIIMINE ......tiiiiiiiiiitie ettt ettt e et e e et et e b et e e bt e e eabe e e e bt e e an b e e ebbe e e naneas
20.2. Ulekuumenemiskaitse ohutustermostaadi (THS) @Dil...........c.c.coiioiiieueieeieecee et 59
Veekiittekalorifeeri juhtiming (BC)......cccuciiiiiiiiiiiiinis i e e 60
21.1. So0jusVOIMSUSE MOTUIEEIIMINE ......veiiiiiiiiiiee ettt e et et e s bt e e ek et e et e s b e e e et e e enn e e e eannes 60
2702, SOOJUSVOIMSUS ...ttt ettt ettt e ettt e e sttt oottt e e bt e e sttt 4ottt e ok e e e ea b et o2k et e £ okt e e 42 b e e o2 b et e oa bt e e e b bt e e et et e nabe e e e e b e e e ennneennnneas 60
Soojaveepumba JUNIMINE..... ... ms e s e e s n e e e e an e e e s e e nnn e e e e nnnneenan 61
Vesijahutuskalorifeeri JURLIMINE ..........ooo e s e e e e s e 61
23.1. So0jusVOIMSUSE MOTUIEETIMINE ... .eeieiiiiieiieee it e et e e e e ettt e e st e e et e e s e e e e asteeeanseeeaneeeeaneeeeaneeeeanseeeanneeeenneeennneas 61
23.2. KUIMUMISKAITSE ... ..ottt s bt e e r et e et et e e se e e s et e et e e e ean e e e s e e e e aer e e e e nneennneas 62
23.3. JANUTUSVOIMSUS ...ttt ettt et e et e e bt e e e et e et et e e be e e e e et e et n e e e st e e e s ann e e e nen e e e ennneennneas 62
Kilmaveepumba JUQTIMING ....... ..t sr s s sn e s s s ssnn e e s e e s s smnn e e e e e s snne e e s snneene s s nnneeeesnnsnnnnnnnnnnnn 62
Viarske 6hu elektrilise eelkiittekalorifeeri juhtimine ... ——————— 62
Rootorsoojusvaheti jJUNtIMINE ........ccoiiiiii 64
26,0, UIAIST.cveeeeeeeee ettt ettt ettt ettt ettt ettt a ettt ettt ettt ettt e s ae et et et s et et et ete st et eae e st 64
26.2. Soojustagastuse taseme MOAUIEEIIMINE ..........oiiii ittt et e et esnre e nanes 64
26.3. ROOtOrso0jUSVANEti tagaSiSIAE .........uuiiiiiiiiiiii e 64
Plaatsoojusvaheti JUhtiMINe.........ccciiiiiii i —————— 65
2770, UIAIST vttt ettt ettt ettt 2ttt a ettt ettt ettt st s ettt s e sttt e st et ea e s st 65
27.2. Soojustagastuse taseme MOAUIEEIIMINE .........coiiii ittt e et 66
27.3. Plaatsoojusvaheti JAGTUMISKAITSE ........cocuiiiiiiii et 66
L 0 11 E= o e LU o 0 T N 68
Rohuandurid MAC2 / QUATTRO ......ciiiiiiiiieisiinsr s s s s s n s s s e £ e b e s A e SR e AR e e R e AR e R ae s an e nne e e anenan 69
ECO / DIVA ventilaatori t60 juhtimise roRUIGIItId........ccccvieiiccieiie i nnr e e e s snnn e e ennnn 70
Temperatuuriandur PTA000 ..o s a s a e e A e s ae R e s R e e R e s R e s R e s R e s R e e R e e R e an s 71
L0202 T T LT OSSPSR 72
Abiks PID-parameetrite seadiStamiSel ...........coiiiiiiiiiiiiiiisieeeeirere s r e e e e ee e e e nnnnnn 73
Digivaljundite valjundpinge reguleerimine...........ccccicciriiiiiiinir e s an e nn e 75
Puuteekraani PG 5.0 tUtVUSTUS ..o 76
35.1. TehniliSEA @NAME.......ooouiiiiie ettt ee et sh e bt et sbe e e bt e s et e et e e e et e eaneennee s 76
35.2. Tarkvara versioon ja MAAruStele VASTAVUS..........ccoiuiiiiii it e e e e e e e e e e e eanaeee s 76
35.3. Puuteekraani PG 5.0 PONISEAUEM...........ccoiiiiiiiie et e e et e e e e et e e e e s et e e e e e e e e e e e eanreeeas 77
35,4, JUUIAEPAASULASE .....coiviiiie e ettt e ettt e e ettt e e e ettt e e e e ettt e e e e e e eesba et eeeeesaseeaeeeenssseeeeasssseeeeesssssaeeeeaansnneeaeeennnsnneens 77
35.5. Avaleht ja MENUUIENEM ...........ouiiiii ettt e e e et e e e e e e bt e e e e e s st ee e e e e nasaeeeeesansbneeeeesensnnaeaeas 77
BB.5. 1. AVAIENT T .. E e h et h e e bt ettt e e hn e e b e e en et e e s 77
B5.5.2.AVAIBNT 2 ... R h e E et e bt ettt e et et e et nne s 78
B5.5.3.AVAIENT 3 ..o E e R e h et h e bt et b e e tn e e b e e et e e e s 79
35.6. Sirvimine ja ligipAAs MENUUAEIE ..........oeiiiiiiiiiiiee ettt e e e e et e e e e e et e e e e s e b eeeeeesnnseeaeeesnsaeeens 79



Zehnder EASY 5.0

Seadusnoéuded
Koik 6igused kaitstud.

See juhend on koostatud aarmise hoolikusega. Sellegipoolest ei vota avaldaja vastutust kahju eest, mis tekib selles juhendis
puuduvate vdi ebadigete andmete téttu. Jatame endale diguse igal ajal ja ette teatamata muuta selle juhendi sisu kas osaliselt
vOi taielikult.

Juhendis sisalduv teave on ettevétte Zehnder Group omand. Igasuguseks osaliseks voi terviklikuks publitseerimiseks on vaja
Zehnder Groupi kirjalikku luba. Ettevottesisene kopeerimine, mille eesmark on toote vdi selle kasutamise hindamine, on lubatud
ning selleks pole heakskiitu vaja.

Zehnderi tootjagarantii
Hetkel kehtivad tingimused on kattesaadavad veebiaadressil https://www.zehnder.ee/muugi-ja-tarnetingimused/
Paberkandjal koopiad on saadaval meie mudgikanalites.

Kaubamargid
Koiki kaubamarke tunnustatakse, isegi kui neid ei margistata eraldi. Puuduv méargis ei tdhenda, et tootel voi margil pole
kaubamargidigusi.

© 2021 Zehnder Group

OHUTUS JA KESKKONNAKAITSE

Vastavalt kehtivatele eeskirjadele tohivad seadet paigaldada ja hooldada ainult tehnilise véljadppega tdé6tajad, kes on volitatud
tegelema seda tllpi seadmete ja té6dega.

Elektrilistest, mehaanilistest ja akustilistest ohtudest tulenevate kehavigastuste (pleki, teravate servade jms-ga kokkupuutest
tekkivad vigastused) valtimiseks kandke vajalikke isikukaitsevahendeid.

Arge kasutage seadet muuks kui selle ettendhtud otstarbeks. Seda seadet tohib kasutada ainult sellise 8hu edastamiseks, mis
ei sisalda ohtlikke Ghendeid, ehitustolmu vms.

Teisaldage seadet nii, nagu kirjeldatud kasitsemise peatiikis.
Seade tuleb maandada asjakohaste standardite nduete kohaselt. Arge kunagi lillitage sisse maandamata seadet.

Enne mis tahes t6dde tegemist veenduge, et seade on vélja lilitatud ning enne luukide (ventilaatorite) avamist oodake, kuni
likuvad osad on taielikult seiskunud.

Seadme 166 ajal peavad kontrollpaneelid, uksed ja luugid olema alati oma kohal ja suletud. Seadet tohib sisse ja valja lilitada
ainult piirlUlitist.

Ohutus- ja kontrollseadiseid ei tohi eemaldada, lthistada ega blokeerida. Paigaldamisel tuleb jargida tuleohutusndudeid.
Koiki tekkivaid jaatmeid tuleb kaidelda kehtivate eeskirjade kohaselt.

Seadme paigaldaja vastutab hoonesisese miirataseme nduete taitmise eest ning vajaduse korral kohandab seadme paigaldust
ja kohapealseid tingimusi.

Me ei vastuta seadme vaarkasutusest, volitamata parandusest véi muutmisest ega kasutusjuhiste eiramisest tekkinud kahju
eest.

4 Z-MASTER-V1122-CSY-INM-Zehnder Easy5.0


https://www.zehnder.ee/muugi-ja-tarnetingimused/

1. Puuteekraani PG 5.0 valimus ja tutvustus

CALADAIR 7%

Zehnder EASY 5.0

Puuteekraan PG 5.0 asendab naidikut ED9200.

4,3-tolline puutetehnoloogia ja 65 000 varviga ekraan tagab kvaliteetse pildi ning taiustatud funktsioonid, mis lihtsustavad

inimese ja masina suhtlust ning teevad erinevate menuikuvade vahel likumise mugavamaks.

Kaitseklass IP65 ja otse seadme esikiiljele kinnitatud poordkatik kaitsevad ekraani ilmastiku ja UV-kiirguse eest.

Modbus RTU RS485 side
(Ekraan: Glem / kontroller: alluv)

O P1 R
O P2 Rl
O TCPIP

Dita7t
Di2a72
Di3a73

mmmmmmmmmm

230 VAC

Ekraani toiteallikas on 230 V AC / 24 V DC muundur ning ekraani side kontrolleriga CLD-283 toimub Modbus RTU RS485 abil
valise kuvari pordi ,Ext. Disp.“ kaudu. Ekraan on ulem ja kontroller on alluv.
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2.  Kontrolleri CLD-283 valimus ja tutvustus

Kontroller CLD-283 valimus on vaga sarnane eelmise versiooni omale. Sisendite ja valjundite arv on sama, samad on ka
modtmed.

Puuteekraani port

Oleku Port P1 Port P2

LED-id RS485 RS485 8 DI 5 A0
| |
O O O O o — oo o E <
Kontrolleri andmesilt
CLD-283-WEB-5.0 UK
S/N:012103259999 @C cA
Supply 24V AC/DC 1P20
Made in Sweden K%
Prog: 5.0-1-XXXXX —
Toiteallikas 7 DO 4 Al 4 Ul TCP-IP
port

G (+) on kasutusel ka TRPS, TRPR, CO2

GO (+) ) .
durite toiteks.
24 V vahelduvvoolu toiteallikas andurite fortexs

GO (-)
Maandus
+C (24 V DC) 24 V_ alalisvoolu allikas, kasutusel ainult DI ja S.ee on _24 V DC (stabiliseeritud alalisvoolu)
UDI jaoks. pingeallikas.
P1 RxTx RS485 pordi 1 oleku LED.
Pordi 2 oleku LED, reserveeritud suhtlemiseks LED vilgub, kui side on aktiivne. LED ei pdle,
P2 RxTx : . . L .
teise laienduskontrolleriga. kui aktiivne side puudub.
TCP/IP TCP-/IP-pordi oleku LED.
P/B Trukkplaadi oleku LED. LED pdleb, kui kontroller on sisse lulitatud.

Z-MASTER-V1122-CSY-INM-Zehnder Easy5.0



Zehnder EASY 5.0

L G .
24V AC N:& :
. :
Digivaljunditele thine ja sisemiselt Uhendatud : :
GDO A ,
terminaliga G (+). f .
E 17 .
4 1
Q-----F-- |
24 \/ vahelduvvoolu polariseeritud valjundid Kasutajale moéeldud digivaljundid peavad olema
DO1...DO7 (kontrolleri toitepinge), sisemiselt thendatud releega, vastasel korral pdleb 1abi kontrolleri 24 V
terminaliga. GO (-) vahelduvvoolu toiteallika 3,15 A kaitse.

AGND Uhine
AO1...A05 Valjundite konfiguratsioon 0—10 V.

AGND Uhine

24V alalisvoolu polariseeritud sisendid

R (kuivkontakt +C ja vastava digisisendi vahel)

AGND Uhine
Sisendid konfiguratsiooniga PT1000 v&i 0-10 V,
Al1...Al4 olenevalt seadme versioonist (vt seadme
elektriskeem)

AGND Uhine

Sisendid saab konfigureerida kas
analoogsisendiks (Al) voi digisisendiks (Dl),
olenevalt seadme versioonist (vt seadme
elektriskeem)

Ul1...Ul4

Reserveeritud port seadme ja
hoonehaldusstisteemi vaheliseks suhtluseks,
mis toimub TCP-IP-lihenduse kaudu.
Pistiklides RJ45

Véimalikud protokollid: BACnet IP v6i Modbus TCP

|:J-

Reserveeritud port seadme ja
hoonehaldusstlisteemi vaheliseks suhtluseks, Véimalikud protokollid: BACnet MS/TP voi Modbus
S mis toimub RS485-jadalihenduse kaudu. RTU

Kruvitihendusega liides

E53

8 z 8 g Teise kontrolleriga vdi kaugpuuteekraaniga
S Zehnder EDT2 suhtlemiseks reserveeritud port.

Puuteekraaniga PG 5.0 suhtlemiseks
reserveeritud port.

Ext. Disp.

~
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3. Kontrolleri CLD-283 / puuteekraani PG 5.0 elektriithendus

N
\'1/'\2/

GNDI| T

RX/TX+ +24V DC
RX/TX- ovDC

1 Modbusi sidepistik

2 24V alalisvoolu toiteallika pistik

Ekraanil on 2-pooluseline pistik 24 V alalisvoolu toiteallika jaoks ning 3-pooluseline pistik, mis vdimaldab Modbus-sidet
kontrolleriga.

4. Puuteekraaniga kaugkontrollerid Zehnder Easy 5.0 ja Zehnder EDT2 (valikulised)

4.1. Seinakinnitusega puutetundlik peakontroller Zehnder Easy 5.0

Puuteekraan on valiktarvik kaugjuhtimiseks ventilatsiooniseadmest kuni 100 m
kauguselt.
Valiktarviku komplekti kuulub:

Puutetundlik ekraan

Elektrijuhtmestik, kohandatav soovitud pikkuseni kuni 100 m
Ekraanikate

Uks seinakinnitusplaat pindpaigalduseks

Kaugjuhtimisekraani ja ventilatsiooniseadme vahelise elektriihenduse eest vastutab
paigaldaja. Elektrithendust vaadake Il peatlikist KONTROLLERI CLD-283 / EKRAANI
PG 5.0 ELEKTRIUHENDUS. Komplektis oleva juhtmestiku pikendamiseks kasutage:

= 2x0,75 mm? kaablit (vOi samavaarset) 24 V alalisvoolu toiteallika jaoks
= kaablit Belden 3106A (v6i samavaarset) side jaoks

Seadmega komplektis olevat puuteekraani ja kaugpuuteekraani ei saa korraga kasutada. Korraga saab té6tada ainult Uks
juhtseade. Juhtseadmete (ldine elektriskeem on olemas ventilatsiooniseadme paigaldus- ja kasutusjuhendis.
Kiireks ligipaasuks hooldamise ajal tasub kaugekraani asemel iihendada esipaneeli ekraan.

4.2. Seinakinnitusega puutekontroller Zehnder EDT2

Tuppa seinale kinnitatav puuteekraaniga kontroller Zehnder EDT2 on valikuline puutekontroller
I6ppkasutajatele. Seda on lihtsam kasutada kui seinakinnitusega puutetundlikku peakontrollerit
Zehnder Easy 5.0.

Seinakinnitusega puutekontrolleri Zehnder EDT2 kasutamise ja paigaldamise kohta lugege juhendit
MS-REL-002 - Zehnder EDT2 Zehnder EDT2.
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Zehnder EASY 5.0

5. Termotsiiklite maaratlus

5.1. Uldist

Temperatuuri reguleerimine toimub 3 erineval reziimil, mida kujutab avalehel olev piktogramm (varvilise ala suurus naitab tsukli
arvutuslikku ndudlust):

- [ Dahutus (jahutuskalorifeeri juhtimine: BF vesijahutus, DX voi DXR otseaurustusega jahutuskalorifeer, kitte-/
jahutuskalorifeer — olenevalt versioonist)

. Soojustagastus (olenevalt versioonist juhib seda kas rootor- vi plaatsoojusvaheti)

- I Kite (kuttekalorifeeri juhtimine: elektrikalorifeer BE, veekuttekalorifeer BC, kutte-/jahutuskalorifeer CO, imberlllitatav
otseaurustuskalorifeer DXR, olenevalt versioonist)

Iga reziimi juhitakse eraldi PID-parameetritega ning iga reziim on Gihendatud analoogvaljundiga (AO) (vt konkreetse seadme
elektriskeemi).

Rootorsoojusvaheti korral oleneb soojustagastus rootori pddrlemiskiirusest: mida kiiremini rootorsoojusvaheti pdoérleb, seda
suurem on soojustagastus. Kui rootorsoojusvaheti ei t66ta, siis soojustagastus ei toimi; sama kehtib ka vabajahutuse voi
vabakditte reZiimil.

Plaatsoojusvaheti korral toimib soojustagastus méddavooluklapi avamisnurga jargi: mida rohkem méddavooluklapp sulgub,
seda suurem hulk varsket 6hku soojusvahetit 1abib ning seda suurem on soojustagastus. Méédavooluga toimivad ka
jaatumiskaitse (spetsiaalsed PID-parameetrid), vabajahutuse ja vabakiitte funktsioon.

Need 3 reziimi té6tavad jarjestikku, nagu naha jargnevatelt skeemidelt. Erinevad reziimid soojustagastuse vajadusega:

Kittevajadus (talvel)
Mo06detud temp > Seadepunkt

+
Valistempleratuur < Véljatbmbe&hu temperatuur

Jahutustarve (suvel)
Moddetud temp < Seadepunkt
+
Vélistemperatuur > Valjatbmbedhu temjperatuur

Jahutus Kiite

A
1OV-.:-V-—--—--—--—--T ------------------------------------- e 7
1 1 4
\\@60 ! 1 ,
1 1
", | | >
\% 1 1 N "
2 1 1 2,
(e) @
S 1 1 S,
‘\% 1 1 Q}\ ’
\\®/>. : : ‘s\\z '/
N L@/ 1 1 \Ok I'
o S
ANCA 24
\\ 1 1 @ :’
\\ 1 1 ”
N 1 1 ,
| T,
St [
’
oV |= } |r >
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1

Jahutuskalorifeer Soojusvaheti Kiittekalorifeer
Jahutus Kilmatagastus Soojustagastus Kute
+ +
Jahutustagastus Soojustagastus
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RezZiimid ilma soojustagastuse vajaduseta:

Jahutusvajadus (suvel)
Mo6detud temp < Seadepunkt
+
Vélistemperatuur < Valjatdmbedhu terrperatuur

Kuttevajadus (talvel)
Moddetud temp > Seadepunkt
! +
Vélistempératuur > Valjatdmbedhu temperatuur

Jahutus Kite

Jahutuskalorifeer Soojusvaheti Kittekalorifeer

A
‘IOV-: -------------- oo m ST TS m s m e mm o mmm—mmmm- - - R 7
A 1 1 ’
%, | : 2
A Y
\\/é(p 1 1 Qb 1,
G 1 ! &
% 1 1 .?b\\,
Nl 1 1 Y,
‘//& 1 1 Q
\\®/~» ! 1 Q)Q) ’
7 <9 .
‘\L‘ 1 1 (§\ ’
y 1 1
\%O 1 1 % P
N ) 1 1 o /
A Y \g) 4
A 1 1 $, v
Y
.o L
N .
\ 1 1 ,
N 1 v
M [
Y v

oV |« . r >

1 1

1 1

1 1

1 1

1 1

1

Jahutus Vabajahutus Vabakute Kute

5.2. Kiittevajadus

Kttekalorifeer (soojavee vdi elektriline) tdotab siis, kui on vaja kutet ehk jargmistel juhtudel:

= Sissepuhkedhu méddetud temperatuur on madalam kui sissepuhkedhu temperatuurile seadistatud seadepunkt
(sissepuhkedhu temperatuuri kontrollreziim)

= Valjatdmbedhu mdddetud temperatuur on madalam kui véljatbmbedhu temperatuurile seadistatud seadepunkt
(véljatbmbedhu temperatuuri kontrollreziim)

Elektrilise kittekalorifeeri t60 oleneb sissepuhkeventilaatori tddst: kui on rakendunud alarm (t&his = 1 Sissepuhkeventilaatori
alarm) voi kui sissepuhkedhu vooluhulga vahenemisega on aktiveeritud jaatumiskaitse, lllitatakse kittekalorifeer kohe valja, et
valtida kittekeha ja selle lahiimbruse lekuumenemist.

5.3. Jahutusvajadus

Jahutuskalorifeer té6tab siis, kui vajatakse jahutust ehk jargmistel juhtudel:

= Sissepuhkedhu méddetud temperatuur on kdrgem kui sissepuhkedhu temperatuurile seadistatud seadepunkt
(sissepuhkedhu temperatuuri kontrollreziim)

= Véljatdmbedhu mbddetud temperatuur on kdrgem kui valjatbmbedhu temperatuurile seadistatud seadepunkt (valjatbmbedhu
temperatuuri kontrollrezZiim)

5.4. Soojustagastuse vajadus

Soojustagastuse vajadus on jargmistel juhtudel:

= On olemas kittevajadus ning valjatdmbedhu temperatuur on kérgem kui varske 6hu temperatuur (varske 6hk
eelsoojendatakse)
= On olemas jahutusvajadus ning véljatdmbedhu temperatuur on madalam kui varske dhu temperatuur

Olenevalt soojustagastuse vajadusest to66tab kontroller kas mdéddavooluklapi avanemisnurga jargi (plaatsoojusvaheti) voi
rootorsoojusvaheti podrlemiskiiruse jargi.
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6. Termotsiiklite aktiveerimine kaivitumisel

Kaivitumisel aktiveerimine voimaldab seadme kaivitada sellises td6punktis, mis on véimalikult I1ahedal sellele, mis
taasarvutatakse t00 ajal selleks, et valtida ebamugavustunnet ja tarbetut energiakulu.

Termotsukli aktiveerumine kaivitumisel oleneb seadme kaivitamishetkel méo6detud valistemperatuurist:

Valistemperatuur < +3 °C Vilistemperatuur 2 +3 °C

Seade kaivitub siis, kui kuttevajadus® on 100%.
Kuni sissepuhkeventilaatori tagasisidesignaal on vélja Seade kaivitub maksimaalse energiatagastusega.
|Glitatud**, ei ole kiittekalorifeer BE aktiivne.
*  3-suunalise ventiili kontrollvaljund voi elektrilise kittekalorifeeri kontrollvaljund on 100% (10 V).
** ECO/DIVA: DEP S rohuliliti kontakt on avatud; LOBBY: réhusignaal on alla miinimumkiinnise; MAC2/QUATTRO: 6huhulga
signaal on alla miinimumkunnise.

7. Kaivitusreziim

).+
Kui kaivitusreziim on aktiivne, on seda ndha avalehe t66reziimi ala piktogrammilt \.2.
Kaivitusreziim aktiveeritakse siis, kui on taidetud jargmised tingimused:

= Seade on sisse lllitatud @

= Puuduvad A-klassi alarmid (alarmid, mis seadme valja lilitavad)

= Valine valjalulituskask ei ole aktiivne

= Vahemalt Uks téograafik (vhendatud t66 voi tavatdd) on aktiivne, voi on aktiivne sundtdo (tavatdd voi vahendatud t66), voi
on aktiivne seadet kaivitav tulekaitse funktsioon, vdi on hoonehaldussiisteem ndudnud, et seade t66taks

Kaivitusreziim kestab kokku 120 sekundit. Selle aja jooksul blokeeritakse alarmid (valja arvatud THS elektriaku Glekuumenemise
alarm (63), mida jalgitakse ka sellel perioodil) ning AHU kaivitub t6dpunktis, mis maaratakse kaivitumisel, kui aktiveeritakse
termotsiklid. Minimaalne ventilaatori juhtsignaal ei kehti.

Varske 6hu ja véaljatdmbedhu registrid avanevad kohe, kui kaivitusreziim on aktiveeritud. Valjatbmbeventilaatori juhtsignaal
aktiveeritakse 15 sekundit parast kaivitusreziimi aktiveerimist. 15 sekundi méddudes aktiveeritakse sissepuhkeventilaatori
juhtsignaal ning sissepuhkeventilaator kaivitub. Aktiveeritakse 3-suunaliste ventiilide juhtimise ning kltte- vdi jahutuspumpade
juhtimise valjundid.

Kui on mé6dunud 120 sekundit, siis kaivitusreziim |6peb ja ventilaator lllitub tavareziimile. Seejarel arvestatakse ventilaatori
minimaalset ja maksimaalset juhtsignaali ning aktiveeritakse alarmide jalgimise funktsioon.

Voolukatkestuse korral taaskaivitub seade kohe, kui vool taastub.
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8.  Viljaliilitusreziim

).+
\J.

Valjalilitusreziim rakendub siis, kui on taidetud vahemalt Uks jargmistest tingimustest:

= Sellise alarmi iimnemine, mis vajab seadme tavaparast valjalllitamist (pange tahele, et méned alarmid on programmeeritud
kiireks valjalulituseks, sel juhul valjalllitusreziimi eiratakse ning seade lUlitub kohe vélja)

= Seade lUlitatakse valja

= Puudub aktiivne téograafik

= Seadistatud on tulekaitsefunktsioon, mis lllitab seadme valja
= Hoonehaldussusteem on saatnud valjalulituskasu

Kui véljalilitusreziim on aktiivne, on seda ndha avalehe tdoreziimi ala piktogrammilt

Valjalllitusreziimi kestus on seotud ventilaatori véljalilitumise ajapiirangutega (ventilatsioonijargselt) ning varske 6hu ja heitdhu
registri sulgumisaja piirangutega. Kui valjalllitusreziim on aktiveeritud, siis deaktiveeritakse kohe alarmihalduse funktsioon

ja elektrilise kalorifeeri valjund (sooja/kiilma vee ja tagastuskalorifeeri valjundid jadvad aktiivseks). Sissepuhkeventilaator
lUlitatakse valja 180 sekundi mdddudes. Valjatbmbeventilaator lllitatakse valja 30 sekundit hiliem. Varske 6hu ja valjatdmbedhu
registrid suletakse 5 sekundit parast seda, kui véljatdmbeventilaator on valja lulitunud ning kéik taituri juhtsignaalid on
deaktiveeritud.

9. Qise jahutuse funktsioon

Etapid funktsioonile ligi padsemiseks (ligipaasutase: ekspert)

Settings and configuration Function settings. [a]

@ &) om0 pon:

\ Main menu i o
00 /\ - ; 5 _
© N LI OR

JActuators

orood operaton

|
<% \ i ! ‘
Orism "y = o == o
O % @ b H ¥ Warmsp | rotection against icing

@ ¢ Functions Cooling

Kui 6ine jahutus on aktiivne, on seda naha avalehe t66reziimi ala piktogrammilt %O .

III

CALADAIR 2% g

Oiseks jahutamiseks kasutatakse jahedat dist valisdhku, et langetada hoone temperatuuri ning juhtida vélja paeva jooksul
kogunenud energia. See funktsioon vdimaldab hoida temperatuuri jargmisel paeval sellisel tasemel, mis tagab suurema
mugavuse, piirates samas kilma tootmiseks kuluvat energiat. Ventilaatorile saab seadistada spetsiaalse seadepunkti
(ventilaatori nihe), et muuta dhuhulka sel ajal, kui funktsioon on aktiivne.

Oise jahutuse aktiveerimine eeldab, et temperatuuritingimused on taidetud nii paeval kui ka disel (tehaseseadistus 00:00-07:00)
perioodil, mille jaoks see funktsioon on programmeeritud.
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Jahutusfunktsiooni juhitakse jargmiste parameetritega:

Parameeter Konfiguratsioon Tehaseseadistus
Aktiveeritud
Aktiveerimisluba (kasutaja tingimus) Aktiveeritud
Deaktiveeritud
Algusaeg (kohandatav) 00:00
Aktiveerimisloa ajavahemik
Léppaeg (kohandatav) 07:00
Sissepuhkeventilaator 0
Ventilaatori nihe (rakendatakse tavatéo suure kiiruse (kohandatav)
seadepunktidele) Viljatémbeventilaator i
(kohandatav)
Paeva jooksul saavutatud valistemperatuuri kiinnis (Kohandatav) 22 °C
Maksimaalne temperatuur 35°C
(kohandatav)
Valistemperatuuri vahemik dise jahutuse perioodil
Minimaalne temperatuur 14 °C
(kohandatav)
Minimaalne tagastustemperatuuri kiinnis dise jahutuse perioodil (Kohandatav) 18 °C
Tagastustemperatuuri erinevus — valistemperatuur (Kohandatav) 2°C
Soojavaljundite blokeerimisaeg parast Oist jahutust (Kohandatav) 180 minutit
2 prooviperioodi vaheline aeg (Kohandatav) 60 minutit
Kdigi temperatuuriandurite kontrollimise aeg (Kohandatav) 180 sekundit

Ventilaatori seadepunktid:

Kui jahutus té6tab, lllituvad ventilaatorid automaatselt tavatéé seadepunktidele, millele lisandub nihe juhul, kui see on
konfigureeritud. Versioonidel ECO, DIVA, MAC2 ja QUATTRO on ventilaatori tavakiiruse seadepunktid suuremad kui
vahendatud kiiruse seadepunktid, et funktsiooni maksimaalselt &ra kasutada. Versioonil LOBBY konfigureeritakse tavatoo
seadepunkt, mis vastab 6ise jahutuse seadepuntkile.

Kui 6hujaotussiisteemil on olemas VAV-klapid (eriti ptsirbhuga versioonil LOBBY), on vajalik nende sundavamine, kasutades
jahutusfunktsiooni aktiveerimissignaali, sest muidu jadb 6huhulk blokeerituks ning funktsioonist on vahe kasu. Seadistada saab
ka jahutusventilaatori nihke, kui soovite tagada, et saavutataks 6huhulk, mis on ldhedane seadme maksimaalsele.

Aja seadepunktid:

Tuleb jalgida, et tavatdo periood ei kattuks jahutusperioodiga, kuna see takistaks jahutusfunktsiooni t66d kahe funktsiooni
tagastusaja jooksul (jahutuse aktiveerimissignaal ja ventilaatori nihked ei t66ta). Jahutuse saab kaivitada ainult siis, kui
vahendatud t66 periood on kdimas voi kui ventilatsiooniseade on ootereziimis.

Funktsiooni aktiveerimiseks peavad olema taidetud kdik jargmised tingimused:

= Kasutaja on lubanud jahutustoimingu (ligipaasetav parameeter)

= Seadme vahendatud t606 reziimil kasutamisest on médédunud vahem kui 4 paeva

= Jargmise 24 tunni jooksul peab olema aktiivne tdograafik

= Paevane valistemperatuur on Uletanud seadistatud kiinnise (22 °C, kohandatav)

= Tavatdo, valine sundtdo ja taaskaivitumine peavad olema valja lulitatud (mitteaktiivsed)

= Praegune aeg on lubatud t66vahemiku piirides (00:00-07:00, kohandatav)

= Erinevus valjatdmbedhu temperatuuri ja valistemperatuuri vahel pole piisav (2 °C kohandatav, hiistereesiga 0,5 °C)
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Kui funktsioon on aktiivne, siis teeb seade 1abi seiskumis- ja kaivitumisetapi. Seejarel kéivitub see 180-sekundise etapiga
(kohandatav), mille kdigus seade t66tab seadistatud jahutusparameetritega (ventilaatori tavatdd seadepunkt + nihe),

et temperatuuriandureid korralikult niisutada ning tagada, et mdddetud vaartused on stabiliseerunud ja peegeldavad
hetkeolukorda.

Kui see on I6ppenud, kontrollitakse seiskumistingimusi. Kui esineb vahemalt iks jargmistest tingimustest, siis seade I16petab
jahutusfunktsiooni:
= Valistemperatuur on valjaspool lubatud vahemikku:
Valistemperatuur > 35 °C
Valistemperatuur < 14 °C
= Valjatdmbedhu temperatuur on alla maaratud vaartuse (18 °C)
= Tavat6o, valine sundtood ja taaskaivitumine peavad olema valja lUlitatud (mitteaktiivsed)
= Erinevus véljatdmbedhu temperatuuri ja valistemperatuuri vahel on piisav (2 °C, kohandatav)
= Ldppaeg (07:00) on uletatud

Kui aktiveeritud on 6ine jahutus, siis deaktiveeritakse kittevaljundid 180 minutit (kohandatav) parast dise jahutuse funktsioonist
valjumist, et kogunenud energia ja mugavus ei laheks kaotsi.

Naide: kiutte saab sisse lUlitada alles alates kella 08:00, kui jahutus I6petati kell 05:00, ehkki I6ppajaks on seatud 07:00.

Kui aktiveerimistingimused on jalle taidetud, siis on ventilaatori nihe aktiivne ainult parast seda, kui jahutusfunktsioonist
valjumisest on méddas 60 minutit.

Kui jahutus on aktiivne:

= Jahutuse digivaljund (NO) on suletud. Seda olekumuutust tuleb kasutada véimalike 6hujaotussisteemi paigutatud registrite
sundavamiseks (LOBBY pusirdhuga siisteem)
= Kasutatakse ventilaatori tavatéd seadepunkti ning kohandatavat nihet (positiivne voéi negatiivne), kui see on seadistatud.

10. Jaatumiskaitse funktsioon, kasutades 6huhulga vahendamist

Etapid funktsioonile ligi paasemiseks (ligipaasutase: ekspert)

e () € ) 14/06/2022 - 17:00:46 f‘ln = Main menu ', P Settings and configuration Function settings

X coca /\ - m B _
& © g m o g — Goong

]
/ \ P : T R
Oris@m g = @ e (@
SOeH i !

[Protection against icing
©

@ ¢ Functions | | Protection against icing

Sissepuhkedhu hulka vahendades valdib see funktsioon valjatdmbedhu temperatuuri liiga suurt langust, mis voiks muidu
pohjustada soojusvaheti jaatumist.

I

I

I

Riarms

CALADAIR
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Tasub tdhele panna, et sissepuhkedhu peatamiseks vdi dhuhulga vahendamiseks ning valjatdmbedhu hulga hoidmine
nimivaartusel eeldab seda, et akendel (vms seadmel) on varske dhu sisselaskeavad, et reguleerida hoones 6huréhku ja
véljatdmbedhu minimaalset hulka.

See funktsioon aktiveeritakse siis, kui on taidetud 2 allolevat tingimust:

= Aktiivne on jaatumiskaitse reziim, mis eirab varske 6hu hulka (vt XXVII.3 ,Plaatsoojusvaheti kaitsmine jaatumise eest*)
= Mobddetud valistemperatuur on allpool seatud kiinnist (tehaseseadistus -100 °C, konfigureeritav vaartus)

Kui funktsioon on aktiivne, muutub sissepuhkeventilaatori seadepunkt minimaalseks signaalivaartuseks 25% (2,5 V, ei ole
kohandatav) olenemata ventilaatori juhtimistiubist (ECO/DIVA/LOBBY/MAC2/QUATTRO).

Sissepuhkeventilaatori normaalse t66 taastumiseks peab varske dhu temperatuur tdusma Ule seadistatud kiinnise (+1 °C)
varske 6hu mdéddavoolu jaatumiskaitse funktsioon tuleb lahtestada. See ei toimu alati koheselt, olenevalt PID seadistustest.

Valiséhu aktiveerimistemperatuuri kiinnise tehaseseadistus on -100 °C, mis muudab selle funktsiooni mitteaktiivseks.
Aktiveerimiseks on vaja muuta selle vaartust, mis peaks olema umbes -10 °C.

Seda funktsiooni ei ole soovitatav aktiveerida seadmetel SMART voi INFINITE, millel on elektriline eelklttekalorifeer. Seda
seetbttu, et funktsiooni aktiveerimisel vaheneb varske dhu hulk (ventilaatori juhtsignaal minimaalne), mis véib péhjustada
eelklttekalorifeeri Glekuumenemise.

Ventilaatori juhtimine Soojusvaheti tilip Kuttek"a.l'orlfeerl Te_mpc_era_tuurl
tiiip juhtimine
ECO LOBBY MAC2 DIVA QUATTRO PLAQUE ROUE  BE BC SRR

(Eelkuttekalorifeer)

v v v v v v — v v X

v =Vvoimalik X = Pole soovitatav  — = Ei funktsioneeri

Kui seadmel on elektriline eelkittekalorifeer, siis plsib see deaktiveerituna seni, kuni funktsioon on aktiivne, et valtida kittekeha
ja selle umbruse Ulekuumenemist.

See funktsioon ei ole kasutusel rootorsoojusvahetiga seadmetes.
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11. Tulekaitse funktsioon

11.1. Uldine teave funktsiooni ja selle konfigureerimise véimaluste kohta

Etapid funktsioonile ligi padsemiseks (ligipaasutase: ekspert)

©) Main menu i o Settings and configuration Function settings

A2 T @ i & ;sensors M
Ptuators Boolng ]

I

e

e

[P0 Toops
rotection against icing

FoO8Hn ¥ =

@ ¢ Functions Protection against fire

Kui tulekaitse funktsioon on aktiivne, on seda néha avalehe to6reziimi ala piktogrammilt.

]
]
= - doperatlon
4 Hmt Fonctons ‘
O ® @ ®
]

Tulekaitse funktsioon aktiveeritakse siis, kui vastav digisisend (DI) on aktiivne.
See voimaldab seadmel sundtoétada tulekaitse funktsioonile spetsiifilistes jarjestustes.
Tehasest tarnitud seadmel ei ole see funktsioon aktiivne ning see tuleb konfigureerida seadme kasutuselevétmisel.

Tulekaitsefunktsiooni ei saa kasutada tuletdkkeklappide juhtimiseks. Nende komponentide haldamine ja juhtimine tuleb
vajadusel korraldada séltumatult.

Kui tulekaitse funktsioon on aktiveeritud, siis deaktiveeritakse plaatsoojusvaheti méddavoolu juhtvaljund ning varske dhk
suunatakse plaatsoojusvahetist médda.

Kui tulekaitse funktsioon on aktiveeritud, saab muuta ainult seadme, ventilaatorite ja sulgklappide kaitumist.

Rootorsoojusvaheti korral plusib soojustagastus automaatreziimil, kui valitud t66reziim véimaldab seadmel t66tada.
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Parameeter

Funktsiooni
aktiveerimine

Tooreziim

(1)
Sissepuhkeventilaatori
seadepunkt

(2)
Valjatdmbeventilaatori
seadepunkt

Varske 6hu
registriasendi
seadepunkt

Heitdhu registriasendi
seadepunkt

Plaatsoojusvaheti
reziimi seadepunkt

Voimalikud valikud

Aktiveeritud voi
deaktiveeritud

Seiskumine

Jatkamine

Tavaparaste kaivitumis-/
seiskumistingimuste
korral

Ainult sissepuhe

Ainult tagastus

Automaatne

100% manuaalne valjund

Vahendatud t66

Tavatoo

Automaatne

100% manuaalne valjund

Vahendatud t66

Tavatod

Ventilaator tootab

Avatud

Suletud

Ventilaator to6tab

Avatud

Suletud

Moodavool avatud
(fikseeritud parameeter, ei
ole ligipaasetav)

11.2. Tulekahjualarm (nr 58)

Zehnder EASY 5.0

Uksikasjad
Voimaldab tulekaitse funktsiooni tootamist voi mittetdotamist.

Seade seisatakse, kui tulekaitse funktsioon on aktiivne. Ventilaatorid
lilitatakse kohe vélja, isegi kehtiva kitte BE korral; jarelventilatsiooni
ei ole.

Seade tootab edasi, votmata arvesse allolevaid
ventilaatoriseadistusega todgraafikuid (1).

Seade t66tab téograafiku jargi.

Sissepuhkeventilaator t66tab ainult alloleva vastava seadepunkti
kohaselt (1).

Valjatdmbeventilaator to6tab ainult allpool margitud vastava
seadepunkti jargi (2).

Ventilaator t66tab selle kiiruse/rdhu/6huhulgaga, mida néuab
toograafik. Voib olla seiskunud, kui programmeeritud on
seiskumisetapp.

Ventilaator t66tab maksimaalsel kiirusel, olenemata juhtimistltbist
(kiirus/réhk/6huhulk)

Ventilaator p66rleb vastava vahendatud kiiruse/réhu/6huhulgaga.
Ventilaator poorleb vastava tavalise kiiruse/rdhu/6huhulgaga.

Ventilaator t66tab selle kiiruse/rdhu/6huhulgaga, mida néuab
téograafik. Voib olla seiskunud, kui programmeeritud on
seiskumisetapp.

Ventilaator t66tab maksimaalsel kiirusel, olenemata juhtimistuubist
(kiirus/réhk/6huhulk)

Ventilaator pdérleb vastava vahendatud kiiruse/rdhu/6huhulgaga.
Ventilaator poorleb vastava tavalise kiiruse/rdhu/6huhulgaga.

Varske 6hu register sundavatakse, kui ventilaator to6tab, voi
sundsuletakse, kui see ei toota.

Varske 6hu register sundavatakse, kui tulekaitse funktsioon on
aktiveeritud.

Varske 6hu register sundsuletakse, kui tulekaitse funktsioon on
aktiveeritud.

Heitdhu register sundavatakse, kui ventilaator td6tab, voi
sundsuletakse, kui see ei toota.

Heitdhu register sundavatakse, kui tulekaitse funktsioon on
aktiveeritud.

Heitbhu register sundsuletakse, kui tulekaitse funktsioon on
aktiveeritud.

Kui tulekaitse funktsioon on aktiveeritud, minnakse soojusvahetist
mooda.

Tulekahjualarmil on C-klassi tehaseseadistus (= hoiatus), mille ajapiirang 1 sekund ja millega ei kaasne toimingut.
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12.

Kasutuselevotmine

Kasutuselevétmine voib toimuda jargmiste etappidena:

Siimbol

Etapp PG 5.0

*

11
1.2
1.3

1.4

1.5

1.6

eI | G
N

)
w

I HO: - I - L PICh dCICICL

-
o

ekraanil

Kirjeldus

Paigaldamine ja (vdimalike) valiktarvikute elektriihendused

3-suunalised ventiilid soe/kilm
Kilma-/soojapumbad
Umberliilitustermostaat

Valised juhtseadmed (suitsutuvastusseadmed,

tuletuvastusseadmed, aeglase t66 kaugkask, seiskumise

kaugkask, tulekaitse)

Signaaliraportid (LOBBY 6ine jahutus, alarmiraportid)

Puutetundlik kaugkontroller Zehnder EDT2

Kontrolleri kuupaeva ja kellaaja seadistus

Kellaja muutumise seadistus / suveaeg talveaeg
automaatne

Ajavahemike seaded

Ventilaatori seadepunkti konfiguratsioon

Temperatuuri seadepunkti konfiguratsioon

Elektrilhendused ja sideportide seadistamine

Seadistuspdhised funktsioonid

Oine jahutus
Tulekaitse

Jaatumiskaitse sissepuhkedhu hulga vahendamise abil

PID bige t606 kontrollimine ja reguleerimine

Kasutajaseadistuste salvestamine*

Lisateave

V1 paigaldusjuhend
Vt paigaldusjuhend
Vt paigaldusjuhend

Vt paigaldusjuhend

V1 paigaldusjuhend

Vt konkreetse Zehnder EDT2 toote infolehte
XXXV.6 Sirvimine ja ligipdas menuldele

XXXV.6 Sirvimine ja ligipaas menuddele

XXXV.6 Sirvimine ja ligipaas menuudele

XXXV.6 Sirvimine ja ligipaas menuddele

XXXV.6 Sirvimine ja ligipaas mentidele 0
VENTILAATORI JUHTIMISREZIIMID

XXXV.6 Sirvimine ja ligipdas mentldele
XVIIIl TEMPERATUURI JUHTIMISREZIIMID

XXXV.6 ,Sirvimine ja ligipaas menttdele”
XVI SIDE HOONEHALDUSSUSTEEMIGA

XXXV.6 Sirvimine ja ligipaas menuddele

IX OISE JAHUTUSE FUNKTSIOON
XI TULEKAITSE FUNKTSIOON

JAATUMISKAITSE FUNKTSIOON, MIS
VAHENDAB SISSEPUHKEOHU HULKA

XXXV.6 Sirvimine ja ligipdas mentidele
XXXII ABIKS PID-PARAMEETRITE
SEADISTAMISEL

XXXV.6 Sirvimine ja ligipdas mentidele

Kui kasutuselevotu protseduuri I8pus kasutajaseadistused salvestada, saab igal ajal taastada normaalselt funktsioneeriva
konfiguratsiooni.
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13. Ajavahemike seaded

13.1. Uldist

Etapid funktsioonile ligi pddsemiseks (ligipaasutase: ekspert)

:_' a O oz 1ro0ie f’“: ,, . Main menu " o Time settings o @ @EEIEE@ [a)

\ 00°Coy A 7 o 1 1 i pae and e Monday st fa | s e ()

B _ T \ 'g n_o e - ‘ Cer EEEEEEEG

§ O )L o e @ = WEEHEEEEE
<, , . ==

3 . coam ¢ o

@ @ Time periods

Ajavahemikud tuleb kohandada vastavalt ventilatsiooniseadme teenindatava ala hdivatusele ning olenevalt sellest, kas
ventilatsiooniseade peaks hoidma mugavustemperatuuri voi mitte. Ajavahemike seadistus tahendab 2 kohandatava
ventilatsioonitaseme (véahendatud t66 / tavatdéd) kombineerimist 2 kohandatava ajavahemikuga (periood 1 / periood 2) iga
nadalapaeva jaoks ning puhkuseperioodina maaratletud paevade jaoks.

Nadalapdevade Puhkuseperioodide
seaded seaded
~

il
O LIl L[] [s][o]fwd] w

Period 1 Period 2

Periood 1 tavattd |~ Monday strt  End Stat  End

{oo] 22 oo Jf oo }fon o oo ]
C E————

,I Periood 2 tavat6o |

\| Periood 2 vahendatud t66 |

o

©

| D

=ra DDB0 B0nn )
I~

©

/ —
Copy from Monday

. . e oas to

Periood 1 vahendatud t66 I, Friday

Iga perioodi jaoks tuleb seada algusaeg ja I6ppaeg.

Ajakava seadistamise pdhimote:

00:00-00:00 tahendab, et periood ei ole aktiivne

00:00-24:00 tahendab, et periood on pusivalt aktiivne

07:00-19:00 tdhendab, et periood on aktiivne kella 07:00 kuni kella 19:00
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13.2. Ajavahemike ja viliste juhtseadmete prioriteedid

Kui perioodid kattuvad, tuleks arvestada jargmist:

= Kui kattuvad vahendatud t66 periood ja tavatdd periood, on tavatdd periood vahendatud perioodi suhtes prioriteetne

= Kui aktiivset td6d pole, s.t kui pole aktiivne ei vahendatud t66 ega tavatod, siis lulitub ventilatsiooniseade valja

= Kui ventilatsiooniseade lilitub valja, saab selle kaivitada juhul, kui 6ise jahutuse funktsioonil on lubatud t66tada seadistatud
ajavahemikus (tehaseseadistus 00:00—-07:00)

« Oise jahutuse funktsioon saab té6tada ainult juhul, kui ventilatsiooniseade:

= On vahendatud t66 reziimil

= Seisatakse to0graafiku tottu (aktiivne tdograafik puudub)

Valised juhtseadmed on programmeeritud toograafiku suhtes prioriteetsed. Kui ventilatsiooniseade:

= On téograafiku jargi tavatdo reziimil ning valise juhtseadmega sundaktiveeritakse vahendatud t66 reziim, to6tab
ventilatsiooniseade vahendatud reziimil

= On toograafiku jargi vahendatud reziimil ning valise juhtseadmega sundaktiveeritakse tavatdo reziim, tdotab
ventilatsiooniseade tavatoo reziimil

= On valja lulitatud (aktiivne td6graafik puudub) ning sundaktiveeritakse vahendatud (voi tavatdd) reziim, siis tddtab seade
vahendatud (vdi tavatdo) reziimil kogu selle aja, mil vahendatud t66 (voi tavatdd) reziim on sundaktiveeritud

= On toograafiku jargi vahendatud (voi tavatdd) reziimil ning valise juhtseadmega antakse sundaktiveerimise kask, siis lulitub
ventilatsiooniseade valja

Oise jahutuse funktsioon kéivitub ainult juhul:

= Kui téograafikus, mis hélmab jahutusperioodi, on vahendatud t606 reziim
= Vai kui ventilatsiooniseade seiskub toograafiku tottu (aktiivne téograafik puudub)
= Ning kui pole saadud sundtdo kasku valiselt juhtseadmelt

Uldjuhul ei ole seiskamisetapid soovitatavad, kuna see toob kaasa ventilatsiooniseadme véimalike sisemiste kahjustuste ohu
ning réhuvoolikud vdivad neis oleva kondensatsiooni t6ttu ummistuda; samuti seetéttu, et:

= Seiskamisetapid on lUhikesed ja korduvad
= Heitdhk on niiske
= Seade on paigaldatud due, kilma kliimaga piirkonnas ning ilma sulgklappideta

Neil pdhjustel on soovitatav, et vahemalt vahendatud t66 periood oleks pusivalt aktiivne (seadistus 00:00—24:00).

Jargnev skeem votab kokku jargmise toograafiku seadistuse tddloogika:
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) [ [ro] [we] [u] [e] [s0] [s0] frod] 2

Period 1 Period 2
Monday start Start

T R
e ) o] e )

Copy from Monday
to
Friday

© O@@

Programmeeritud té6graafikud
(esmaspéev)

Oine
jahutus*

Vahendatud - - - - - - - - J_,

)

Ventilatsiooniseadmel pdhinev t66

Oine .
jahutus* A . i e e e
Tavaline o e I ) e | S [ IO TR AU FE
Vahendatud o e e L e e eS| oMt P | e [ A | e I RN N
Viéljas -
00:00 06:00 12:00 18:00 00:00

*Qine jahutus tédtab ainult juhul, kui aktiveerimistingimused on taidetud.
Kui teiste nadalapaevade jaoks on vaja erinevaid seadistusi, seadistage igale paevale vajalik tddgraafik.

13.3. Puhkusekalender

Etapid funktsioonile ligi padsemiseks (ligipaasutase: hooldus)

“-‘-' G 6w v 05[] ©) Main menu i o Time settings kAl ©)] Holiday calendar 1/ 2 o
\ o.o'c\\ A ” o g T @ i & e e ‘ Period 1 enaarfaj[01] o [01]/[o1] )
I o ™ i i Period 2 ewaaforj(or] o [01]/[o1]
< / \ @ ). & +} @ B Time periods Period 3 eiaarfo]/for] o [o1]/[o1]
a @ . [Fofiday calendar ] . Period 4 Ewraarfn /for] 7o [or]/[or] .
5 00°C ‘Q-“‘C %} @ Q r_q i Period 5 st ]01] T
[} @ - Period 6 sl [01] T @

@ @ Holiday calendar

Puhkusekalender annab vdimaluse maarata kindlaks toiminguks paevased perioodid (mitte td6paevadel), tavaliselt valitakse
aeg, mil hoone on tiihi (puhkused), et viahendada ventilatsiooniseadme energiatarvet ja kasutust.
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@ Holiday calendar 1/2 (A

Period 1 From [o1]/o1]  To [o1]s

Period 2 From l To " @
Period 3 From / To "
Period 4 From / To " @
Period 5 From / To /
Period 6 From [o1]/[01] To [ot]s @

Vaikimisi kuulub puhkuseperioodi alla aasta 1. paev.
Puhkuseperiood tuleb seadistada eelnevalt.

Puhkuseperioodi algus maaratakse alguspaeva/-kuu ja |16pp-paeva/-kuuga. Seadistada saab kuni 12 erinevat perioodi.
Niinimetatud puhkuseperiood véib seega kesta mitu pdeva, nadalat véi isegi kuud.

13.4. Soovitused toograafiku seadistamiseks versioonis LOBBY

Kui ventilatsiooniseade to6tab pisirdhuga (LOBBY), maarab 6hujaotussiisteem tavaliselt Giheainsa t66réhu. Selle tulemusena
piisab Uhest seadistusest nii sissepuhke- kui ka valjatdmberdhu jaoks. Seega pole vaja aktiveerida tavatod perioodi ning saab
kasutada Uksnes vahendatud t66 perioodi. See omakorda tagab, et toimib ka Gise jahutuse funktsioon, kui see on kasutusel.
Kuid kui on vaja tavatdo reziimi, siis ei tohiks see kattuda Gise jahutusega (00:00-07:00), et mitte hairida dise jahutuse
funktsiooni.

Jargnevalt naide tddgraafiku (vasakul) ja ventilatsiooni (paremal) seadistustest, mis tagavad LOBBY optimaalse t66:

.@ @ ‘a) @ LOBBY ventilation oy

Period 1 Period 2 - Supply Return
Monday Start End Start En //\. ) @

d
Iy
k: Normal operation setpoint: Pa Pa
| =" | |Reduced operation setpoint: Pa Pa
([educes ][00 oo ][2¢ o] o0 oo [o0 [foo | @) ®

Copy from Monday Measured value: 0 Pa 0Pa
to - .
Friday g ;\ Current setpoint: 0 Pa 0 Pa
A

13.5. Soovitused toograafikute seadistamiseks DIVA ja QUATTRO versioonides

Tavakiirusega seotud téograafik ei vimalda reguleerida ventilaatori kiirust (DIVA) véi 8huhulka (QUATTRO) vastavalt CO,
tasemele.

Selleks, et CO, p&hine juhtimine t66taks digesti, peab soovitud téégraafik olema seotud liksnes vahendatud tédga. Vahendatud
kiirus tuleb seega alati programmeerida selleks perioodiks, mil ruumides on inimesi, ning Ulejaénud ajaks tuleb tagada
minimaalne 8huringlus, mille tulemuseks on jargmine seadistus:
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() [nd [ro] fwe] [ru] [ [so] [so] jod]

Period 1 Period 2 —

Monday start End Start End |/_\> )

[omar ]| 00 { 00 oo oo [ o0 [{oo J[oo }{oo] ()
.y,
R e @

Copy from Monday
to

N
[ ~)
Ay

Friday

Tavatto graafik véimaldab ventilaatoreid juhtida tavatté seadepunkti jargi, CO,-te arvestamata. See voib olla kasulik néiteks
siis, kui soovite ruumis olevat 6hku puhastada kahe kasutusperioodi vahel.

13.6. Soovitused toograafikute seadistamiseks ECO ja MAC2 versioonides

Versioonides ECO ja MAC2 tuleb eristada:

= Hoone (vdi tsooni) hdivatuse perioodi, millega seotakse tavatoo reziim
= Hoone (v6i tsooni) hdivatuse perioodi, millega seotakse vahendatud t606 reziim

Jargnev naide vastab ventilatsiooniseadme teenindatava tsooni hdivatusele vahemikus 07:00 kuni 19:00. Selle aja jooksul
todtab ventilatsiooniseade tavareziimil, et tagada soovitud mugavus ja dhukvaliteet. Ulejaanud aja todtab ventilatsiooniseade
vahendatud reziimil, et piirata energiakulu. Kui on taidetud dise jahutuse aktiveerimise tingimused, siis td6tab Oise jahutuse
funktsioon selleks seadistatud ajavahemikus (tehaseseadistus 00:00-07:00).

(5) [ud [ru] fwe] [ru] [ [so] [so] ood]

Period 1 Period 2 —

Monday start End Start End |\/_\/ )

'\_l_.)’

Copy from Monday
to

Friday N

14. Hooldus ja veadiagnostika

14.1. Uldist

Rikete pdhjused voivad olla jargmised:
= Seadmevaélised:

= spetsiaalse 6huhulgaga torustik, reguleeritud registrite olemasolu jms
= BMS/CTM saadetud valed seadepunktid

= Seadmesisesed:
= andurid, ajamid, kaabeldus jms

Enamasti on rike seadmel nahtav (alarmi olemasolu), kuid see ei tdhenda tingimata, et pdhjus oleks seadmes eneses, mistottu
enne diagnostikat tuleb teha eelkontroll.
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14.2. Mida kontrollida enne diagnostikat

Enne diagnostikaprotseduuri peab tehnik:

= kontrollima torustikku ja selle sobivust seadmega, eriti:
Tegelikku paigaldust: kas stisteemi (seade + torustik) nominaalne t66punkt vdimaldab seadmel digesti to6tada? Naited:
MAC2/QUATTRO: torustiku 1abimdét liiga vaike, LOBBY: torustik liiga lihike, jne.
Ventilaatori kontrolleri tiup (kiirus, rohk véi 6huhulk): kas ventilaatori kontrolleri tlilp sobib torustiku tlubiga?
Kas torustikku paigaldatud VAV-klappidel on seadme jaoks dige diinaamika ja maaratud minimaalsed/maksimaalsed
avanemisasendid?

= Kontrollige aktiivseid alarme (aktiivsete alarmide men(u), mis viitavad hetkel esinevale probleemile ja selle véimalikele
pdhjustele

= Kontrollige alarmide ajalugu (alarmide ajaloo men(u), kust on ndha 100 viimast salvestatud alarmi. Alarmide ilmnemise
kellaaeg ja kuupéaev on oluline, kuna nii saate kontrollida, kas probleemid ilmnevad regulaarselt (nt iga paev samal ajal)
voi teatud aegadel, mis vdivad kattuda seadistatud téograafikutega (vahendatud t66, tavatdd, 6ine jahutus jne), mis véib
tahendada, et seadistus on vale.

= Kontrollige kontrolleri toiteallikat (24 VV AC) vdi vaadake, kas roheline kontrolleri esipaneeli P/B LED-margutuli pdleb

= Kontrollige, et puudub véline juhtimine (vahendatud kiiruse kaugkask, suure kiiruse kaugkask, seiskamiskask)
Kontrollige digisisendite (DI) olekut ja juhtmeid

= Kontrollige, et puudub véline juhtimine sideseadmetelt (pordid P1 v6i TCP-IP). Selleks peab tehnik tegema jargmist:
Kontrollima vastavate portide flilsilisi juhtmethendusi ning kui vaja, thendused katkestama.
Kontrolleri esipaneelil vilkuvad LED-margutuled P1RxTx ja TCP/IP naitavad, et kontrolleri ja valisseadme
(hoonehaldusslsteem/sideterminali moodul) vahel on sidetihendus. Side on valiste seadepunktide (DI) suhtes prioriteetne,
valised seadepunktid omakorda on prioriteetsed sisemiste seadepunktide suhtes (téograafikud).
Hoonehaldussiisteemi (BMS) vdi sideterminali mooduli (CTM) sunnitud té0reziimi on ndha avalehel 3 olekust ,BMS request”
(vt XXXV.5.c Avaleht 3).

= Kontrollige, et Ukski kasifunktsioon pole aktiivne

= Kontrollige seadme seadistusi:
toograafikud (6ine jahutus, vahendatud t606, tavatoo, seiskumisperiood) Ventilaatori seadepunktid
Temperatuuri seadepunktid

= Kontrollige filtrite seisukorda ja vajadusel vahetage filtrid
= Kontrollige, kas elektriihenduste klemmid ja pistikud on kindlalt kinni

14.3. Lihtsustatud diagnostika

Esimese etapina on vaja eristada blokeerivat riket (seade on seiskunud ega t66ta) ning mitteblokeerivat riket (seade t66tab, kuid
seiskub/kaivitub juhuslikult).

Blokeerivast rikkest annab marku aktiivne A-klassi alarm, millega kaasneb tavaseiskamine. Seda titpi alarmi korral (nt
elektrikuttekalorifeeri Ulekuumenemine) ei kaivitu seade uuesti enne, kuni pdhjus pole kdrvaldatud ning alarmi pole kasitsi
lahtestatud. Samuti tuleb fliUsiliselt taaskaivitada termostaat.

Mitteblokeerivast rikkest annab marku alarmi puudumine (seadmevaline rike) vdi C-klassi alarm (hoiatus).

Alarmide ja rikete tabelis (vt XV.10 Alarmide ja rikete tabel) on kokkuvote koigist voimalikest alarmidest ja riketest ning
pdhjustest ja lahendustest, mis véimaldavad neid diagnoosida ja kontrollida.

14.4. Tapsem diagnostika

Kui eespool kirjeldatud toimingud on tehtud, kuid rike on endiselt alles, siis on vajalik tpsem diagnostika. Selleks on vaja teada
seadme juhtahelaid ning nende kdigi jaoks vajalikke sisendi-/valjunditeavet.
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14.4.1. Aktiivse hoonehaldussiisteemi kontrollimine

Hoonehaldussisteemi seadepunktid on prioriteetsed kdigi sisemiste ja valiste seadepunktide suhtes.

Kui asja ekraanil muudetud seadepunkt kirjutatakse Ule teise vaartusega, on see mark sellest, et sideport on téokorras ning
valine slisteem (hoonehaldussusteem, sideterminali moodul) saadab kontrollerile infot the P1 RS485 vdi TCP-IP pordi kaudu.

Vilkuvad rohelised LED-id (vt | KONTROLLERI CLD-283 VALIMUS JA TUTVUSTUS) ning filisiline elektriiihendus P1 RS485
voi TCP-IP sideportidega néitavad, kas sideport on tédkorras ja aktiivne.

14.4.2.Sisendite kontrollimine

Etapid funktsioonile ligi padsemiseks (ligipaasutase: hooldus)

1. etapp > 2. etapp = 3. etapp

o iy (9 wwncea-1ronss ()0 5 E] ©) Main menu m o @ Inputs - Outputs Master controller

¥ o0°c Ve

;\‘/\ iy - B . O e — ‘
Ekraanilt a @ [ [i i [Digital inputs DI - UDI (dry contats) ]

O d -

2 o @ O ). J\’B C}. =] = (=} [enalogue ouputs AO (0-10V) ] e

I~ .0 .0°C ® p 2

8 0P o (} / % o ’;q W [Digital outputs DO (polarised 24 V AC) ]

. Analogue inputs Al - UAI
Ala, mida "
vajutada o
Digital inputs DI - UDI (dry contacts)

Igasuguse diagnostika eeltingimus on mé&detud vaartuste ja sisendite (Al/Ul ja DI) kiire kontrollimine. Seda seetbttu, et
sisendite olek m&arab valjundite oleku ning seega seadme t60.

Jargnevas tabelis on peamised kontrollid, mis tuleb erinevatele sisenditele teha:

Digisisendid

Valiste seadepunktide
olek (vaikese kiiruse
kaugkask, suure kiiruse
kaugkask, jne).

Sisendi konfiguratsioon

Juhtmestik

Signaali stabiilsus

Signaali usutavus

Signaali kooskdla teiste
signaalidega

Kirjeldus

Digisisendite valised seadepunktid on konfigureeritud seadepunktide suhtes prioriteetsed. Kui
naiteks tdograafik nduab suure kiirusega t66d ning aktiveeritud on vaikese t06 sundkasule vastav
digisisend, siis to6tab seade vaikesel kiirusel.

Kui tehases konfigureeritud digisisendi olek ,normaalselt avatud“ (NO) on muudetud ,normaalselt
suletuks® (NC) ning vastava digisisendiga pole midagi tihendatud (standardne tehasest
valjasaatmisel), pohjustab see tdenaoliselt toohaire voi seadme soovimatut kaitumist.

Vastupidiselt Ghendatud juhtmed vdivad pohjustada todhaireid. Naiteks kui valise juhtimise
kuivkontakt, mis annab seadmele suure kiiruse sundkasu, on thendatud digisisendi 4 (D14)
asemel digisisendiga 5 (DI5), siis seade seiskub, mitte ei té6ta suurel kiirusel.

Naiteks:

= Kas varske 6hu temperatuur on stabiilne?

= Kas valjatombedhu réhk on stabiilne?

Ebastabiilsust voib péhjustada médteliini probleem nagu naiteks kehv kontakt (andurid, pistikud,
juhtmed jms), kuid samuti seadmevaline probleem (jarsult poéravast 6hukanalist pdhjustatud
turbulents jms).

Kas mdodetud vaartus tundub dige? Naiteks kui varske 6hu temperatuuriks mdodetakse 25 °C,
kuigi tegelik temperatuur on -5 °C, siis on lihtne margata, et mdétmisega on probleem.
Tavaliselt on seda tulpi probleemi kontrollimiseks vaja teist, seadmest séltumatut mddteseadet
(temperatuuriandur, réhuandur vms).

Ainutiksi signaali usutavus ei tdhenda, et probleemi pole, eriti mis puutub
temperatuurianduritesse. Siin on vaja kontrollida, kas kdik modtmised on Uksteisega kooskdlas,
tagamaks, et andurid pole naiteks valepidi paigaldatud (nt 2 temperatuuriandurit on iksteise
asukohas).
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14.4.3.Viljundite kontrollimine

Etapid funktsioonile ligi paasemiseks (ligipdasutase: hooldus)

woeey /\ . 14/06/2022 - 17:00:46 Te = . Main menu 'l ] Inputs - Outputs Master controller o

x 00°Cag - A ” @ g [ | [ | @ ve & [Analogue inputs AT UAT ]

5 / » T \ @ >. & +} [;] il [Digital inputs DI - UDI (dry contacts) ]

g < @ — . [Analogue outputs AO (0-10V) ] o
00% ~poc g__:) @ Q H : _ -

a @ = [Digital outputs DO (polarised 24 VAC) |

Analogue outputs AO (0-10V)

Digital outputs ( polarised 24 V AC)

Valjundite kontrollimine véimaldab teada saada kontrolleri iga valjundi (DO vdi AO) oleku, mis omakorda véimaldab kontrollida
taitureid (nt ventilaatorid, registrid) voi infoedastust (nt jahutuse olek), mida seadme kasutaja saab kasutada.

Valjundite kontrollimine on kiire ja lihtne viis tagada, et kontrollerist erinevatele taituritele saadetud signaalid/seadepunktid on
jarjepidevad ning nende eeldatav t66 ennustatav.

Naiteks kui kontroller saadab sissepuhke ventilaatorile kiiruse seadepunkti 7 V, kuid ventilaator ei to6ta, on lihtne arvata, et
probleem on kas ventilaatoris voi ventilaatori ja kontrolleri vahel (ihendused, juhtmed, toiteallikas jne).

Véljundeid kontrollitakse té6taval seadmel. Kahjuks on mdnel juhul vdimalik, et rike ei vdimalda méningaid valjundeid
kontrollida, kuna seade on seiskunud (rikkis), kuna sel juhul on valjundiks null. See kehtib eriti juhul, kui aktiivne on A-klassi
alarm, mis on seadme seisanud.

Muudel juhtudel on teatud valjundid aktiivsed v6i saavad kindla vaartuse ainult siis, kui on taidetud mitu tingimust (nt jahutuse
valjund) voi siis, kui teatud sisendsignaalid on saavutanud teatud vaartused, mistdttu neid valjundeid on raske kontrollida.
Seetbttu voib diagnoosimisel olla vaga palju kasu valjundite kasitsi kontrollimisest.
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14.4.4.Viljundite kasitsi kontrollimine

Etapid funktsioonile ligi paasemiseks (ligipaasutase: ekspert)

w7y () 1osauzz- 1ronss T"“:’ Main menu i o Manual control of outputs

v e

§’| \| Oriam o .
~ ° b if: el =

3 ®O8H

o

Analogue outputs

MANUAL

AUTO Digital outputs

Kontrolleril on nii analoog- (AO) kui digivaljundite (DO) jaoks kasitsi kontrollimise funktsioon, mis véimaldab taitureid ja
kliendiseadmeid pidevalt kontrollida juhtimis- ja ohutusahelatest sdltumatult. See vdimaldab kontrollida eriti jargmist:

= Kontrolleri analoog- (0-10 V) vdi digivaljundite olekut ja diget t66d

= Taiturite seisukorda ja funktsioneerimist (nt ventilaator vdi mootoriga register)

= Paigaldaja voi tehniku thendatud valiste seadmete (nt alarmidest teatamine) diget t66d

= Toodtava juhtseadme (nt Shurdhuliliti) diget t66d.

Valjundite kasitsi kontrollimise funktsiooni veel Uks eelis on véimalus kontrollida teatud andurite t66d. Kui aktiveerida ventilaator
ja vbéimaldada 6huringlust, mdjutab see otseselt teatud sisendeid, nagu naiteks ventilaatori tagasiside réhullliti oleku
muutumine, mis vdimaldab kontrollida, kas see seade to6tab bigesti.

Kasitsi kontrollimist saab kasutada ka seadistusetapis, kuna see voimaldab teatud taiturid stabiliseerida kindlates punktides, mis
vdimaldab vétta naite voi teha mdotmisi (sisendvool, rdhk, temperatuur jms) vdi kontrollida valiste seadmete t66d (alarmidest
teatamine, registrite sundavamine jahutuse ajal jne).

Valjundite kasitsi kontrollimine on funktsioon, millele paaseb ligi ainult siis, kui seade on vélja lilitatud, et valtida lubamatuid
sekkumisi, mis voiksid ohustada nii kasutajat kui ka seadet. Kui méni valjunditest on kasireziimil, ei saa seadet kéivitada.
Seadme taaskaivitamiseks peavad kdéik valjundid olema automaatreziimil.

Markused:

= Rootorsoojusvaheti kasitsi kontrollimine: soojusvahetile té6kasu (toiteallika) andmiseks on vaja aktiveerida
rootorsoojusvaheti digivaljund (DO)

= Ventilaatorite kasitsi kontrollimine: lisaks ventilaatorite sihiparasele juhtimisele on véimalik juhtida 6huhulga réhuldlitite (ECO/
DIVA), 6hurdhuandurite (LOBBY) ja 8huhulga m&6turite (MAC2/QUATTRO) biget t66d.
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15. Alarmid

15.1. Uldist

Alarmide t60 ja haldus maaratakse mitme parameetriga:

= Klass: A, Bvoi C
= Toimingu tiup

= Ajapiirang ja ajauhik

= Kinnis (teatud parameetritel)

Alarmil voib olla erinevaid olekuid:

= Aktiivne
= Tlhistatud
= Lahtestatud

Kui alarm on aktiivne (aktiivses olekus), on see nahtav aktiivsete alarmide menuus ,Active alarms® ning salvestatakse kohe
alarmimallu (alarmimalu menui ,Alarm history”).
Kogu teave Uksikasjalikult allpool.

15.2. Alarmi klass

Klass kirjeldab, millise alarmiga (rikkega) on tegemist ning kuidas sellele tuleks reageerida.

A P&hjus on kadunud ning alarm tuleb Iahtestada kasitsi.
Alarmi ei ole véimalik lahtestada enne, kui selle pohjus on kdrvaldatud. Kasitsi Iahtestamine annab

ventilatsiooniseadmele I16puks loa taaskaivituda.

Klass A ja B on identsed. Sama tlilipi Iahtestamise puhul on kasulik toiminguid eristada.

Alarm lahtestatakse automaatselt siis, kui pdhjus on korvaldatud. C-klassi alarme kasutatakse peamiselt
C hoiatamiseks, kuigi olenevalt konfigureeritud toimingust vdivad need ka seadme valja lllitada. Seda tilpi
alarmi ei ole vdimalik kasitsi lahtestada.

15.3. Alarmiga kaasnevad toimingud

Alarmiga kaasnevad toimingud kirjeldavad seadme kaitumist vastava alarmi iimnedes. Toiminguid on mitu:

Deaktiveeritud

Kiirseiskamine

Tavapéarane
seiskumine

Vahendatud kiirus
(vahendatud t606)

Tavaline kiirus
(tavatoo)

28

Kui ilmneb alarm, jatkab seade t60d nagu midagi poleks juhtunud. Seda toimingut kasutatakse
téohairete puhul, mis ei ole kriitilised seadme ohutuse vai terviklikkuse seisukohast (nt réhuerinevus,
filtri ummistus). Seda tilpi toiming sarnaneb hoiatusega.

Ventilatsioonijargset reziimi ei voeta arvesse; kdik valjundid deaktiveeritakse kohe, kui ilmneb alarm.

Arvestatakse ventilatsioonijargset reziimi. Selle reziimi maaravad ventilaatorite seiskumisaja piirangud
ning varske 6hu ja heitéhu registrid.

Alarm kirjutab Ule valitud kiirusseadistuse.
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15.4. Alarmi ajapiirang ja ajaiihik

Ajapiirang maarab, kui kaua peab pdhjus kestma, et alarm aktiveeritaks. Ajapiirang pdhineb alarmi iimnemise hetkel.
See tingimus on saadaval kdigi alarmide jaoks.
Pdhjuse kadumisele ajapiirangut ei ole. Kui péhjus on kadunud, siis alarm tiihistatakse kohe.

15.5. Alarmilavi

Ménele alarmile tuleb lisaks ajapiirangu tingimusele seada ka teine kiinnisetingimus.
Kui kriteerium on seatud ajapiiri jooksul kiinnise Uletanud, muutub alarm aktiivseks.

Alarmikiinnise saab seada neile alarmidele, mille pdhjus oleneb analoogvaartusest, naiteks: liiga kdrge temperatuur, réhk voi
ohuhulk liiga vaike jne.

15.6. Alarmi olek

limnev haire vdib olla mitmes olekus, olenevalt pohjusest:

Aktiivne Pdhjus on endiselt alles.
Tihistatud P&hjus on kadunud ning alarmi voib kasitsi lahtestada (kui klass A voi B).
Lahtestatud Alarm on kasitsi lahtestatud (kuid p&hjus on endiselt alles).

15.7. Aktiivsed alarmid

Etapid funktsioonile ligi paasemiseks (ligipaasutase: kiilaline)

Lossy. @ 14/06/2022 - 17:00:46 ﬁﬂ%
00°Cayg A

)
0.0°C

Active alarms
15108/2022 - 11:46:16

®)

~

Ly
((@\

Aktiivsete alarmide menuUst ,Active Alarms* saab vaadata hetkel aktiivseid alarme.
Aktiivne alarm on alarm, mille aktiveerumistingimus on hetkel téidetud, kuigi alarmi pdhjus véib olla juba kadunud.

CALADAIR 7%
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15.8. Alarmide ajalugu

Etapid funktsioonile ligi paasemiseks (ligipaasutase: kiilaline)

woer () O 14/06/2022 - 17:00:46 ﬁo:: Active alarms Alarm history
: 15082022 - 1118616 022 T
k 0.0°Cay, A > e |d [] Rank: A 0 oojoo o |
‘.., %)
& o Class: A Status: Active -
3 / @ \ D S i
-
2 © N

g OC

Alarmimalu menui kuvab kuni 100 alarmistindmust, mis salvestatakse FIFO pdhimdttel (esimesena sisse, esimesena valja).
101. sindmus (viimatine) kirjutab Ule kdige vanema stiindmuse.

Alarmipuhvrit ei ole véimalik 1&htestada: salvestatud alarme ei saa kustutada.
Alarmi ilmnemise aastat ei salvestata, kuvatakse ainult kuu ja kuupaev.

Iga alarmi kohta salvestatakse mallu toimumise kuupaev ja kellaaeg, ligipdasudigus ja kasitsi lahtestamine (kui A-klass), mis
hdlbustab diagnostikat ja probleemide kdrvaldamist.

15.9. Hooldusalarmid (filtrid)

Etapid funktsioonile ligi padsemiseks (ligipaasutase: kiilaline)

Losey /._Q\IO 14/06/2022 - 17:00:46. f;o:n

Main menu 'l Q\ Maintenance

A e T
oo.c‘\ ” g . . @ ve B’ Maintenance interval: jmon(h

) ol
/I \I Oyispm g ®
™ 0°C g 2
0.0°C -« Q‘_A). @ Q rg ﬁ *0 = Inactive maintenance counter l

12

@D

CALADAIR 7%

© ©

(Filtrite) hooldusalarmi funktsiooni abil on véimalik ndidata aktiivsete alarmide voi alarmide ajaloo lehel ndhtava alarmi abil, et
seadistatud hooldusintervall on méddas ning filtritele vo6i muudele komponentidele on vaja teha ennetav hooldus, kuna seda
funktsiooni saab kasutada ka muu kui filtrite jaoks.

Uks kuu vastab 30 péevale ning mahaloendus algab kohe, kui seade sisse liilitatakse. Kui toide on véljas ja kontroller ei toota,
siis mahaloendust ei toimu.

Naide:

Kui seatud on tdhtaeg 12 kuud, siis alarm aktiveeritakse: 12 kuud x 30 p&eva kuus = 360 paeva parast.

Kui seadme Uhendus toiteallikaga on katkestatud kokku 3 paeva, siis aktiveeritakse alarm 363 paeva moddudes. Allesjaanud
paevade arvu ei ole véimalik teada ega maarata kindlat kuupéeva. See funktsioon tuleb aktiveerida kasutuselevétmisel,
maarates intervalliks muu vaartuse kui 0.
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15.10. Alarmide ja rikete tabel

Tun- ideldus Klass 2"  Toiming VaaMUs/ gy qikasjadiselgitused Véimalikud péhjused
nus piirang kiinnis
Ventilaatori rike
Ventilaatori toiteallika rike
Kiiruse reguleerimise signaali
probleem (kontrolleri suure
kiiruse valjund, vigane juht-
mestik/ihendus ventilaatori ja
kontrolleri vahel, vigane kont-
rolleri analoogvaljund jne).
) ; = Niiskus réhuvoolikutes
ECO/DIVA: ventilaatori »  Halvasti/tagurpidi tihendatud
tagasiside teave rohululitilt ei v&i ummistunud réhuvoolikud
ole saabunud maaratud aja . varske 6hu register jaab su-
jooksul (30 s), seade seiskub letuks
ning taaskaivitamiseks «  Ohujaotussiisteem: tuleklapp
ECO / DIVA: on vaja alarm kasitsi suletud, kanal ummistunud
25 Pa lahtestada. Ohurdhuliiliti
(rohululiti tilp on normaalselt avatud =~ ECO/DIVA eripara:
seadistus)  (NO). See sulgub siis, «  R&huliliti rike
WeEE kui 6hurdhk on tle 25 Pa - R6huliiliti valesti seadistatud
5 P (tehaseseadistus). »  Vigane juhtmestik/iihendus
Sisse- Tava- (juhtsis-  LOBBY: rohuanduri rohulilti ja kontrolleri vahel
puhke- . o . = Kiiruse seadepunkt torustiku
1 . . 30s seiska- teem) edastatud dhurdhk ei ~ .
ventilaatori . - N réhulanguse suhtes liiga
(VAS) rike mine Uletanud ajapiirangu (30 s) madal
MAC2/ raames minimaalset kuinnist
QUATTRO: (25 Pa). Juhtsiisteemis on | OBBY eripéra:
olenevalt minimaalseks kiinniseks IR —
seadme seatud 25 Pa. onuanduri ke -
mudelist = Vigane juhtmestik/ihendus
(vtjargnev  MAC2/QUATTRO: 6huhulga ~ rhuandurija kontrolleri vahel
tabel) anduri edastatud Ghuhulk ei = Ohujaotussiisteem ei ole
iiletanud ajapiirangu (30 s) E)llsavalt takistav (s?ade Bole
raames minimaalset kiinnist. tihendatud, seade liiga vaike)
Minimaalne kunnis oleneb N
konkreetse seadme mudelist MA(EZIQUATTRO eripara:
(vt jargnev tabel). = Ohuhulga anduri rike
= Vigane juhtmestik/Uhendus
6huhulga anduri ja kontrolleri
vahel
= Ohujaotussiisteem liiga ta-
kistav (suletud klapp/register,
liiga vaike torustik, liiga suur
seade)
= Ummistunud véi sobimatu
ohufilter (liiga takistav)
Vilia- Vt tun-
t(")n{beéhu N Vittunnus =1 Vit tunnus = 1 sissepuhkeventi-
6 . . A 120 s seiska- sissepuhke- sissepuhkeventilaatori (VAS) . . P
ventilaatori . . . . laatori (VAS) rike
(VAR) rike mine ventilaatori  rike
(VAS) rike
. - Ratas on blokeeritud voi sellel on
Juhtpuldi tagasiside o v . .
. e mehaaniline pdérlemisviga. Rihm
Rootor- rootorsoojusvaheti t66 kohta T
S0ojus- ei jsudnud kohale maaratud o' eclLEc
44 Jue CC  600s ' | K0! Ajamimootori rike. Juhtpuldi
vaheti ajavahemiku jooksul. S we
e todkasu (K2 rattarelee) haire voi
alarm Seade jatkab t66d ilma
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energiatagastuseta.

toiteallika rike.
Rootorsoojusvaheti juhtpuldi rike.
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Tun-  irjeldus
nus
Sisse-
puhke- ja
53 vdlja-
tombefiltri
alarm

Valja-
54  tombefiltri
alarm

Kilmumis-
kaitse
alarm
(THA)

56

Tulekahju-

58
alarm

Valine
60 seiskami-
ne

Hooldu-
62 seks seis-
kamine

32

Klass

Cc

Cc

]

Aja-
piirang

600 s

600 s

120 s

1s

1s

Toiming

Kiir-
seiska-
mine**

Vaartus/
kiinnis

Uksikasjad/selgitused

Sissepuhke- ja/voi
valjatdmbefiltri rohulangus
on Uletanud vastava filtri
rohuliliti seadistatud
vaartuse (300 Pa filtritel
M5 ja M7, 200 Pa filtril F7,
150 Pa filtril M5).

Vt tunnus = 53 Sissepuhke-
ja valjatémbefiltri alarm

Kllmumiskaitse termostaat
(THA) on tuvastanud,

et veekuttekalorifeeri
temperatuur on alla
seadistatud vaartuse
(tehaseseadistus 5 °C).

Kui see alarm on aktiivne,
seiskub seade viivitamatult
ilma jarelventilatsioonita ning
veekuttekalorifeeri valjundiks
sundmaaratakse 100%

(10 V); Uksikasju/selgitusi

vt dokumendi osast (XXI.2
Kllmumiskaitse termostaat
(THA)).

Seadme kaitumine oleneb
sellest, kuidas kasutaja

on tulekaitse funktsiooni
seadistanud. Tehasest
valjuva seadme tulekaitse
funktsioon ei ole aktiveeritud,
seega see ei toota.
Olenevalt kasutuselevotmisel
tehtavatest seadistustest
voib tulekaitse funktsiooni
rakendumine mdjutada
seadme, ventilaatorite,
sulgklappide ja moéddavoolu
(plaatsoojusvaheti korral)
t6od.

Digisisend (DI) on aktiivhe
(kuivkontakt suletud). Seade
ei toota seni, kuni kontakt on
suletud.

See tuhistab ajaseadistused.
Seade lulitatakse valja
avalehe toitenupust. Seade
on valja lulitatud seni, kuni
antakse sisselulitumiskask.
Kontroller on ajaseadistuste
ja hoonehaldussusteemi
suhtes prioriteetne.

Voéimalikud pohjused

Ummistunud filter.

Sobimatu filter (kolmanda osa-
poole toode ei vasta tootja ndue-
tele).

Vale filtreerimisklass.

Valine element takistab dhuvoolu
seadmes.

Vt tunnus = 53 Sissepuhke- ja
valjatdmbefiltri alarm
Veekuttekalorifeeri toitepump ei
toota (puudub dhuhulk).

3-suunaline temperatuuriventiil
jaab suletuks.

Soojavee tootmine ei to6ta voi
soojuskandja temperatuur madal.

Termostaadi seadistust on muu-
detud.

Termostaadi rike.

Vigane juhtmestik/Uhendus ter-
mostaadi ja kontrolleri vahel.

Digisisend (DI) on aktiivne (kuiv-
kontakt suletud).
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Tun-
nus

Aja-

Klass ..
piirang

Kirjeldus

Elektrika-
lorifeeri /
eelkltte-
kalorifeeri
Ulekuume-
nemine

63

Sisemise
patarei C
viga

78 120 s

79 Hooldus- c 1
alarm

Sissepuh-
keven-

tilaatori ©
erinevuse

alarm

82 30 min
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Toiming

Tava-
seiska-
mine*

Tava-
seiska-
mine*

Vaartus/
kiinnis

LOBBY:
50 Pa

MAC2/
QUATTRO:

oleneb
seadme
suurusest,
vt jargnev
tabel

Uksikasjad/selgitused

THS termostaat on
tuvastanud elektrilise
kittekalorifeeri temperatuuri
> 100 °C.

Kui alarm aktiveeritakse, siis
seade seiskub ning teeb labi
ventilatsioonijargse protsessi,
et elektrikalorifeeri jahutada.

THS termostaat on
normaalselt suletud
(NC) tilpi. Seadme
taaskaivitamiseks tuleb
|ahtestada termostaat

ning alarm kasitsi lahtestada.

Sisemise patarei laetus on
joudnud miinimumkiinniseni,
mis tagab seadistuste
sailimise toitekatkestuse
korral.

Maaratud hooldusvahemik
on uletatud, vajalik on
ennetav hooldus.

Seade jatkab normaalset
t6od.

Moéodetud dhuhulk

vOi rohk on maaratud
ajavahemikus (30 s)
Uletanud kinnisvaartuse.
Klnnisvaartus on vordne
kehtiva seadepunktiga
kinnisvaartus.

LOBBY: (naide: kehtiv
seadepunkt = 120 Pa)

70 Pa < Rdhk < 170 Pa

MAC2/QUATTRO:
(naide: kehtiv
seadepunkt = 1000 m3/h)
700 m*/h < 8huhulk <
1300 m*h

Zehnder EASY 5.0

Voéimalikud pohjused

Ohuhulga védhenemine/puudu-
mine elektrikalorifeeri td6tamise
ajal (ventilaatori &kiline rike, toite-
katkestus, ventilaatori toiteallika
kadumine jne). Vigane staatiline
relee: vigane staatiline relee voib
muutuda juhtivaks, pdhjustades
pideva toitevoolu elektrikalori-
feerile.

Patarei on defektne ja/vdi kont-
roller liiga vana.

Patarei tuleb esimesel véimalu-
sel valja vahetada (CR2032), et
kontrolleri seadistused ei laheks
toitekatkestuse korral kaduma.

Hooldusalarmi deaktiveerimiseks
tuleb seadistada vahemik 0 kuud
= tehaseseadistus (vt funktsiooni
Uksikasjalikku kirjeldust)

Vt alarmi tunnus = 1 Sisse-
puhkeventilaatori (VAS) rike
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Tun-
nus

Kirjeldus Klass

Valja-

tdombe
ventilaatori ©
erinevuse

alarm

83

Sisse-

puhkedhu
tempera- A
tuur liiga

korge

86

T (et C
reziimil

Sissepuh-

keventilaa-

tor kasire-

Ziimil

Valjatdm-
116 Deven- ©
tilaator
kasireziimil
Kuttekalo-
rifeer kasi- ©
reziimil

115

117

34

Aja-
piirang

30 min

5s

1s

1s

1s

Vaartus/

Toiming kiinnis

LOBBY:
50 Pa

MAC2/

QUATTRO:

oleneb
seadme
suurusest,
vt jargnev
tabel

Tava-
seiska-
mine*

55°C

Uksikasjad/selgitused

Moodetud dhuhulk

vOi rohk on maaratud
ajavahemikus (30 s)
Uletanud kinnisvaartuse.
Klnnisvaartus on vordne
kehtiva seadepunktiga
kinnisvaartus.

LOBBY: (naide: kehtiv
seadepunkt = 120 Pa)

70 Pa < Rohk < 170 Pa
MAC2/QUATTRO:
(naide: kehtiv seadepunkt
= 1000 m3h)

700 m*/h < 6huvooluhulk <
1300 m3h

Sissepuhkedhu maht

on muutunud kaugelt

liga vaikeseks vorreldes
kuttekalorifeeri antava
vlimsusega.

Seade seiskub, kui alarm
rakendub. Taaskaivitumiseks
peab temperatuur

langema alla 55 °C ning
alarm tuleb lahtestada
kasitsi.

See alarm ei seiska seadet,
kuid seade on vaja vélja
lilitada, et ltlitada valjundid
kasireziimile. Seadme
taaskaivitamiseks peavad
kdik valjundid olema
automaatreziimil.

Voéimalikud pohjused

Vt alarmi tunnus = 6 Valjatdmbe-

ventilaatori (VAR) rike

Sissepuhkeventilaatori (VAS)
rike. Seadme sulgklapp ja torusti-

kuklapid pusivad suletud.

Elektrikalorifeeri kontrolliva staa-

tilise relee rike.

Vastav taitur on kasijuhtimisel.
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Tun-

nus

118

119

125

126

138

140

145

146

147

148

165

166

167

168
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Kirjeldus

Soojusva-
heti kasire-
Ziimil
Jahutus-
kalorifeer
kasireziimil
Ajamiga
varskedhu
sulgklapp
kasireziimil
Ajamiga
heitdhu
sulgklapp
kasireziimil

Valjund
kasireziimil

Eelkltte-
kalorifeer
kasireziimil
Valisdhu
tempera-
tuurianduri
rike

Sisse-
puhkedhu
tempera-
tuurianduri
rike
Valjatém-
bedhu
tempera-
tuurianduri
rike (MO6-
davool)
Valjatdm-
bedhu
tempera-
tuurianduri
rike

Sisse-
puhkedhu
rohuanduri
rike
Valjatom-
bedhu
rohuanduri
rike

Sisse-
puhkedhu
vooluhulga
anduri rike
Valjatdm-
bedhu
vooluhulga
anduri rike

Klass

Cc

Aja-
piirang

1s

1s

1s

1s

5s

5s

5s

5s

5s

Toiming

Tava-
seiska-
mine*

Tava-
seiska-
mine*

Tava-
seiska-
mine*

Tava-
seiska-
mine*

Tava-
seiska-
mine*

Tava-
seiska-
mine*

Tava-
seiska-
mine*

Tava-
seiska-
mine*

Zehnder EASY 5.0

Vaartus/

kiinnis Uksikasjad/selgitused

Voéimalikud pohjused

Vastav taitur on kasijuhtimisel.

Vahemalt tiks valjund on
kasireziimil. See alarm rakendub
koos alarmidega 113/115/
116/117/118/119/125/126/140.

See tédhendab ka, et kitte- ja/
vOi jahutusvaljundid on lulitatud
kasireziimile.

Eelkittekalorifeer on
kasijuhtimisel.

Vigane temperatuuriandur ja/voi
Ainult plaatsoojusvahetiga  juhe (avatud ahel véi lihis)
Plaatsoojusvaheti
jaatumiskaitse moéddavoolu

kaudu

Ainult LOBBY V_igane/_puuduv andurja/v6~i_ -
vigane juhe (avatud ahel véi lUhis)

Ainult LOBBY Vigane/puuduv andur ja/voi

vigane juhe (avatud ahel voi lUhis)

Vigane/puuduv andur ja/voi

AT OSSO vigane juhe (avatud ahel voi lthis)

Vigane/puuduv andur ja/voi

Ainult MAC2 /QUATTRO |, 1o uhe (avatud ahel véi liihis)
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Tun- Aja- Vaartus/

Kirjeldus Klass Toiming Uksikasjad/selgitused Voéimalikud podhjused

nus piirang kiinnis
CO2 andu- Tava- Vigane/puuduy andur jaivoi
175 = A 5s seiska- Ainult DIVA ja QUATTRO 'gane/p jalvol -
ri rike mine* vigane juhe (avatud ahel véi lUhis)
Vigane/puuduv temperatuuriandur
) jalvoi juhtmestik (lahti tulnud voi
Eelkitte T lihises), kui seadmel on olemas
tempera- . Ainult plaatsoojusvahetiga  gglkittekalorifeer (INFINITE)
179 . . A 5s seiska- :
tuurianduri L seadmed
rike S Vigane/puuduv 1000 Q takisti
kontrolleri klemmidel, kui seadmel
ei ole eelkuttekalorifeeri.
Haire Valesti konfigureeritud tlem- voi
alluvkont- alluvkontroller, puuduv véi vigane
192 rolleriga C 120 s juhtmetihendus kahe kontrolleri
sidepida- vahel, vigane/mittetdotav
misel alluvkontroller.
Varske
ohu eel-
193 soojendu- C 5s Funktsiooni vale seadistus
se juhta-
hela rike
Sisemise Tava- . .
194 juhtsistee- A 55 seiska- Kontrolleri CLD-283 valed sise-
I . seaded
mi rike mine

*

Tavaseiskamine = valjalllitus koos jarelventilatsiooniga
** Kiirseiskamine = ilma jarelventilatsioonita, kdik valjundid deaktiveeritakse kohe, kui iimneb rike

15.11. Ventilaatori tagasiside ja erinevuskiinnised

Sissepuhke + Sissepuhke +
Seade (MAC2 véi QUATTRO) Vahgndatud Normaalne t66- va_ljatom_beven- valja!ombfeventl-
toomaht maht tilaatorite ta- laatorite erinevuse
gastuskiinnis kiinnis
CARMA 9010 400 m’/h 800 m®h 300 m*h 240 m*/h
CARMA 9016 / SILVERTOP 15 800 m*h 1200 m*h 300 m*h 360 m*h
CARMA 9023 / SILVERTOP 23 1000 m%h 1800 m*h 350 m*h 540 m?h
CARMA 9035 / SILVERTOP 35 1700 m*h 3000 m*h 610 m*/h 900 m*h
CARMA 9048 2000 m*h 3500 m*h 770 m*h 1050 m*h
SILVERTOP 52 2750 m3/h 3900 m3h 740 m?h 1170 mé/h
CARMA 9070 3000 mé/h 5800 m3/h 1200 m3/h 1740 m3/h
NEOTIME 600 250 m?h 500 m*h 155 m3/h 150 m3/h
NEOTIME 900 350 m¥h 700 m*h 225 m?*h 210 m?h
NEOTIME 1300 550 m¥h 1100 m3h 500 m3h 330 m¥h
NEOTIME 1800 750 m3h 1500 m3h 550 m3¥h 450 m?h
NEOTIME 2500 1000 m3h 2000 m3/h 650 m?h 600 m?h
Ao on 15 700 m¥h 1000 m¥h 300 m¥h 300 m¥h
oI 20 1000 m¥h 1400 m3h 350 m¥h 420 m3/h
EEI)E(EII\-III“OA'IIE'I(Z)SNO(;; 1750 m3h 2400 m*h 580 m3h 720 m3/h
oI 2 2000 mh 3000 m¥h 580 m/h 900 m¥h
HEXAMOTION 45 2750 m3/h 3900 m?*h 740 m*h 1170 m3/h
HEXAMOTION 60 3250 m*h 4600 m3*/h 770 m*h 1380 m*h
HEXAMOTION 80 4200 m3h 6000 m?h 1200 m3h 1800 m3h
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15.12. Kilmumiskaitse alarmi liksikasjad

Kui kiilmumiskaitse alarm on aktiivne, tahendab see, et veekittekalorifeeri kiilge kinnitatud kilmumiskaitse termostaadi
temperatuur on langenud alla +5 °C (tehaseseadistus) ning on oht, et kittekalorifeer voib kilmuda, kui see primaarveega
taidetakse (ilma MEG/MPG kilmakaitselisandita). Ventilatsioon seiskub kohe (kiirseiskamine), jarelventilatsiooni ei ole ning
kittekalorifeeri valjundiks sundseadistatakse 100%, et avada kittekalorifeeri veevarustuse 3-suunaline ventiil maksimaalselt
ning tosta seega temperatuuri véimalikult kiiresti.

Kui termostaadi temperatuur tduseb Ule +5 °C, taaskaivitub seade automaatselt (C-klassi alarm = automaatne lahtestamine)
ning 3-suunalise ventiili asendisignaal naaseb kuittereziimi PID arvutatud vaartusele.

16. Hoonehaldussiisteemi side

16.1. Uldist

Kontrolleril on jargmised 2 valist sideporti:

= Port P1: Modbus RTU RS485 (alluv) vdi BACnet MS/TP
= TCP-IP port: Modbus TCP vdi BACnet IP vdi veebiserver

Kui pordi side on aktiivne, siis vastav roheline oleku LED vilgub:

P1 port: RS485 kas Modbus RTU véi BACnet MSTP jaoks

P2 port: Reserveeritud sidepidamiseks Zehnder EDT2-ga voi
alluvkontrolleriga

Ext.
Disp.

B50

A5t | g
1 N52
E53
B60
A6l
2[Ne2
E63
DHa7i
Di2a72
Di3a73
Dida 74
Disa75
Di6a 76
DI7a77
DiBa78
ANGD 90
AO1a91
AO2a 92
AO3a 93
AO4a 94
AO5a 95

® P1RxXTx
® P2 RxTx
® TCP/1P

OPB

TCP-IP pordi LEDi olek

P2-pordi LEDi olek

P1-pordi LEDi olek

EEE

TCP/IP port (RJ45): Modbus TCP, BACnet IP vdi veebiserveri jaoks 41

Kui kontrolleri tuvastamiseks tehakse vorguotsing, siis kuvatakse see kui ,CALADAIR AHU*" ja mudel ,CLD-283- WEB-5.0".

«—
10GD0
110016
120020
13D03b
14D04b
16 D0Sb
16D06b
170070
30 AGND
31Al1a
32Al2a
33 AGND
34 Al
35 Al
40AGND
4un
a2
43AGND
44U
45 UM

16
260 | -
“C
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16.2. Modbus RTU RS485 side

Etapid funktsioonile ligi paasemiseks (ligipaasutase: ekspert)

oy € vaosnnna- 1700t f?“ Main menu iz o 2 Communication settings o : Port P1 Modbus / Bacnet settings i,y
0.0°C Modbus RTU RS485 sl
x L o ‘ - g 1 @ e =3 [Modbus RTU - Bacnet MS/TP ] St = s el
aud rates
E / \ @ >. & +} @ R [Modbus TCP - Bacret 1P ]
g . '. Slave address: EI .
i
< % @ Q H ~Data bits / Pariy / Stop bits: wa -
o ©

. @ ( ) | Modbus RTU - Bacnet MS/TP

Funktsioonid, mida toetab kontrolleris kasutusel olev Modbusi protokoll:

2 / Diskreetse sisendi lugemine v

1/ Kalorifeeride lugemine v

3 / Ooteregistri lugemine v

4 |/ Sisendiregistri lugemine v
5 / Uhe kalorifeeri kirjutamine v

6 / Uhe registri kirjutamine v

15 / Mitme kalorifeeri kirjutamine v

16 / Mitme registri kirjutamine v

Vaikimisi on kontrolleri alluva-aadressiks tehases seadistatud (1). Aadressi saab valida vahemikust 1 kuni 247. Igal Modbusi
vorgus oleval kontrolleril peab olema teistest erinev aadress.

Andmeedastusreziim on RTU (Remote Terminal Unit — kaugterminal), mitte ASCII, ning sGnapikkus on 8 bitti.
Uhe sénumiga saab lugeda maksimaalselt 47 registrit.

Ulemkontroller vajab kahe sénumi vahel 3,5 mérgi pikkust vaikset intervalli (4 ms kiirusel 9600 boodi).
Kui samas sideliinis on mitu alluvkontrollerit, vajab Glemkontroller viimase kontrolleri vastuse ja jargmise kontrolleri esimese
paringu vahel vahemalt 14 margi pikkust vaikset intervalli (16 ms kiirusel 9600 boodi).
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Info edastuskiirus 9600 / 14 400/ 19 200 / 28 800 / 38 400 / 57 600 / 76 800 / 115 200
Aadress (alluv) 1...247

Andmebittide arv 8

Paarsus Puudub / Paaris / Paaritud

Stopp-bittide arv 1/ 2

16.3. Modbus TCP side

Etapid funktsioonile ligi pdasemiseks (ligipaasutase: ekspert)

oner () 105022 700 {}gE . Main menu i o (5 Communication settings L5 T TCP/IP 1/2 port settings
[ 3 L

x 0w g 1 @ g [Modbus RTU - Bacnet MS/TP ] Protacal Modous TCP \
[ / s. > \ 5
< [Modbus TGP - Baonet 1P |
g @ Orippm* S A

. Current Gateway: e e a0 a0 |
3 T cEOsH F Comnions. e
a @ - Current Subnet mask: S 8 |

@ d‘ ’) Modbus TCP - Bacnet IP | ... i

Kui DHCP pole lubatud, tuleb Modbus TCP protokolli kaudu toimuva side aktiveerimiseks seadistada jargmised parameetrid
kasitsi:

IP-aadress 192,033,050,112
Vérav 192,033,050,005
DNS 192,033,050,040
Alamvorgumask 255,255,255,000

Kui DHCP on aktiveeritud (tehaseseadistus), siis maarab vork need parameetrid otse, kui TCP-IP port on Ghendatud (vt Il
KONTROLLERI CLD-283 VALIMUS JATUTVUSTUS).
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16.4. BACnet MS/TP ja BACnet IP side

Etapid funktsioonile ligi paasemiseks (ligipaasutase: ekspert)

ey 6) aosanzz- 1700 @oE . Main menu i o () Communication settings o )  TOPIP 172 port settings

x N Ig @ i [Modbus RTU - Banet MS/TP ks Bacref o

Rty CELL & ‘ | T e )

< \ N [Modbus TCP - Bacnet IP |

< @ ). & +} @ ® _Current IP: o

3 ® SR v
%) @ Q H it Current DNS: [

a @ Current Subnet mask: LR

@ ( ) Modbus TCP - Bacnet IP Protocol: Bacnet P

Voimalik on ainult iks BACneti side: kui lubatud on nii IP BACnet kui ka MSTP BACnet, siis tootab ainult IP BACnet, kuna see
on prioriteetne. Et MSTP BACnet to6taks, tuleb IP BACnet keelata.

BACnetis on muutujate loetelu seotud seadme konfiguratsiooniga. Naiteks kui temperatuuri reguleerimine on pideva
sissepuhkega, siis ei ole dhureegli muutujad kattesaadavad. Kui seade on réhureguleerimisel (LOBBY), siis ei ole 6huhulga
muutujad (MAC2) kattesaadavad.

Funktsioonid, mida kontroller toetab, on jargmised:

Loetav ja kirjutatav binaarvaartus (BV) 10XXX
Loetav binaarvaartus (BV) 20XXX
Loetav ja kirjutatav analoogvaartus (AV) 30XXX
Loetav analoogvaartus (AV) 40XXX
Loetav ja kirjutatav mitme olekuga vaartus (MSV) 30XXX
*XXX = MSV-muutuja aadress Modbusi protokollis. 40XXX
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BACnet MS/TP L
BACnet IP (RS485) Uksikasjad
.. 9600 /14 400/ 19 200 / 28 800 / 38 400 / 57 600
Kiirus X

/76 800/ 115 200 boodi

See koosneb 2 osast, alumise seadme

tunnus (ID) ja lGlemise seadme tunnus, mis

on Uhendatud, et moodustada taielik seadme
Seadme tunnus X X tunnus.

Ulemise seadme tunnus (01234)) + alumise

seadme tunnus (56789)

= seadme tunnus (0123456789)

»corrigo 5.0”
Seadme nimi X X Ei ole ekraanilt vaadatav ega konfigureeritav.
Kasutage integreeritud veebiserverit.

See on spetsiaalne sideport. See koosneb
2 osast, alumine UDP (User Datagram Protocol
— kasutaja datagrammi protokoll) ja tlemine

X UDP, mis on Uihendatud, et moodustada taielik
seadme tunnus:
Ulemine UDP (01234) + alumine UDP (56789)
= UDP (0123456789)

UDP-pordi
number

BACneti sidehaldusseadet kasutatakse selliste
kontrollerite tuvastamiseks, mis on hendatud
erinevate BACneti IP-alamvdrkudega ning
eraldatud IP-ruuteriga.

Ei ole ekraanilt vaadatav ega konfigureeritav.
Kasutage integreeritud veebiserverit.

BBMD X X

See on vorgu kdrgeima BACnet MS-/TP-seadme
aadress. Kui see vaartus maarata vorgus olevast
tegelikust vaartusest vaiksemaks, siis vaheneb
sidejéudlus.

Max lilemseade X

Kontrolleri MAC-aadress, mis peab olema
MAC-aadress X unikaalne selles alamvdrgus, millega see on
Uhendatud.

Hosti dunaamilise konfigureerimise protokoll
(DHCP) on vdrguprotokoll, mis konfigureerib
automaatselt jaama v6i seadme |IP-seadistused,
maarates sealhulgas automaatselt IP-aadressi
ja alamvérgumaski (vt XVI.5 Konfiguratsioon
(DHCP)).

DHCP X
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16.5. IP konfiguratsioon (DHCP)

Hosti diinaamilise konfigureerimise protokoll ehk DHCP on vérguprotokoll, mida kasutatakse internetiprotokolli (IP) vorkudes
selliste vorgu konfiguratsiooniparameetrite diinaamiliseks levitamiseks nagu IP-aadressid, DNS-serverid ja muud teenused.

Kontrolleri saab konfigureerida oma IP-aadressi hankima kahel viisil:

= Kas DHCP-serverist (diinaamiline adresseerimine)
= Voi kasitsi, sisestades andmed otse ekraanilt (staatiline aadress). Andmed tuleb eelnevalt leida.

IP konfigureerimine on vajalik mélema protokolli jaoks:

= BACnet IP
=  Modbus TCP

Vaikimisi on kontrolleril DHCP aktiivseks seadistatud. Seega maarab vdrk aadressi automaatselt.

IP 192,033,050,112
Varav 192,033,050,005
DNS 192,033,050,040
Alamvorgumask 255,255,255,000

Kui DHCP ei ole aktiveeritud, tuleb staatilist seadistust muuta kasitsi.

16.6. Modbusi ja BACneti vahetustabelid

Tabelites olevad Modbusi aadressid kasutavad ldist Modbusi standardit. Aadressinihet eeldatavalt ei ole, olemasolev muutuja
on adresseeritud vaartusele 0 (mitte 1).

Skaleerimistegur = 10 tdhendab, et tegeliku vaartuse saamiseks tuleb loetud vaartus jagada 10-ga.
Naide: kui sissepuhkedhu temperatuuri muutuja vaartus on 230, siis tdhendab see, et temperatuurivaartus on 230/ 10 =
23,0 °C.

Alarme ei ole vdimalik sidepidamise kaudu lahtestada. Lahtestada tuleb kasitsi, otse seadme puuteekraanilt PG 5.0 parast
seda, kui alarmi pdhjus on leitud ja probleem lahendatud.

Side kaudu saadetud seadepunktid on kdigi teiste seadepunktide (véliste ja sisemiste) suhtes prioriteetsed, valja arvatud
ekraani sisse-/valjalilituskask, millel on absoluutne prioriteet: kui kohalik kask on ,valjalllitus®, siis ei saa seade kaivituda isegi
juhul, kui hoonehaldussiisteem seda nduab. Seetbttu peab juhtseade olema sisse lllitatud, et hoonehaldussiisteem toimiks.
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16.6.1.Seadme olek

Uhik

Seadme hetkeolek

Vilistemperatuur
(varske 6hk)

Sissepuhkeohu
temperatuur

°C

°C

Viljatombeohu g
C
temperatuur
Heitohu tempera- C
tuur (méodavool)
Eelsoojendatud o
~ C
6hu temperatuur
Sissepuhkeventi-

%
laatori kiirus o

Viéljatombe-venti-

%
laatori kiirus 0

Sissepuhkeventi-

laatori rohk e

Viéljatombeventi-

laatori réhk Pa

Sissepuhkeventi-

3
[aatori vooluhuIKT Rt

Valjatombeventi- m¥/h
laatori vooluhulk

CO2 maar ppm
Sissepuhkeventi-

laatori to6aeg e

Viljatombe- )

. C tundi
ventilaatori to6aeg
Kiitte analoog-/ o
digiviljund °
Tagastusseadme/
mooddavoolu ana- %
loogviljund

Jahutuse analoog-

0,
véljund -

Sissepuhkeven-
tilaatori analoog- %
valjund

Viéljatombeventi-
laatori analoog- %
véljund

Loe-
tav

Kirju-
tatav
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Skaleeri-
mistegur,

Funkt-
sioon,

Modbus Modbus

10

10

10

10

10

10

10

0,1

0,1

10

10

10

10

10

10

10

Sisendi-
register

Sisendi-
register

Sisendi-
register

Sisendi-
register
Sisendi-
register

Sisendi-
register

Sisendi-
register
Sisendi-
register

Sisendi-
register

Sisendi-
register

Sisendi-
register

Sisendi-
register

Sisendi-
register

Sisendi-
register

Sisendi-
register

Sisendi-
register

Sisendi-
register

Sisendi-
register

Sisendi-
register

Sisendi-
register

Aadress,
Modbus

428

291

292

294

293

325

465

466

311

312

313

314

321

434

435

1014

1015

1016

375

376

Muutuja
liik, Mod-
bus

lihike

lGhike

lGhike

lihike

lihike

lGhike

lihike

lihike

IGhike

lihike

lihike

lGhike

IGhike

IGhike

IGhike

IGhike

lGhike

IGhike

IGhike

lGhike

Aadress,
BACnet

MSV, 30789

AV, 40291
AV, 40292
AV, 40294
AV, 40293
AV, 40325
AV, 40375
AV, 40376
AV, 40311
AV, 40312
AV, 40313

AV, 40314
AV,
40321

AV,
40434

AV,
40435

AV,
40363

AV,
40634

AV,
40365

AV,
40375

AV,
40376

Zehnder EASY 5.0

Uksikasjad

Modbus: 0 = seiskamine /
1 = kaivitus 2 = vahendatud
t66 / 3 = tavatdo / 7 = CO2
haldus / 8 = vabajahutus / 9
= ventilatsioonijargne 10 =
tulekahju / 13 = kiilmakaitse
BACnet: 1 = seiskamine /
2 = kaivitus 3 = vahendatud
t66 / 4 = tavatdo / 8 = CO2
haldus / 9 = vabajahutus / 10
= ventilatsioonijargne 11 =
tulekahju / 14 = kiilmakaitse

Ainult plaatsoojusvaheti korral

Ainult plaatsoojusvaheti korral

Ainult versioonidel ECO ja DIVA

Ainult versioonidel ECO ja DIVA

Ainult versioonidel LOBBY

Ainult versioonidel LOBBY
Ainult versioonidel MAC2 ja
QUATTRO

Ainult versioonidel MAC2 ja
QUATTRO

Ainult versioonidel DIVA ja
QUATTRO

0% =0V 100% =10V /
0% = 0% PWM
100% = 100% PWM

Rootorsoojusvaheti voi
plaatsoojusvaheti 0% = 0 V
100% = 10V

0% =0V 100% = 10 V

0% =0V 100% =10V

0% =0V 100% =10V
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16.6.2. Seadepunktid

Tooreziimi sea-
depunkt

Sissepuhkeohu
pusitemperatuuri
seadepunkt

Viljatombedhu
pusitemperatuuri
seadepunkt

Vilis-
temperatuuri 1
ohureegel

Vilis-
temperatuuri 2
ohureegel

Vilis-
temperatuuri 3
ohureegel

Vilis-
temperatuuri 4
ohureegel

Vilis-
temperatuuri 5
ohureegel

Vilis-
temperatuuri 6
ohureegel

Vilis-
temperatuuri 7
ohureegel

Vilis-
temperatuuri 8
ohureegel

Ohureegli tem-
peratuuri seade-
punkt, vilistem-
peratuur 1

Ohureegli tem-
peratuuri seade-
punkt, vilistem-
peratuur 2

Ohureegli tem-
peratuuri seade-
punkt, vilistem-
peratuur 3
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Uhik Loetav

- X
°C X
°C X
°C X
°C X
°C X
°C X
°C X
°C X
°C X
°C X
°C X
°C X
°C X

Kirjuta-
tav

Skaleeri-
mistegur,
Modbus

10

10

10

10

10

10

10

10

10

10

10

10

10

Teha-

esea-

distus,
Modbus

180

180

-200

100

150

200

250

350

400

250

230

200

Tiibi-
register,
Modbus

Oote-
register

Oote-
register

Oote-
register

Oote-
register

Oote-
register

Oote-
register

Oote-
register

Oote-
register

Oote-
register

Oote-
register

Oote-
register

Oote-
register

Oote-
register

Oote-
register

Aad-

o e e
Modbus
796 liihike ?')\é')%/é
811 lihike AV, 30811
812 lithike 39{‘3’1'2
817 lihike 39{;’1'7
818 lithike 3(’2’1‘8
819 lithike 3(/;‘6\3/1'9
820 lihike 3(/)’;\3/2'0
821 lihike 3(%1
822 lihike 3(’)’222
823 lihike 3@/2'3
824 lithike 3(/)*3/2'4
825 lithike 3(’)’225
826 lithike 39{‘3’2'6
827 lihike 3(/)’2/2'7

Uksikasjad

Modbus: 0 = mitteaktiivne /
1 = vahendatud t66 /

2 = tavatoo / 4 = AHU seis-
kamine

BACnet: 1 = mitteaktiivne /
2 = vahendatud t06 /

3 = tavatdo / 5 = AHU seis-
kamine

Kasutusel ainult pideva
sissepuhke temperatuurire-
guleerimisega

Kasutusel ainult pideva
tagastuse temperatuurire-
guleerimisega

Kasutusel ainult juhul, kui
temperatuurireguleerimine
(sissepuhke voi tagastuse)
toimub dhureegli jargi

Kasutusel ainult juhul, kui
temperatuurireguleerimine
(sissepuhke voi tagastuse)
toimub 6hureegli jargi

Kasutusel ainult juhul, kui
temperatuurireguleerimine
(sissepuhke voi tagastuse)
toimub 6hureegli jargi

Kasutusel ainult juhul, kui
temperatuurireguleerimine
(sissepuhke voi tagastuse)
toimub dhureegli jargi

Kasutusel ainult juhul, kui
temperatuurireguleerimine
(sissepuhke voi tagastuse)
toimub 6hureegli jargi

Kasutusel ainult juhul, kui
temperatuurireguleerimine
(sissepuhke voi tagastuse)
toimub 6hureegli jargi

Kasutusel ainult juhul, kui
temperatuurireguleerimine
(sissepuhke vdi tagastuse)
toimub dhureegli jargi

Kasutusel ainult juhul, kui
temperatuurireguleerimine
(sissepuhke voi tagastuse)
toimub dhureegli jargi

Kasutusel ainult juhul, kui
temperatuurireguleerimine
(sissepuhke voi tagastuse)
toimub 6hureegli jargi

Kasutusel ainult juhul, kui
temperatuurireguleerimine
(sissepuhke voi tagastuse)
toimub dhureegli jargi

Kasutusel ainult juhul, kui
temperatuurireguleerimine
(sissepuhke voi tagastuse)
toimub dhureegli jargi
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o Skaleeri- oM Tiigbi-  Aad- :
_— Kirjuta- . sesea- N Muutuja, Aadress, B
Uhik Loetav mistegur, . register, ress, Uksikasjad
tav distus, Modbus BACnet
Modbus Modbus Modbus
Modbus
Ohureegli tem- Kasutusel ainult juhul, kui
peratuuri seade- o Oote- L AV, temperatuurireguleerimine
punkt, vilistem- © 2 %8 e e register €23 lhike 30828 (sissepuhke voi tagastuse)
peratuur 4 toimub 6hureegli jargi
Ohureegli tem- Ka_sutusel alnult_JuhuI, _
eratuuri seade- Oote- AV kui temperatuurireguleeri-
P vere °C X X 10 180 . 829 lGhike ’ mine (sissepuhke voi ta-
punkt, vélistem- register 30829 b ~ .
gastuse) toimub 6hureegli
peratuur 5 B
jargi
Ohureegli tem- Kasutusel ainult juhul, kui
peratuuri seade- o Oote- . AV, temperatuurireguleerimine
punkt, valistem- © 2 4 1Y el register cy HILE 30830 (sissepuhke voi tagastuse)
peratuur 6 toimub 6hureegli jargi
Ohureegli tem- Kasutusel ainult juhul, kui
peratuuri seade- o Oote- L AV, temperatuurireguleerimine
punkt, vilistem- © 2 X g =20 register e e 30831 (sissepuhke voi tagastuse)
peratuur 7 toimub 6hureegli jargi
Ohureegli tem- Kasutusel ainult juhul, kui
peratuuri seade- o Oote- L AV, temperatuurireguleerimine
punkt, vilistem- © a X 1o 2 register e mite 30832 (sissepuhke voi tagastuse)
peratuur 8 toimub dhureegli jargi
Sissepuhkeventi- . N )
laatori tavakiiruse % X X 10 70 Oote- o468  |iihike A I R SogEElEC RS
register 30848 DIVA
seadepunkt
Sissepuhkeven-
tilaatori vahen- o Oote- s AV, Ainult versioonidel ECO ja
datud kiiruse R A (Y 40 egister 847 lthike 55847 DIVA
seadepunkt
Viéljatombeventi- . - .
laatori tavakiiruse % X X 10 70 Oote- g5 ghike AL TR ERSEE SO
register 30851 DIVA
seadepunkt
Viljatombeventi-
laatori vahenda- o Oote- s AV, Ainult versioonidel ECO ja
tud kiiruse seade- % % % o < register = e 30850 DIVA
punkt
Sissepuhkeven- Oote- AV
tilaatori tavarohu Pa X X 10 130 . 836 lUhike ! Ainult versioonidel LOBBY
register 30836
seadepunkt
Sissepuhkeventi-
laatori vdhenda- Oote- o AV, . -
tud réhu seade- Pa X X 10 130 register 835 |Uhike 30835 Ainult versioonidel LOBBY
punkt
Viéljatombe-ven- Oote- AV
tilaatori tavarohu Pa X X 10 130 . 839 lGhike ’ Ainult versioonidel LOBBY
register 30839
seadepunkt
Viljatombeventi-
laatori vahenda- Oote- s AV, . -
tud réhu seade- Pa X X 10 130 register 838 lUhike 30838 Ainult versioonidel LOBBY
punkt
Sissepuhkeven- Ainult versioonidel MAC2
tilaatori tavalise 3 Vt Uksik-  Oote- o AV, ja QUATTRO, tehase-
ohuhulga seade- i - = i asju register ez Wil 30842 seadistus oleneb seadme
punkt mudelist
Sissepuhkeven- Ainult versioonidel MAC2
tilaatori vdahen- 5 Vt liksik-  Oote- i AV, ja QUATTRO, tehase-
datud 6huhulga 4 S S A asju register e hike 30841 seadistus oleneb seadme
seadepunkt mudelist
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Viljatombe-
ventilaatori
tavalise 6huhulga
seadepunkt

CO2
seadepunkt 1

CO2
seadepunkt 2

CO2
seadepunkt 3

Ventilaatori
tasakaalustamine
1, CO2

Ventilaatori
tasakaalustamine
2,C02

Ventilaatori
tasakaalustamine
3,C02

Ventilaatori
tasakaalustamine
1, CO2

Ventilaatori
tasakaalustamine
2,C02

Ventilaatori
tasakaalustamine
3,C02

m%h

ppm

ppm

ppm

%

%

%

m3h

m3h

m®h

16.6.3.Rikked ja alarmid

Alarmi olemasolu
A/BIC

A-klassi alarmi
olemasolu

B-klassi alarmi
olemasolu

C-klassi alarmi
olemasolu

Sissepuhkeventi-
laatori rike

Viljatombe-venti-
laatori rike

Sissepuhke-/val-
jatombefiltri rike

Sisemise patarei
rike
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X

Sisendi
olek

Sisendi
olek

Sisendi
olek

Sisendi
olek

Sisendi
olek

Sisendi
olek

Sisendi
olek

Sisendi
olek

0,1

1

0,1

0,1

0,1

10

1

16

63

Vt Uksik-  Oote-

. . 845
asju register
goo 9% o3

register
900 9% yo3g
register
1000 9% 4040
register
0% Oote- 4437
register
15% 9% 4039
register
Oote-

0,

30% register 1041

Vit Uk.sik- Oc_nte- 1037
asju register

Vit []k'sik- Ogte- 1039
asju register

Vt Uksik-  Oote- 1041

asju register

Boole’i

Boole’i

Boole’i

Boole’i

Boole’i

Boole’i

Boole’i

Boole’i

20007

BV,
20008

BV,
20009

BV,
20010

BV,
20011

BV,
20016

BV,
20063

BV,
20088

Ainult versioonidel MAC2
AV, ja QUATTRO, tehase-

Wil 30845 seadistus oleneb seadme
mudelist
lihike MSV, Ainult versioonidel DIVA ja
31036 QUATTRO
lihike AV, Ainult versioonidel DIVA ja
31038 QUATTRO
liihike AV, Ainult versioonidel DIVA ja
31040 QUATTRO
lUhike A Ainult versioonidel DIVA
31037
liihike AV, Ainult versioonidel DIVA
31039
liihike AV, "~ Ainult versioonidel DIVA
31041
AV Ainult versioonidel QUAT-
IGhike ! TRO, tehaseseadistus
31037 .
oleneb seadme mudelist
AV Ainult versioonidel QUAT-
IGhike ! TRO, tehaseseadistus
31039 .
oleneb seadme mudelist
AV Ainult versioonidel QUAT-
IGhike 310 4 1 TRO, tehaseseadistus

oleneb seadme mudelist

0 = alarmi pole / 1 = olemas vahemalt Uiks alarm

0 = alarme ei ole / 1 = alarm olemas

0 = alarme ei ole / 1 = alarm olemas

0 = alarme ei ole / 1 = alarm olemas

0 = alarme ei ole / 1 = alarm olemas

0 = alarme ei ole / 1 = alarm olemas

0 = alarme ei ole / 1 = alarm olemas

0 = alarme ei ole / 1 = alarm olemas
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Elektrikalorifeeri
lilekuumenemise
viga

Veekiittekalori-
feeri kiilmumis-
kaitse viga

Rootor- soojus-
vaheti rike

Varske 6hu tem-
peratuurianduri
rike

Sissepuhkeohu
temperatuurian-
duri rike

Heitohu tempera-
tuurianduri rike

Viéljatombeohu
temperatuurian-
duri rike

Eelsoojendatud
o6hu temperatuu-
rianduri rike

Sissepuhkeohu
rohuanduri rike

Viljatombeohu
rohuanduri rike

Sissepuhkeohu
vooluhulga andu-
ri rike
Viljatombeohu
vooluhulga andu-
ri rike

CO2 anduri rike

Tulekaitse rike
Kasireziimi val-
jundi rike
Sissepuhkeventi-

laatori erinevus

Viljatombe-venti-
laatori erinevus

Sissepuhkeohu
temperatuur liiga
korge
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Kirju-

Loetav tatav

Tilibi-
register,
Modbus

Sisendi
olek

Sisendi
olek

Sisendi
olek

Sisendi
olek

Sisendi
olek

Sisendi
olek

Sisendi
olek

Sisendi
olek

Sisendi
olek

Sisendi
olek

Sisendi
olek

Sisendi
olek

Sisendi
olek

Sisendi
olek

Sisendi
olek

Sisendi
olek

Sisendi
olek

Sisendi
olek

Aadress, Muutuja,
Modbus Modbus s,BACnet

73

66

54

154

156

157

158

191

175

176

177

178

185

68

148

92

93

96

Boole'i

Boole'i

Boole'i

Boole'i

Boole'i

Boole'i

Boole'i

Boole'i

Boole'i

Boole'i

Boole'i

Boole'i

Boole'i

Boole'i

Boole'i

Boole'i

Boole'i

Boole'i

Aadres-

BV,
20073

BV,
20066

BV,
20054

BV,
20154

BV,
20156

BV,
20157

BV,
20158

BV,
20191

BV,
20175

BV,
20176

BV,
20177

BV,
20178

BV,
20185

BV,
20068

BV,
20148

BV,
20092

BV,
20093

BV,
20096

Uksikasjad

0 = alarme ei ole / 1 = alarm olemas

Zehnder EASY 5.0

Ainult elektrilise kittekalorifeeriga seadmel

0 = alarme ei ole / 1 = alarm olemas
Ainult veekuttekalorifeeriga seadmel

0 = alarme ei ole / 1 = alarm olemas
Ainult rootorsoojusvahetiga seadmel

0 = alarme ei ole / 1 = alarm olemas

0 = alarme ei ole / 1 = alarm olemas

0 = alarme ei ole / 1 = alarm olemas
Ainult plaatsoojusvahetiga seadmel

0 = alarme ei ole / 1 = alarm olemas

0 = alarme ei ole / 1 = alarm olemas
Ainult plaatsoojusvahetiga seadmel

0 = alarme ei ole / 1 = alarm olemas

0 = alarme ei ole / 1 = alarm olemas

0 = alarme ei ole / 1 = alarm olemas

0 = alarme ei ole / 1 = alarm olemas

0 = alarme ei ole / 1 = alarm olemas
Ainult versioonidel DIVA ja QUATTRO

0 = alarme ei ole / 1 = alarm olemas

0 = alarme ei ole / 1 = alarm olemas

0 = alarme ei ole / 1 = alarm olemas

0 = alarme ei ole / 1 = alarm olemas

0 = alarme ei ole / 1 = alarm olemas
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17. Integreeritud veebiserver

Elektroonilisel kontrolleril CLD-283 on integreeritud veebiserver, mis td6tab niitd veebikeelega HTML5, mis asendab JAVA,
mida enam ei toetata. Sellele paaseb ligi iga uuema veebibrauseri kaudu (vajadusel laadige laiendused vdi varskendage
veebibrauserit).

Administraator 1111
Hooldus 2222
Kasutaja 8848
Tavaline 5555

Veebiserverisse pdasemiseks sisestage lihtsalt kontrolleri IP-aadress valitud veebibrauseri otsinguribale:

fown .~ T e S T 6 s

€ 5 QA Nos s | RIS L

Sisestage kontrolleri IP-aadress otse valitud
veebibrauseri otsinguribale

Tegelik reziim: Vaike Kiirus

€ 2 C A tunamaa |192‘33.50.121

CALADAIR AMU

|P-aadressi saab vaadata otse puuteekraani PG 5.0 sidementitst (Communication), vt XVI1.5 IP konfiguratsioon (DHCP).

18. Temperatuuri reguleerimise reziimid

Etapid funktsioonile ligi paasemiseks (ligipdasutase: ekspert)

oy () oo 505 3] Main menu i o Temperature 1/2 Termperature 12

§ o.o’c\\a” e g T @ o & Controller: | Constant supply temp. @ IkController m%@

[ m 10

] W e Crismr, o |BEIEEEEDe
~ ;

- s I X -1: e EE |© ©

Controller:  Supplyairlaw | o

()
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18.1. Temperatuuri reguleerimise reziimi valimine

Kontrolleril on 4 erinevat temperatuuri reguleerimise reziimi:

= Sissepuhkebhu pusitemperatuur
= Sissepuhkedhu muutuv temperatuur, olenevalt valistemperatuurist (sissepuhkedhu reegel)
= Valjatdmbedhu pulsitemperatuur
= Valjatdmbedhu muutuv temperatuur, olenevalt valistemperatuurist (valjatdmbedhu reegel)

Tarnitud seadmed on reguleeritud sissepuhkedhu reegli jargi.
Temperatuuri reguleerimise reziimi valik oleneb mitmest tegurist:

= Kitte- ja/vdi jahutusslisteemi olemasolu hoones

= Kitte- ja/vdi jahutuskalorifeeride (integreeritud voi mitte) olemasolu sissepuhkedhu jaoks, mida juhitakse
ventilatsiooniseadme integreeritud reguleerimisega

= Hoone asustuse tulp (pusiv vdi vahelduv)

= Elanike eeldatav mugavustase

Mitme hoones nii kiitet kui ka jahutust pakkuva seadme seadistamine on sageli keeruline, kuna hallata tuleb erinevaid
tsoone, slisteemidel on eri dinaamikad, reageerimisajad ja kohandatavad seadepunktid, erinevad t66- ja juhtimispdhimétted
ning puudub Uks Utldine mobétesuurus (igal seadmel on oma mddtesuurus). Paljudel juhtudel téotavad siisteemid Uksteisest
sbltumatult avatud ahelas ning pole tsentraalset stisteemi, mis kdiki erinevaid generaatoreid Uhiselt haldaks ja jalgiks.

Tagada tuleb see, et ventilatsiooniseade:

= Tagastaks vdéimalikult palju energiat ega puhuks kiilma &hku talvel (v6i kilma ilmaga), et pdhikulttestisteem ei saaks
Ulekoormust ega to6taks tarbetult, péhjustades asjatut energiakulu.

= Tagastaks maksimaalselt energiat ega puhuks sooja 6hku suvel (vdi kuuma ilmaga), et pdhijahutussiisteem ei saaks
Ulekoormust ega to6taks tarbetult, pdhjustades asjatut energiakulu.

= Kasutaks valjaspool hooaega maksimaalselt valisdhu vaba energiat (vabajahutus vi vabakute).

Valjatdmbedhu temperatuuri kontrollimine (pidevtod reegel vdi dhureegel) ei ole soovitatav, kui mdni muu kitte- ja/voi
jahutusslisteem peale ventilatsiooniseadme suudab katta koik voi enamiku neist vajadustest. Eelistatav on kontrollida
sissepuhkedhu temperatuuri (pidevtod reegel voi dhureegel). Eeldatakse, et sel juhul tagab ventilatsiooniseade (kui sellel
on kitte- ja/voi jahutuskalorifeerid) ainult seadepunkti Iahedase temperatuuriga sissepuhkedhu, valtides ruumis viibijate
ebamugavustunnet (sooja voi kiilma dhuvoolu tajumist). Sissepuhkedhu temperatuur peab alati olema:

= Korgem kui pohististeemi oma kiilmadel perioodidel (kitteperiood)
= Madalam kui pShististeemi oma soojadel perioodidel (jahutusperiood)

Ohureegli funktsioon véimaldab neile vajadustele véimalikult hasti vastata, olenemata vélistemperatuurist ja aastaajast. Kui
vaja, kohandage 6ise jahutuse funktsiooni temperatuuri seadepunkti (tehaseseadistus 18 °C).

Kui kasutusel on hoonehaldussisteem véi valine tsentraliseeritud juhtstisteem eri stisteemide haldamiseks, siis on véimalik
naiteks Modbusi vdi BACneti side kaudu hallata sissepuhkedhu seadepunkti, lisades pohististeemi seadepunktile ménekraadise
nihke (voi mitte) kas kutte- voi jahutusreziimis, et edastatav energiahulk oleks minimaalne, kuid nii, et ruumis sissepuhkedhu
avade lahedal viibijatel ei oleks ebamugav. Teine lahendus on vétta vajaduse titp (kite/jahutus/neutraaltsoon) pohikuitte-/
jahutussiisteemist ning arvutada sissepuhkedhu temperatuuri seadepunkt valjatdmbedhu mdddetud temperatuurist, millele
lisatakse kas pusiv voi muutuv nihe.
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Kui hoone kitte/jahutuse peab tagama ainult ventilatsiooniseade (uute hoonete puhul), peavad seadmel olema vastavad
kalorifeerid voi see peab juhtima kanalites asuvaid kaugkalorifeere. Sel juhul on eelistatav reguleerida valjatdmbedhu
temperatuuri (hoone sisetemperatuuri) eelkbige valistemperatuuril pdhineva 6hureegliga. Kalorifeeride ja kauggeneraatorite
juhtimine toimub 2 analoogvaljundi ja 2 digivaljundiga, mis on seadmesse integreeritud kontrolleril:
= 0-10 V valjund kuttevajaduse jaoks, olenevalt konfiguratsioonist:
3-suunalise ventiili avamise seadepunkt kitte jaoks
Kuttes6lme soojusvajaduse seadepunkt
= 0-10 V valjund jahutusvajaduse jaoks, olenevalt konfiguratsioonist:
3-suunalise ventiili avamise seadepunkt jahutuse jaoks
Jahutussdlme kiilmavajaduse seadepunkt
= Sisse-/valjalilitusvaljund klttevajaduse jaoks (24 V AC releega), kasutatakse olenevalt konfiguratsioonist:
Kuttesdlme aktiveerimisluba
Tsirkulatsioonipumba vdi kiittepumba aktiveerimisluba (ilma tihjenduseta)

= Sisse-/valjalulitusvaljund jahutusvajaduse jaoks (24 V AC releega), kasutatakse olenevalt konfiguratsioonist:
Jahutussélme aktiveerimisluba
Jahutuse tsirkulatsioonipumba aktiveerimisluba (ilma tihjenduseta)

Temperatuuri reguleerimise meetodist olenemata maarab jdudluse ja mugavuse 6hujaotussiisteemi kvaliteet (6hu tihedus,
soojusisolatsioon, jaotus, tasakaalustamine, difusioon).

18.2. Sissepuhkedhu pisitemperatuur
Pideva sissepuhke temperatuuri reguleerimist on ndha avalehe tdéorezZiimi ala piktogrammilt.

Seda temperatuuri reguleerimise viisi on kdige lihtsam kasutusele votta ja kohandada. See aitab tagada seadme Uhilduvuse mis
tahes pdhikutte-/jahutussisteemiga, mis peab tagama hoones viibijate mugavuse.

Méaarata on vaja ainult Uks seadepunkt.

Seadepunktiks on tehases seatud 18 °C ning seda saab muuta vahemikus +12...+40 °C.

P

I\ij,'- Temperature 1/2
Controller:  Constant supply temp. * |-

WA

iy

Setpoint: “'E |":\.ztf
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18.3. Sissepuhkedhu temperatuur suhtes vilistemperatuuriga (sissepuhkedhu reegel)
Sissepuhkedhu temperatuuri reguleerimist on naha avalehe té6reziimi ala piktogrammilt.

Lisaks pideva sissepuhkedhu temperatuuri reguleerimisele véimaldab see temperatuuri reguleerimise reZiim arvestada
valistemperatuuri m&ju hoone toimimisele. See aitab lisada mugavust ja minimeerida energiakulu.

Ohureeglit saab taiel maaral kohandada, kasutades 8 vélistemperatuuri/sissepuhketemperatuuri punktide paari. Valmis
tehaseseadistused tuleb kohandada vastavalt tegelikule soojuskaole ja hoone toimivusele.

Pange tahele, et kontroller kasutab samu temperatuuri seadepunkti muutujaid olenemata sellest, kas tegemist on
sissepuhkedhu reegli voi valjatdbmbedhu reegliga. Sissepuhkedhult valjatdbmbedhule lllitudes (voi vastupidi) eeldab seetdttu
seadepunkti muutmist iga valistemperatuuri punkti jaoks. Seadepunktid on seatud tehases sissepuhkedhu reegli jaoks:

- Sissepuhkedhu temperatuuri seadepunkt (°C)
@) Temperature 1/2 /Ay i
= - o b1 25 3 3
[Controller:  |Supply air law - iras
:\.-f'\jl = FiY 4
Outdoor temperature points [°C] - G  JEEEE,
-20] [-05] |10 15) |20 | 25| [35] |40 >
1 [ 1 1 1 1 .
25| |23] |20 [19] |18 [18] |23 | |23 @
Setpoints [ °C] 5
'S o
l\\%} <25 -20 -15 -10 5 0 5 10 15 20 15 30 35 40 a5
- Valistemperatuur (°C)

Et valtida liigset energiakulu sobiva mugavustaseme hoidmisel, on voimalik kdrge valistemperatuuri korral temperatuuri
seadepunkti tosta.

18.4. Sissepuhkedhu temperatuur suhtes vélistemperatuuriga (sissepuhkedhu reegel)
Pideva valjatbmbe temperatuuri reguleerimist on naha avalehe t66reziimi ala piktogrammilt.

Pideva valjatbmbe temperatuuri reguleerimine on eelistatav siis, kui hoone soojustingimusi juhib kas ainult vdi peamiselt
ventilatsiooniseade ning kui hoone sisetingimused vahelduvad, naiteks inimeste arvu téttu. See tagab hoonesiseste

soojustingimuste juhtimise suletud ahelas.

Seadepunktiks on tehases seatud 18 °C ning seda saab muuta vahemikus +12...+40 °C.

|rf- (‘?\,I i
) Temperature 1/2 L
Controller:  ‘Constant return temp. i 1 Fam®
|_‘.f"'-\

Setpoint: 18.0|*C f@};
o
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18.5. Vailjatdombedhu temperatuur, olenevalt vélistemperatuurist (véaljatdmbedhu reegel)
Ohureeglit jargivat temperatuuri reguleerimist on niha avalehe té6reziimi ala piktogrammilt.

Sellel temperatuuri reguleerimise reziimil on samad omadused nagu pideva valjatdmbe temperatuuri reguleerimise reziimil, kuid
see vbimaldab arvesse vétta ka valistemperatuuri méju hoone kaitumisele, suurendades nii mugavust veelgi ja vahendades
samas energiakulu: talviste kilmade seinte ja suvise paikesekiirguse moju on seega minimaalsed.

Ohuhulga reeglit saab taiel maaral kohandada, kasutades 8 valistemperatuuri/véljatdmbetemperatuuri punktide paari.

Pange tahele, et kontroller kasutab samu temperatuuri seadepunkti muutujaid olenemata sellest, kas tegemist on
sissepuhkedhu reegli voi valjatdbmbedhu reegliga. Sissepuhkedhult valjatdbmbedhule lllitudes (voi vastupidi) eeldab seetdttu
seadepunkti muutmist iga valistemperatuuri punkti jaoks. Seadepunktid kohandatakse tehases sissepuhkedhu reegli jaoks
ning saame naiteks pakkuda alloleva (punane) valjatdmbedhu reegli kdvera kohandamist hoone tegelikele omadustele ja
toimivusele:

Vaélistemperatuuri punktid [°C]

@ Temperature 1/2 Uy i 2

251

23

Controller:

° 20| Sissepuhkedhu reegel
Qutdoor temperature points [ C] (tehaseseadistus)

20| |-05| |10 15| |20 |25 [35] |40 7

| I | i 1
25132019131323230

Setpoints [ °C] P

U NN ] o N NN NN NN NN AN AR RN
@ -25 -20 -15 -10 -5 0 5 10 15 20 25 30 35 40 45
Valistemperatuur (°C)

19. Ventilaatori juhtimisreziimid

Etapid funktsioonile ligi padsemiseks (ligipaasutase: kiilaline)

oo () 1awsnzz- vro0ss 0 5 Main menu o LOBBY ventiation

\J A wm
fraar | CENTRNON =R
5 / ) > \ = = 'i m INormal operati ;;=ﬂPa

n @ O } @ ‘3 - . 'Reduced operation setpoint: E\Fa E‘_HPE .
3 N pocc ° ¥ Moasured vaue: T P

g 03 o @ Q‘) @ O m . \:ulrame:;tp;m U‘P: DP:

INormal operation setpoint: [ qua q Pa
IReduced operation setpoint: ﬂ\va | d Pa
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19.1. Uldist

Kdigil seadme versioonidel juhitakse ventilaatorite kiirust 0—10 V analoog-juhtsignaaliga otse kontrollerist.

Ventilaator kaivitub juhtpingega 1 V (minimaalne kiirus) ning seiskub pingega alla 1 V. Maksimaalne kiirus saavutatakse siis, kui
juhtpinge = 10 V.

Vahemikus 1 V kuni 10 V on ventilaatori kiirus vordeline k&susignaaliga.

\ Ventilaatori kiirus

Max*

Min*

Valjas
oV 1V 10V
Juhtsignaal

*Max ja min kiirus olenevad ventilaatori mudelist.

Ventilaatori 166 juhtimine toimub kas:

= Réhulllitiga versioonidel ECO/DIVA, tehaseseadistus 25 Pa.

= Rdéhuanduritega versioonidel LOBBY (kontrolleris CLD-283 seadistatud 25 Pa kiinnis).

= Vooluhulga andurid (diferentsiaalrohk + K-tegur) versioonidel MAC2/QUATTRO (kontrolleris CLD-283 on seadistatud muutuv
kiinnisvaartus olenevalt AHU mudelist, vt XV.11 Ventilaatori tagasiside ja erinevuskinnised).

19.2. Kontroller ECO

Kontroller ECO on avatud ahelaga ning juhib sissepuhkedhu ja heitdhu ventilaatorite kiirust; reguleerimist ei toimu.
Kiiruse seadepunkt (0-10 V signaal), mis oleneb tédgraafikust, saadetakse otse ventilaatorile. Tegelik sissepuhkedhu voi
valjatbmbedhu maht véi réhk on ventilaatori rdhu-/mahukdvera ja vorgukdvera tulemus.

—

s
Vooluhulk suurel
kiirusel

Seadepunkti kiirus Seadepunkti kiirus
VAS VAR

v ¥

:

N

Vooluhulk véikesel kiirusel

N

»

Valjatdmbedhk - Varske 6hk (valisohk)

= »
Ohuvooluhulk

Seadepunkti
kiirus

VAR
) Heitohk

Seadepunkti
kiirus VAS

Sissepuhkedhk <
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19.3. Kontroller DIVA

Kontroller DIVA on suletud ahelaga kontroller, mis reguleerib CO, hulka véljatémbedhus, Pa

mojutades ventilaatori kiirust.

Sissepuhke- ja valjatdmbeventilaatorite kiirust reguleeritakse individuaalselt ja pidevalt
vastavalt kohandatavale reeglile kolmest CO, nihkega ventilaatoripaarist, et sailitada
véljatbmbebhus mdodetud CO, kontsentratsioon vastuvdetaval ja hoones viibijate jaoks

Vooluhulk suurel kiirusel

mugaval tasemel, minimeerides samal ajal ventilatsiooni energiakulu. Vooluhulk

CO2 seadepunkt + VAS ventilaatori nihe

\ 4

o8

PID

Véljatdmbedhk

Seadepunkti
kiirus

Sissepuhkedhk <

Ohuvooluhulk

CO2 seadepunkt + VAR ventilaatori nihe

PID ]

- /.4 ________ . Vérske &hk (valisdhk)
1

Seadepunkti

kiirus
VAR
' Heitohk

3 nihet suurel kiirusel ja lineaarne interpolatsioon

Ventilaatori nihked*

+30% Ar--------m-mmmenons

+15% f-------------

LS=40%

+0%

»

800

900

1000 ppm of
co2

*Rakendatud vaikesele kiirusele (vaike kiirus = vahendatud t606)

Alla 800 ppm on ventilaatori nihe null ning ventilaatori tdokiirus on 40% (tehaseseadistus) maksimaalsest.
Ule 1000 ppm hoitakse ventilaatori nihet konstantselt +30% tasemel, mis annab tulemuseks kiiruse 70% maksimaalsest (40% +

30% = 70%).

Vahepunktiks on seatud 900 ppm ning tdnu +15% nihkele on vdimalik muuta ventilaatorite kaitumine rohkem voi vahem

progressiivseks voi hoopis lineaarseks.

Tehaseseadistused on sellised, et ventilaatori kiirus muutub proportsionaalselt vahemikus CO, tasemel 800 kuni 1000 ppm.
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0
e (vastava ventilaatori % = 40% = vahendatud t66 ECO)
15
(vastava ventilaatori % = 55%)
900 Nihe ., +Nihe
2
1000 30

(vastava ventilaatori % = 70% = vahendatud t66 ECO)

Kolm CO, terminali ja nihketerminali saab kasutaja muuta.

Toograafikut seadistades on oluline maarata vahendatud t66ks ainult Uks ajavahemik, kuna sellele toimingule kehtivad kdik
nihked. Kui seadistatakse tavat66 periood, siis ei toimi téhusalt ei CO, reguleerimine ega ka Gine jahutus.

19.4. Kontroller LOBBY

Kontroller LOBBY on pusiréhu (vdi VAV = muutuva 6huhulga) tiupi suletud ahelaga kontroller.

Sissepuhke- ja valjatdmbeventilaatorite kiirust reguleeritakse individuaalselt ja pidevalt PID- 4

algoritmi abil, et saavutada moéddetud tegelik rdhk, mis on voérdne kontrolleris kohandatud Pa

réhu seadepunktiga, sltumata torustiku (muutuvatest) tingimustest. -
USIrol

.

Ohuvooluhulk

Véljatdbmbedhu réhu seadepunkt

Seadepunkti kiirus

PID

"1 TRPR +_o Atmosfaarirdhk

Véljatdmbedhk

. Varske ohk (valischk)

Sissepuhkerdhu seadepunkt

Seadepunkti kiirus

VAR

Sissepuhkedhk @ == == === === =( | |= ===~ Heitdhk

—Q  Atmosfarirshk
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Kui méodetud 6huréhk on seadepunktist madalam, suurendab kontroller ventilaatori kiiruse seadepunkti vaartuse (pinge
0-10 V) signaali, et suurendada dhuhulka ning seega ka 6hurdhku; ja vastupidi.

Tuleb markida, et kuna torustiku dhukogus on muutuv, on kitte- ja/voi jahutuskalorifeeride soojusvdimsus samuti muutuy,
olenemata sellest, kas need on ventilatsiooniseadmesse integreeritud voi mitte.

Otse seadme sisse- voi valjalaskeava juurde paigutatud jarsult podrav Shukanal voib hairida 6hurdhu ja seadme t66 stabiilsust.
Jarsult pédrava dhukanali ja seadme vahe peab olema vahemalt 5-kordse dhukanali IAbim&&du suurune.

Vahendatud td06 ja tavatto rohuseadistused on tehasest valjuval seadmel identsed, kuna muutuva dhuvooluga (VAV) ststeemid
to6tavad tavaliselt ihe rohutasemega. Kuid on vdéimalik seadistada seadepunkt tavatéd dhurbéhule, mis on erinev (suurem) kui
vahendatud t66 6hurdhu seadepunktist, et oleks voimalik hallata kaht erinevat r6hutaset voi suurendada veelgi sellest tulenevat
ohuhulka siis, kui 6ine jahutus on aktiveeritud. Viimasel juhul tuleb tagada, et vahendatud t66 reziim oleks aktiivne kogu dise
jahutuse perioodi valtel (00:00-07:00).

19.5. Kontroller MAC2

Pusiv vooluhulk
suurel kiirusel (HS)

Kontroller MAC2 on pideva dhuvoolu (CAV) tudpi suletud ahelaga kontroller.

Sissepuhke- ja valjatdbmbeventilaatorite kiirust reguleeritakse individuaalselt ja pidevalt
PID-algoritmi abil, et saavutada dhuvool, mis on vérdne kontrolleris kohandatud dhuvoolu
seadepunktiga, olenemata dhufiltrite ummistumise maarast.

| »

Ohuvooluhulk

Véljatdmbedhk

Sissepuhkedhu seade punkt

}

r
1
i : PID
1 Seadepunkti kiirus
PID Seadepunkti kiirus : :
' 1
' 1 \ } Heitdhk
' 1
1 1
VAS . . f -\
1 1
1 1

Sissepuhkedhk <« = = = = = = u ------- e e e e e e e m e m——,————— a VAR
(] N .

TRPR
L]

1 TRPS i Ohuvoolu vaartuse peegeldus

Ohuvoolu vasrtuse peegeldus

I

Kui mdddetud dhuhulk on seadepunktist vaiksem, suurendab kontroller ventilaatori kiiruse seadepunkti vaartuse (pinge 0-10 V)
signaali, et suurendada 6huhulka; ja vastupidi.
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19.6. Kontroller QUATTRO

Kontroller QUATTRO on suletud ahelaga 6huhulga kontroller, mis l&htub CO,

kontsentratsioonist valjatdmbedhus.

Sissepuhke- ja valjatdmbeventilaatorite kiirust reguleeritakse individuaalselt ja

pidevalt vastavalt kohandatavale reeglile, et sailitada valjatdmbedhus méddetud CO,
kontsentratsioon vastuvdetaval ja hoones viibijate jaoks mugaval tasemel, minimeerides
samal ajal ventilatsiooni energiakulu.

l

PID

CO2 seadepunkt + Ventilaatori nihe

Ohuhulga seadepunk]

Sissepuhe

PID

Sissepuhkedhk @ == == -

Ohuvoolu vaartuse peegeldus I

Véljatdmbedhk

Seadepunkti kiirus

TRPS

CO2 seadepunkt + Ventilaatori nihe

Pa

Zehnder EASY 5.0

M Pisiv vooluhulk véiksesel kiirusel (LS)

Piisiv vooluhulk suurel
kiirusel (HS)

.

Ohuvooluhulk

Ohuhulga seadepunkt

Sissepuhe

PID

—————— - - Varske 6hk (vélis6hk)

1 PID Seadepunkti kiirus
1
1
1
: W/ Heitohk
1
: TN
________________ : VAR
“{TRPR |-
L]

Ohuvoolu vaartuse peegeldus

Erinevus vdrreldes kontrolleriga DIVA seisneb selles, et siin juhitakse ventilaatori kiiruse seadepunkti suletud ahelas, et
saavutada 6huhulga seadepunkt. Kontroller QUATTRO vdimaldab suuremat tapsust, kuna dhuhulk on teada ning seetéttu
paremini kontrollitav. See ei olene filtrite ummistumisastmest ning seadme minimaalset mahtu saab tapsemalt hallata.

Tehaseseadistused on sellised, et ventilaatori kiirus v6i maht muutub proportsionaalselt 800 kuni 1000 ppm CO,, plsides samas
kiiruse (DIVA) v6i 6huvoolu (QUATTRO) modulatsioonivahemikus, mis vastab ECO ja MAC2 vastavatele seadistustele.
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QUATTRO

0
A0 (nihe puudub = vahendatud vooluhulk vastava AHU mudeli versioonil MAC2)
900 Nihe ., +Nihe ,,
2
1000 Vaartus, mis oleneb AHU mudelist, et saavutada tavat6é 6huhulk vastava AHU mudeli versioonis MAC2

Vt XV.11 Ventilaatori tagasiside ja erinevuskiinnised

Kolm CO, terminali ja nihketerminali saab kasutaja muuta.

Toograafikut seadistades on oluline maarata vahendatud t66ks ainult Gks ajavahemik, kuna sellele toimingule kehtivad k&ik
nihked. Kui seadistatakse tavatd0 periood, siis ei toimi t6husalt ei CO, reguleerimine ega ka Gine jahutus.

20. Elektrilise kiittekalorifeeri juhtimine (BE)

Etapid funktsioonile ligi padsemiseks (ligipaasutase: ekspert)

,_& @ 14/06/2022 - 17:00:46. f]oE Main menu ', [a) Settings and configuration \_‘._ ) Am“aw,seﬂngsyz -
x n,o'C\\A’)' @ g T @ o & \Sensors |
5 / \®z \ W :Acluators 1
O Y § »p = Furciions
g 0.0°C “quc @ §5’ @ Q H ﬁ'. [PIDToops | . .
a © [arms ] [Flectric preheating coil

@ ¢ | Actuators | | Electric heating coil

20.1. Soojusvoimsuse moduleerimine

Elektrilist kittekalorifeeri juhitakse kittereziimiga ning seetdttu on sellel eraldi PID juhtimisahel, mis arvutab kittevajaduse
sissepuhkedhu (voi valjatdmbedhu) temperatuuri seadepunkti ning sissepuhkedhu (voi valjatbmbedhu) mdddetud

temperatuuri pohjal. See vajadus teisendatakse pulsilaiusmodulatsiooni (PWM) kontrollsignaaliks, mida kasutatakse radiaatori
kitteelementidele toidet andvate kontaktivabade releede juhtimiseks. Pulsilaiusmodulatsiooni signaali periood on 60 sekundit (ei
ole kohandatav).

PWM-vaartus on otseselt vordeline arvutatud kittevajadusega. PWM teisendatakse otse kontrolleri digivaljundiks (DO)
jargmiselt:
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PWM

U R e Ty

T5% fmm e e e e e e e e e e e e e e e —— - ——-——————

50% f======= === ==mmm e mm - o

6% [==mmmmmmm - o

0% s
25% 50% 75% 100%

PID arvutatud kittevajadus vastavalt seadepunkti temperatuurile ja sissepuhke voi valjatdmbedhu mdddetud temperatuuri

erinevusele, olenevalt kasutatavast temperatuuri reguleerimise reziimist.

Elektrilise kuttekalorifeeri juhtimiseks vajaliku digivaljundi olek erinevate arvutatud PWM-vaartuste korral

25% 25% 25%

155

30s i

75% 75% ‘ 75% |

455 i i H

- |

605 | time

20.2. Ulekuumenemiskaitse ohutustermostaadi (THS) abil

Sissepuhkedhu elektrilist kiittekalorifeeri juhitakse sissepuhkeventilaatori tagasisidesignaaliga, et valtida kitteelemendi
Ulekuumenemist ventilaatori rikke korral:

= Kui sissepuhkeventilaatori tagasiside on ootel ning esitatakse taotlus kuttetakisti aktiveerimiseks, siis seda ei aktiveerita
= Kui elektrikltte takisti on aktiveeritud ning sissepuhkeventilaatori tagasiside langeb, siis kuttetakisti deaktiveeritakse

Seda juhtimisviisi ei ole varske 6hu elektrilise eelkuttekalorifeeri ega veekuttekalorifeeri korral.

Elektrilisel kuttekalorifeeril on Glekuumenemiskaitse termostaat seadistusega +100 °C, mis kaitseb seadet juhusliku
iilekuumenemise eest (nt staatilise relee rike). Ulekuumenemiskaitse termostaat katkestab kalorifeeri toite, avades
kontaktanduri K1 juhtahela, mis aktiveerib alarmi (63) ,Elektrikalorifeeri Glekuumenemine® ning peatab seadme t66.
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21. Veekiittekalorifeeri juhtimine (BC)

21.1. Soojusvoimsuse moduleerimine

Veekittekalorifeeri juhitakse kittereziimiga ning seetdttu on sellel eraldi PID juhtimisahel, mis arvutab kuttevajaduse
sissepuhkedhu (voi valjatdmbedhu) temperatuuri seadepunkti ning sissepuhkedhu (voi valjatdmbedhu) méddetud temperatuuri
pohjal. See vajadus teisendatakse 0—10 V juhtsignaaliks, mida kasutatakse seadepunktina moduleeriva 3-suunalise ventiili
juhtimiseks.

Kui soojavajadus on null, siis on kontakti signaal null (0 V). Sooja vee pealevoolu kiirus veekuttekalorifeeri on null.
Kui soojavajadus on maksimaalne, on juhtsignaal maksimaalne (10 V) ning sooja vee pealevoolu kiirus kalorifeeri maksimaalne.

3-suunalise ventiili taiturile saadetud juhtsignaal

10V** -

oV~ >
0% 100%

Kuttevajadus, mis arvutatakse kutterezZiimiga

*0 V: 3-suunaline ventiil on Ghendatud nii, et kalorifeer ei saa sooja vett
**10 V: 3-suunaline ventiil on Ghendatud nii, et kalorifeer saab sooja vett

21.2. Soojusvoimsus

Soojusvbimsuse tagamiseks on vaja tagada kutte kalorifeerile piisav véimsus ja temperatuur.
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22. Soojaveepumba juhtimine

Etapid funktsioonile ligi paasemiseks (ligipaasutase: ekspert)

(2l
Settings and configuration g Actuator settings 2/2

@ »D 14/06/2022 - 17:00:46 yoz Main menu ': [a)
S Coollng

3 \Sensors ]
~ ’\ @ E LI s !
@ @ ). & ‘D @ . [Functions } @ jot water coil ®
- “qwc - gﬁ) @ a ” i Parms J

PiDToops [eating output 7]
@ a Actuators | | Heating output

©
Kui kuttereziim on aktiivne (kuttevajadus > 0%), siis aktiveeritakse soojaveepumba juhtimise digivaljund (DO).
Kui vajadus kaob, (kittevajadus = 0%), siis soojaveepumba juhtimise digivaljund deaktiveeritakse.
See funktsioon on saadaval ainult neil kontrolleritel, mis toetavad veekuttekalorifeeri, seda ei ole kontrolleritel, mis toetavad
elektrikalorifeeri.

0.0°C

O la

i

©

CALADAIR %% | |

©

23. Vesijahutuskalorifeeri juhtimine

23.1. Soojusvoimsuse moduleerimine

Vesijahutuskalorifeeri juhitakse jahutusreziimiga ning seet6ttu on sellel eraldi PID juhtimisahel, mis arvutab jahutusvajaduse
sissepuhkedhu (vdi valjatbmbedhu) temperatuuri seadepunkti ning sissepuhkedhu (véi valjatdmbedhu) méddetud temperatuuri
pohjal. See vajadus teisendatakse 0—10 V juhtsignaaliks, mida kasutatakse seadepunktina moduleeriva 3-suunalise ventiili
juhtimiseks.

Kui jahutusvajadus on null, siis on kontakti signaal null (0 V). Kilma vee sissevoolu kiirus vesijahutuskalorifeeri on null. Kui
kilmavajadus on maksimaalne, on juhtsignaal maksimaalne (10 V) ning kilma vee sissevoolu kiirus kalorifeeri maksimaalne.

3-suunalise ventiili taiturile saadetud juhtsignaal

10V

»
—P

0% 100%

ov*

Jahutusvajadus, mis arvutatakse jahutusreziimiga

*0 V: 3-suunaline ventiil on Ghendatud nii, et kalorifeer ei saa kiilma vett
**10 V: 3-suunaline ventiil on Gihendatud nii, et kalorifeer saab kilma vett
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23.2. Kiilmumiskaitse

Vesijahutuskalorifeerile tuleb tagada kilmumiskaitse jahutussdlmele sobiva piisava antifriisi (MEG v6i MPG) kogusega ning
vesijahutuskalorifeeri tdoks sobiva temperatuurivahemikuga. Kui kaalutakse kiilmumiskaitse termostaadi kasutamist, peab see
paiknema seadmest valjaspool.

23.3. Jahutusvoimsus

Jahutusvbimsuse tagamiseks on vaja tagada jahutuskalorifeerile piisav antifriisi (MEG v6i MPG) kogus, temperatuur ja
kontsentratsioon.

24. Kiilmaveepumba juhtimine

Etapid funktsioonile ligi padsemiseks (ligipaasutase: ekspert)

Settings and configuration

woser '._&. 14/06/2022 - 17:00:46. ﬁon:

Main menu ': o Actuator settings 2/2
x T T g nm o g ﬁem \ @
x / \ - Betuators \
H @ CR R A ™S [uncions ) @
s M,.c W EDlocps ‘
F:d © (ACR - ) = | peme ‘ ©
@ ¢ | Actuators | | Cooling output

Kui jahutusreziim on aktiivne (jahutusvajadus > 0%), siis aktiveeritakse kiilmaveepumba juhtimise digivaljund (DO). Kui vajadus
kaob (jahutusvajadus = 0%), siis kilmaveepumba juhtimise digivaljund deaktiveeritakse.

25. Varske ohu elektrilise eelkiittekalorifeeri juhtimine

Etapid funktsioonile ligi padsemiseks (ligipaasutase: ekspert)

Main menu 'z o Settings and configuration

)

 Actuator settings 2/2

\Sensors

E1 O

[Actuators

[Bypass exchanger

[Functions

[Electric heating coil

ﬁj‘\@ Orinm g

[PD Toops

[Atarms

[Electric preheating coil

CALADAIR %% | §

ol | coan *

Actuators

Electric preheating coil

Varske 6hu elektrilise eelklttekalorifeeri eesmark on hoida plaatsoojusvaheti varske 6hu sisselaskeava juures piisav
temperatuur (tehaseseadistus -5 °C), et valtida valjatbmbedhu poolel kondenseerunud veeauru jadtumist. See on lisavarustus,
mis tdiendab moduleerivat méddavoolu (standardvarustus) ning tagab plaatsoojusvaheti jaatumiskaitse, eriti kilmades

kliimavoondites, laiendades nii seadme téévoimalusi.
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See t66tab sisse-/valjalulitusreziimil, mis péhineb algoritmil, mis vérdleb plaatsoojusvaheti varske 6hu sisselaskeava
temperatuuri tegelikku vaartust seadepunktiga. Seetdttu lulitub elektriline eelkittekalorifeer sisse ainult siis, kui valisdhu
temperatuur on alla -5 °C.

Eelkitte temperatuuri seadepunkt (-5 °C)

l

Elektriline
sulatuskalorifeer DBE
(eelkute)
SBD
Valjatdmbedhk Méddavool ::
-—-/—-- -------- ==t—| = - Varske 6hk
1 ——
f —
f -4
1 ——
' —
r T ——
! 1
! 1
VAS ! 1 VAR
1 1
1 1
Sissepuhke- ! !
Bhk P G<--L | ) Sl * Heitohk

RezZiimi juhib PID. Digivaljund, mis annab takistile toite, on sisse/vélja tlilupi (kas koik voi ei midagi).

Varske 6hu temperatuur plaatsoojusvaheti sisselaskeavas

Temperatuuri seadepunkt
Jadtumiskaitse

ol R

\ 4

Aeg
Eelkittekalorifeeri juhtiva digivaljundi olek
) : :
AKLiivne fsnsemmsmmmme e : ’
Ootel t>
Aeg

See reziim on séltumatu kutte, soojustagastuse, jahutuse ja jdatumiskaitse méddavoolu reziimist.
Elektrilisel eelkittekalorifeeril on normaalselt suletud (NC) kaitsetermostaat (THSD) seadistusega +100 °C, mis aktiveerudes
katkestab KD kontaktanduri juhtahela toite, et kaitsta seadet Glekuumenemise eest.
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26. Rootorsoojusvaheti juhtimine

26.1. Uldist
Rootorsoojusvaheti koosneb rattast (soojusvaheti), mida juhib rihmulekande kaudu sammumootor.

Erinevalt plaatsoojusvahetist ei ole rootorsoojusvahetil méédavoolu funktsiooni, ei tagastustaseme ega jadtumiskaitse
haldamiseks. Rootorsoojusvaheti juhtimine toimub ainult ratta kiirust muutes. Kui kiirus on null, siis tagastust ei toimu.
Maksimaalsel kiirusel on tagastus maksimaalne. Tagastusjoudlus ei ole paris vérdeline péorlemiskiirusega.

26.2. Soojustagastuse taseme moduleerimine

Rootorsoojusvahetit juhitakse soojustagastuse reziimiga, mistéttu sellel on eraldi PID juhtimisahel, mis arvutab energiatagastuse
vajaduse sissepuhkedhu temperatuuri seadepunkti ning sissepuhkedhu mdddetud temperatuuri pdhjal. See vajadus
teisendatakse 0—10 V juhtsignaaliks, mida kasutatakse ratta kiiruse seadepunktina.

Rattamootor kaivitub, kui signaal on iile 1,1 V ning seiskub, kui signaal langeb alla 0,6 V. Ule 9,5 V té6tab soojusvaheti
maksimaalsel kiirusel. Vahemikus 1,1 V kuni 9,5 V jargib ratta pdorlemiskiirus alloleva graafiku reeglit.
Kiiruse muutumise kiinniseks on seatud 60 s (minimaalselt kiirusest maksimaalsele jdudmiseks kulub 60 sekundit).

p/min A
Max -f====-===="-=-=--=------------------
p/min

Min —

p/min~ ""f"T inli

0 p/min

06V 1,1V 9,5V 10,0 VJuhtpinge

26.3. Rootorsoojusvaheti tagasiside

Rootori ratta elektroonilisel juhtseadmel on kontrollfunktsioon, mis teatab kontrollerile, kas ratas pddrleb 6igesti vdi mitte. Kui
tuvastatakse rike ratta pdorlemises, siis salvestatakse alarm ning see kuvatakse puuteekraanil PG 5.0.

Ratta p6orlemise juhtimine p&hineb mootori eeldatava voolutugevuse, voolupinge, elektromagnetvalja ja tegelike tingimuste
(p6orlemiskiirus, temperatuur jms) vahelisel korrelatsioonil.

Nii on véimalik ilma valise andurita kindlaks teha, kas rihm on katki (takistusmoment null), rootor blokeeritud (suur
takistusmoment) véi mootor rikkis.

Seega ei kasuta seade valist induktiiv- ega ka ménda muud titpi andurit rootori pddérlemise tuvastamiseks.
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1: GND
2:0-10V
3:A
4: B
5: GND
6: +12V (
7:DI3 [
8: RL_NC [E'i [
DIG.RELAY OUT { 9:RL_C Cas
10: RL_NO || (1
11:6ND || (N
] T F
12: DI2 (A [
13: GND
14: DIt

Soojusvaheti tagasiside kasutab normaalselt avatud (NO) valjundit DIG RELAY OUT (juhtmega (9) ja (10) vahel). Rikke korral
pusib kontakt avatuna ning sulgub, kui ratas té6tab digesti.

27. Plaatsoojusvaheti juhtimine

27.1. Uldist

Etapid funktsioonile ligi padsemiseks (ligipaasutase: ekspert)

) O 14/06/2022 - 17:00:46 ﬂo =] k! " Main menu '1 o Settings and configuration ) Actuator settings 2/2 0
x v~ o 51 TEOR g | foog
& / AT \ ; etuaiors | |
< O Y § pm ™ Funei
a3 ® Functions ™) (=]
S \ @ H it [PID Toops ] |
s @ OB pams \

Actuators Bypass exchanger

SR -

Plaatsoojusvaheti jdudlust reguleeritakse pidevalt méddavooluklapiga, mis paikneb varske dhu kanalis.

Kui soojustagastuse vajadus on kdige suurem, siis méddavool suletakse ning kogu varske dhu hulk suunatakse Iabi vaheti, et
edastada/tagastada energia valjatdmbedhku. Ning vastupidi: kui soojustagastust pole vaja (vabajahutuse véi harvemal juhul
vabakutte korral), siis méddavool avatakse, suunates varske dhu soojusvahetist médda.

Médbdavool té6tab juhul, kui:

= On vajadus soojustagastust moduleerida, mida esineb jargmistel juhtudel:
On olemas kuttevajadus ning valjatdmbedhu temperatuur on kdrgem kui varske 6hu temperatuur (varske 6hk voidakse
eelsoojendada temperatuurini -5 °C)
On olemas jahutusvajadus ning valjatdmbedhu temperatuur on madalam kui varske dhu temperatuur.

= Soojusvaheti jaatumise oht. Sel juhul ei ole soojustagastuse moduleerimine enam aktiivne ning prioriteetseks muutub
jaatumiskaitse.
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27.2. Soojustagastuse taseme moduleerimine

Moéodavoolu juhitakse soojustagastuse reziimiga ning seetdttu on sellel eraldi PID juhtimisahel, mis arvutab energiatagastuse
vajaduse sissepuhkedhu temperatuuri seadepunkti ning sissepuhkedhu mdddetud temperatuuri pohjal. See vajadus
teisendatakse 0—10 V juhtsignaaliks, mida kasutatakse moéddavooluklapi asendi seadepunktina.

Taiturmehhanism hakkab avanema 2 V juures ning on taielikult avatud 10 V juures. 2 V ja 10 V vahel on selle asend vérdeline
pingetasemega. Alla 2 V on mdéddavooluklapp avatud.

Klapi avanemis-/sulgumisaeg on erinev, olenevalt kasutatavatest taituritest: alates 35 sekundist kuni 150 sekundini.

MOODAVOOLUKLAPI ASEND

Suletud* <2 V = méddavool on 100% avatud (soojustagastust ei toimu voi
jéatumiskaitse on aktiivne)
10 V = mdéddavool on suletud (maksimaalne soojustagastus voi

jéatumiskaitse on ootel).

Avatud*™
ov

Juhtsignaal

*Suletud: kogu varske hk liigub Iabi soojusvaheti (maksimaalne soojustagastus)
**Avatud: kogu 6hk suunatakse soojusvahetist médda (soojustagastus puudub)

27.3. Plaatsoojusvaheti jaatumiskaitse

Etapid funktsioonile ligi padsemiseks (ligipadsutase: ekspert)

Q6 o o S Main menu it o Settings and configuration Function settings

old Coldrecovey |

orced operation

]
]
@ ¥ 4 -Eb (] i Functions @ ®
PibToops ]
‘

10°C "qwc @ é—;—z’ @ a H i —

@ a Functions | | Protection against icind

Kui jaatumiskaitse funktsioon on aktiivne, on seda naha avalehe 1 t6oreziimi ala piktogrammilt.

00°Cag A F G’“) g .. @ :;OE Sensors

& l' [Actuators

/

I

I

el

CALADAIR 7% g

Et valtida jaatumist soojusvaheti valjatdombedhu poolel siis, kui valisbhu temperatuur on eriti madal (talveperiood, paigalduskoha
kdrgus merepinnast vms), suunatakse kilm varske 6hk soojusvahetist médda, et heitdhk ei jduaks jadtumistemperatuurini, mis
voiks takistada valjatdbmbedhu liikumist.

Seega voimaldab moéodavool sellel funktsioonil toimida. Kui méédavoolu temperatuur (valjatdombedhu temperatuur) langeb alla
maaratud seadepunkti (+3 °C), reguleeritakse méddavoolu selliselt, et kaitsta soojusvahetit jaatumise eest, selle asemel et
reguleerida energiatagastuse vajaduse jargi.

Jaatumiskaitse on spetsiifiline ja séltumatu reziim, millel on eraldi PID juhtimisparameetrid.

66 Z-MASTER-V1122-CSY-INM-Zehnder Easy5.0



Zehnder EASY 5.0

Moddavoolu temperatuuri seadepunkt (heitdhk)

Véljatombedhk ‘M&6davool

Heitdhu temp

VAS }) VAR
a----& | }F------ i e e e e e e e e, e, e, ———————

Kui jaatumiskaitse on aktiveeritud, juhitakse moduleerivat méddavoolu spetsiifiliste PID-parameetritega, mis erinevad neist

parameetritest, millega juhitakse tagastusmaara. See vdimaldab taituri dinaamikat kohandada selle piiratuma té6etapi jaoks

(suurema reageerivuse vajadus), et hoida soojusvaheti 6hutemperatuuri 2+3 °C.

= Jaatumiskaitse reziim on soltumatu kitte, tagastuse, jahutuse ja eelkitte reziimist. Samuti kasutatakse seda tingimusena
sissepuhkedhu hulga vahendamise funktsiooni aktiveerimiseks (vt JAATUMISKAITSE FUNKTSIOON, MIS VAHENDAB
SISSEPUHKEOHU HULKA).

Jaatumiskaitse funktsioon rakendub siis, kui heitdhu temperatuur langeb alla +3 °C ning seiskub, kui temperatuur tduseb ule

+4 °C. Jaatumiskaitse PID-kogumid on kasutusel kogu aja, mil funktsioon on aktiivne. See funktsioon on soojustagastuse

suhtes prioriteetne ning pusib aktiivne vahemalt 5 minutit alates aktiveerumisest, olenemata méddetud heitéhu temperatuurist.
Md&ddavoolu téituri juhtimise analoogvéljundi olek

10vt

Max soojustaga{stué

ov

Soojustagastust ei toimu

+4°C
+3°C

Temperatuuri
seadepunkt
Jaatumiskaitse

aeg
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28. Rohuandurid LOBBY
R&huandur LOBBY on diferentsiaalrdhuandur.

See teisendab atmosfaarirdhu ja sellega seotud dhuvoolu (sissepuhe vdi valjatbmme) réhuerinevuse analoogsignaaliks, mida
kontroller saab hinnata.
Selle valjundsignaal on 0—10 V ning vordeline mdddetud diferentsiaalrbhuga.

TRPS/TRPR réhuandur LOBBY
1 11

0

P1(+) ja P2(-) vahel m&ddetud diferentsiaalrohk (Pa)

LOBBY versioonidel kasutatakse 6hurdhku ka ventilaatorite tagasisidesignaalina. Kui méddetud réhk on alla teatud kiinnise
(25 Pa, koigi seadmete tehaseseadistus), tdlgendab kontroller seda ventilaatori té6hairena ning vdib aktiveerida teatud alarmid.
Kui kasutatakse elektrilist kiittekalorifeeri, siis aktiveeritakse see ainult juhul, kui rdhk on suurem kui sissepuhkeventilaatori
valjatdbmbedhu réhukiinnis. See on aktiveerimise tingimus.

Roéhuandur LOBBY on koigil seadmetel samasugune.

1 Seadistuslulitid

Nullseadistus (andur peab olema té6asendis, réhukraanid lahti

2 Uihendatud ja ventilaatorid valja lilitatud)
& Elektriihenduse klemmiplokk
4 Rdhukraanid P1(+) ja P2(-)

Max diferentsiaalréhu vaartus = 1600 Pa
0 Lalitid on valjalilitusasendis (0)
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29. Rohuandurid MAC2 / QUATTRO
R&huandur MAC2 on diferentsiaalrdhuandur.

See teisendab ventilaatori Venturi stisteemi (imuventilaatori kamber) klemmide juures méddetud réhuerinevuse 0-10 V
analoogsignaaliks, mida kontroller saab hinnata.

Valjundsignaal on 0—10 V ning vordeline mdddetud diferentsiaalréhuga.

TRPS/TRPR réhuandur MAC2 - QUATTRO
Valjundsignaal

10

ov

0 Dpmax*
Dpmax* P1(+) ja P2(-) vahel méddetud diferentsiaalrdhk (Pa)
*DPmax oleneb ventilatsiooniseadme mudelist (300 Pa / 1600 Pa / 5000 Pa)

Sisselaskerdnga teadaolevate omaduste jargi on vdimalik teisendada mdddetud réhuerinevus huvooluhulgaks, kasutades
jargmist valemit:

Q Ohuvooluhulk
K Koefitsient
AP Rohuerinevus

K-tegur on tehases seadistatud iga seadme juhtprogrammis.

Ventilaatori t00 tagasisidesignaalina kasutatakse ka sissepuhke- ja véljatdmbedhu vooluhulka. Kui mdddetud dhuvooluhulk on
alla teatud kunnise (igal seadmel erinev), tdlgendab kontroller seda ventilaatori td6hairena ning vdib aktiveerida teatud alarmid.
Kui kasutatakse elektrilist kuttekalorifeeri, siis aktiveeritakse see ainult juhul, kui 6huvooluhulk on suurem kui valjatémbedhu
vooluhulga kinnis.

MAC2 / QUATTRO réhuandurite suurus oleneb seadme tiibist.
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1 Seadistuslilitid

2 Nullseadistys (and_ur pegb q!gma}_ t_ijijasendis, réhukraanid lahti
Uhendatud ja ventilaatorid valja lulitatud)

3 Elektriihenduse klemmiplokk

4 Roéhukraanid P1(+) ja P2(-)

Liliti asendi seadistamine:

ON
1 max diferentsiaalrdhu vaartus
(300 Pa /1600 Pa / 5000 Pa olenevalt versioonist)
0 Llitid on valjalllitusasendis (asend 0)
1 2

30. ECO/ DIVA ventilaatori t66 juhtimise rohuliilitid

Seadmeversioonidel ECO ja DIVA on reguleeritav rdhullliti (tehaseseadistus 25 Pa), et reguleerida sissepuhke- ja
tagastusventilaatorite t66d rohuerinevust mdotes.

Ro&hulilitid on NO-tilpi (normaalselt avatud), elektriihendus klemmide (1) ja (3) vahel.
Kontakt on avatud ooteolekus, kui dhuvool puudub ning kontakt sulgub, kui huvool pdhjustab réhuerinevuse lle 25 Pa.

DEP S — DEP R réhuldliti ECO - DIVA
Kontakti olek

(1)-(3)

Suletud fF-================-=

Avatud

0 25

P1 ja P2 vahel mdddetud rohuerinevus (Pa)
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A Viitepunkt Uksikasjad
P1 (+) Positiivse réhu kraan
P2 (-) Negatiivse réhu kraan
A Eemaldatav kaas
B Seadistus
1 Uhine klemm
2 NC-kontakti klemm (ei ole kasutusel)
3 NO-kontakti klemm

Juhtimismeetod:
Esmalt kontrollige rdhuvoolikute Ghendust ning veenduge, et neis ei ole niiskust ega vddrkehi (putukad, maare vms).
Seade (ventilaator) vélja lilitatud:

= Klemmide (1) ja (3) vaheline kontakt on avatud (= oomi), réhuldliti elektriliselt eraldatud
= Pinge klemmide (1) ja (3) vahel on 24 V DC elektriliselt thendatud réhululiti
= Vastav digisisend (DI) peab olema ooteolekus (idle)

Lilitage ventilaator kasireziimile ja maarake seadepunkt 50%:

= Klemmide (1) ja (3) vaheline kontakt on suletud (< 2), réhuldliti elektriliselt eraldatud
= Pinge klemmide (1) ja (3) vahel on 0 V DC elektriliselt Ghendatud rdhululiti
= Vastav digisisend (DI) peab olema té6olekus (active)

31. Temperatuuriandur PT1000

Temperatuuriandurite PT1000 mddteelement on valmistatud plaatinast (Pt), mis

on aarmiselt vastupidav, vaga tapne ja millel ei esine kogu seadme té6ea jooksul
peaaegu mingeid korvalekaldeid. Seetottu ei ole neid vaja ennetava hoolduse raames
vélja vahetada.

Z-MASTER-V1122-CSY-INM-Zehnder Easy5.0 7



Anduri takistus temperatuuril 0 °C on 1000 oomi. Allpool on naidatud takistuse ja temperatuuri karakteristikud:

T(°C) R (oomi)
=0 Los Anduri PT1000 temperatuuri karakteristik
40 1155
35 1136 1200
30 1117
29 1113 1175
28 1110
7 1105
26 1101 1150
5 1087
24 1083 1125
23 1080
22 1086
n 1082 1100
20 1078
19 1074
18 1070 1075
17 1066 =
16 1062 g 1050
15 1059 o
14 1065 (g 1025
13 1051 -
12 1047 £
1 1043 © 1000
10 1039 =
9 1085 -
8 1081 o7
7 w7
] 1023 950
5 1019
4 1016 R
3 1012 9
2 1008
1 1004 900
o 1000 20 15 10 5 o 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50
-5 980
-10 961
15 941 Temperatuur (°C)
-20 922

Anduri juhtimine toimub oommeetri ja teise etalontemperatuuri anduriga ning peab hdlmama kogu mééteahelat: andur +
juhtmed + pistik, voimalikult lahedal vastava kontrolleri sisendile.

32. CO, andur

CO, andur teisendab oma asukohaseadme (véljatdmme) 6huvoolus oleva CO, kontsentratsiooni analoogsignaaliks (0-10 V),
mida kontroller saab hinnata.

24V AC

2 7 8

@2 @@@P@
CO; \"/

Anduri véljundvaartus oleneb otseselt ja proportsionaalselt 6hus oleva CO, kontsentratsioonist:
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CO, andur
Valjundsignaal
10V p-=-=-=-==---
ov ! >
0 300ppm 700ppm 2000ppm

CO, mbodetud kontsentratsioon

CO, andur v&ib olla tundlik tolmu ja selle ladestumise suhtes. Véljatdmbefiltrite ennetav hooldus véimaldab hoida andurit pikka
aega tookorras ning piirata mé&tmishalbeid.

Olenevalt asukohast sisaldab valisbhk CO,umbes 300-600 ppm. Linnas ning tiheda asustuse ja tugeva saastega aladel

vBib kontsentratsioon olla 600 vai isegi 700 ppm, olenevalt kellaajast. Hdreda asustusega aladel on kontsentratsioon umbes
400 ppm. Neid andmeid saab kasutada anduri td6haire maaramiseks: kui valjundsignaaliks méddetakse 0 V (s.t 0 ppm), voi

kui linnavalise koha valisdhus méddetakse valjundsignaal 7,5 V (s.t 1500 ppm), voib olla tegemist anduri td6hairega ning andur
tuleks valja vahetada. Andurit ei saa kalibreerida.

33. Abiks PID-parameetrite seadistamisel

PID-juhtahel (PID = proportsionaal-integraal-diferentsiaal) on kontrollerisse integreeritud digitaalne algoritm, mis arvutab pidevalt
seadepunkte (nt ventilaatori kiiruse seadepunkt), Iahtudes erinevusest (veast) kohandatud seadepunkti (nt sissepuhkedhu rohk)
ja mdddetud tegeliku vaartuse (mdddetud sissepuhkedhu réhk) vahel. See on suletud ahelaga kontroller.

Selle algoritmi eesmark on valjundvaartust pidevalt kohandada, et nullida erinevus seadepunkti ja mdddetud vaartuse vahel
seadme mis tahes t66punktis — samamoodi, nagu keegi teeks seda juhtnuppude abil.

Kuna seadmele on tehases seadistatud PID-parameetrite kogum, mis sobib enamiku versioonidega, on voimalik, et ménel juhul
tuleb PID-parameetreid kohandada kas kasutuselevétmise kaigus vdi siis, kui seade on juba ménda aega tdéétanud. Uldjuhul
tuleb korrigeerida jargmisi probleeme:

= Pulseerimine: nt sissepuhkeventilaator pulseerib ning pohjustab suuri kdikumisi dhuvooluhulgas, mis p&hjustab hairivat mura
= Seadepunkti saavutamine voétab liiga kaua aega voi seadepunkti ja mdddetud vaartuse erinevus on endiselt liiga suur.
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Tavaliselt on vaja muuta P ja/vdi | vaartust siis, kui konfigureeritud seadepunktid (ventilaator, temperatuur jms) erinevad oluliselt
tehaseseadetest ja/voi juhul, kui paigaldis (torustiku pikkus, hoone suurus/maht jne) on tavatu konstruktsiooniga; samuti juhul,
kui seade on liiga vaike/suur ning selle t66punkt on nominaalsest vaga erinev. Naiteks on véimalik:

= Suurendada versioonil LOBBY sissepuhkeventilaatori vaartust P, kui sissepuhkeréhu seadepunkt on oluliselt suurenenud
= Suurendada versioonil LOBBY sissepuhkeventilaatori vaartust |, kui sissepuhketorustik on vaga lthike ja ebalhtlane

= Liiga suur: suurendage vaartust P ja |
LOBBY ventilaatorite PID-parameetrite tehaseseaded

= Liiga vaike: vahendage vaartust P ja |
P I DD

Sissepuhkeventilaator (VAS) 500 Pa 20 sekundit
Tuletist ei ole
Viljatombeventilaator (VAR) 500 Pa 20 sekundit

Esimene eeltingimus enne PID-seadete muutmist on kontrollida, kas juhitava muutuja (nt LOBBY sissepuhkerdhk) mddtmine on
stabiilne. Kui see on ebastabiilne, tuleb kindlaks teha ja kérvaldada p&hjus. Tulpilised péhjused on jargmised:

= Andur (temperatuuri, réhu, dhuvooluhulga) on valesti paigaldatud ning seda méjutavad haired (turbulents, kiirgus, lekked
jms). Sel juhul tuleks ptuda viia andur kaugemale voi tingimusi stabiliseerida, paigaldades spetsiifilised seadmed

= Valiste hairete olemasolu, mis pdhjustab seadmes dhuhulga varieerumisi (nt otse seadmesse sisenev vdi seadmest valjuv
90° pdorav dhukanal, tuuleiilid jms).

= Valised haired nagu reguleer- vdi sulgklappide liiga kiire avanemine/sulgumine; muutke reguleerklappide avanemis- ja
sulgumiskiirust ning jatke minimaalne avatus.

Kirjeldus Uksikasjad Uldise valemi niide Moju

1P = valjundsignaal

See on suurenemise vaheneb sama vea vorra
peegeldus; | P = valjundsignaal
valjundsignaal on suureneb sama vea vorra
P Proportsionaalne riba otseselt proportsionaalne 1/If’z<(seadepunkt : Kui P on liiga vaike,
e maoodtetulemus) .
seadepunkti ja muutub sisteem
mddtetulemuse ebastabiilseks.
erinevusega Kui P on liiga suur, on
susteem aeglane.
Nullib staatilise vea (viga, 1 | = valjundsignaal
I Integraal mida tingimus P ei saa 1/I><J0t(seadepunkt - vaheneb sama vea vorra
nullida), kui té6tingimused  modtetulemus)dt | I = valjundsignaal
on stabiilsed. suureneb sama vea vorra
Ennetav tingimus, mida
Uldiselt ventilatsioonis
D Tuletis (A G 6 Tuletist ei kasutata.

kasutata, sest pohjustab
ebastabiilsust ,aeglastes”
sUsteemides.
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Tingimuste P ja | valjundvaartused liidetakse kokku ja teisendatakse Uldiseks valjundvaartuseks (nt ventilaatori kiiruse signaal).

[ Seadepunkti kdikumised |

A,
AV

0 »

aeg

A

A Kontrollige mé6tmise stabiilsust ning véliste hairete puudumist (turbulents jms)

Kontrollige seadme suurust tegelike t66tingimuste suhtes ja/voi seadepunkti sobivust siisteemiga.

3
&

Reaktsioon liiga aeglane
A

*Md6tmine on stabiilne ning seda ei hairi seadmevalised tingimused

34. Digivéljundite valjundpinge reguleerimine

Kdik digivaljundid (DO1 kuni DO7) on polariseeritud sama pingega nagu kontrolleri toitepinge, s.t 24 V AC (reaalselt ~28-29 V
AC). Samuti on neis kasutusel metalloksiid-pooljuhtvaljatransistori tehnoloogia MOSFET (Metal Oxide Semiconductor Field
Effect Transistor).

Erinevalt tavaparasest transistorist on seda tulpi transistorite eriparaks see, et see annab oma toitepingele lahedast pinget siis,
kui see on seiskunud ja ilma koormuseta (ootel). Kui Uhendatakse koormus, langeb valjundpinge tasemele 0 V AC.

Tanu sellele on véimalik md&ta pinge olemasolu kontrolleri valjundis ka siis, kui digivaljund on ootelolekus, mis paistab eksitav,
kuid on taiesti normaalne. See erinevus t66pdhimbttes on vaga oluline, kui tehakse diagnostikat digivaljunditele véi nendega
Uhendatud tarbijale.

Jargnevas tabelis on kokkuvdte vaartustest, mis saadakse umbes 28 V vahelduvvoolu toitepinge korral:

Puudub (avatud ahel voi pistik pole Umbes 20-25 V AC

Uhendatud) (Kui 0 V AC, voib olla vigane kontroller)
Ootel (avatud)
0V AC (Kui ~24 V AC, vdib olla vigane

Olemas (> 10 mA) kontroller)

Puudub (avatud ahel voi pistik pole
Aktiivne (suletud) tihendatud)
Olemas (> 10 mA)

28 V AC (kontrolleri toitepinge) (Kui 0 V AC,
voib olla vigane kontroller)
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35. Puuteekraani PG 5.0 tutvustus

35.1. Tehnilised andmed

Naidiku tehnoloogia LCD TFT (LCD - vedelkristallnaidik, TFT — kiletransistor)
Puuteekraani tehnoloogia Resistiivne

Vaérvide arv 65 000

Aktiivse ala diagonaal 43"

Ekraani eraldusvéime 480 pikslit x 272 pikslit

Reguleeritav heledus Jah

Reguleeritav ootereziim Jah

Naidiku keeled Prantsuse, inglise, hispaania, itaalia, saksa

Kaitseaste IP65

Elektriisolatsiooni klass 1

Max voimsustarve 7W

35.2. Tarkvara versioon ja maarustele vastavus

Puuteekraan PG 5.0 ja kontroller suhtlevad omavahel RS485 jadasiini kaudu. Naidik loeb kontrollerist andmeid ja kirjutab neid
sinna. Riistvara digeks toimimiseks on oluline, et kontrolleri ja naidiku tarkvara omavahel Ghilduksid.

Naidiku ja kontrolleri tarkvara versioone saab vaadata programmiteabe lehe ,Programme info“ mentulehel ,Menu“ oleva
sumboli kaudu.

@ Programme info m
Screen version: 5.00-1-007-A @
Date: 01/06/2022
Controller version: 5.00-1-007- 010 @
Programme loaded:

No programme @
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35.3. Puuteekraani PG 5.0 pohiseaded

Pdhiseadetele paaseb ligi iga kasutaja, parooli pole vaja. Seega saab igaliks muuta jargmist:

= Naidikumenii keelt
= Ekraani heledust
= Ootereziimi taimerit

35.4. Juurdepaidsutase

Ligipaas kontrolleri Zehnder Easy 5.0 erinevatele funktsioonidele on kaitstud parooliga, mis vimaldab hallata seadme
juurdepaasutasemeid ja tookindlust.

Parool on muutumatu 4-kohaline kombinatsioon, mis on pusivalt salvestatud kontrolleri mallu.

Juurdepaasutase Parool Funktsioon

Kulalise tase annab juurdepaasu jargmisele:

Menuukeel, ekraani heledus, ootereziimi taimeri seaded
Kilaline Puudub Ainult seadme pdéhioleku teabe ja vaartuste vaatamine

Hooldusarvesti intervalli I1ahtestamine véi kohandamine

Aktiivsete alarmide ning salvestatud alarmide ajaloo vaatamine

Koik Kulalise taseme funktsioonid ning lisaks:
Kellaaja ja toograafikute seadistamine
Ventilatsiooni parameetrite seadistamine
Temperatuuriparameetrite seadistamine

Kontrolleri sisendite/valjundite vaartuste vaatamine
Kaugkontrolleri Zehnder EDT2 seadistamine

Hooldus 3333

Ko&ik Hooldustaseme funktsioonid ning lisaks:
Sideprotokolli seadistamine

Ekspert 1111 Ligipaas kasijuhtimise funktsioonile
Spetsiifiliste funktsioonide seadistamine ja aktiveerimine
Kasutaja-/tehaseseadistuste varundamine ja taastamine

35.5. Avaleht ja meniiiilehed

35.5.1.Avaleht 1
Avaleht kuvatakse alati, kui ootereziim ei ole aktiivne.

See on tddlaud, mis annab Ulevaate seadme Uldisest tddolekust:

= Hetke kellaaeg ja kuupaev

= Praegune temperatuuri td6punkt ja temperatuuri seadepunkt (sissepuhe vdi tagastus)

= Ventilaatori kontrolleri titip (ECO, LOBBY, DIVA, MAC2, DIVA, QUATTRO)

= Temperatuuriregulaatori titp (pidev sissepuhe, 6hureeglil péhinev sissepuhe, pidev tagastus, 6hureeglil pdhinev tagastus)
= Praegune t66reziim

= Praegune juurdepaésutase

= Praegused jahutuse, soojustagastuse ja kitte temperatuurinbuded

* Hoonehaldussusteemi (BMS) ulevétu olemasolu

= Aktiivse(te) alarmi(de) olemasolu ja koguarv
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a N N\ )
TEMPERATURE OPERATING MODE ACCESS LEVEL
/\ STAND = ) . 0 Guest
| &l Constant supply o) Off Eo Night Cooling Eﬂ
g/\ >:; Start \5’\ Recycling '1 eer
uav &l Supply air law ~ — e 2 Expert
N\ >._ Ventilation off . Anti-icing “ P
I &l Constant return 8 #\ protection @ Admin/factory
ADMIN
8 2N Reduced speed Anti-fire - )
k\'-', | Return air law ) CB Normal speed protection THERM. NEED
- | i
VENTILATION / % Cooling
\ [ Exchanger
ECO \ f / .
\ s / I Heating
LOBBY \ / _ > -
— [ 7 =~ BMS OVERRIDE
DIVA LoBBY @ 15/06/2022 - 16:29:37 (Go = @L - o
MAC2 \JEY Cang A N é\ﬁ)
¢ ~ > =)
QUATTRO (3 “ P . ™
S / \ ALARMS
2 @ @ No alarm
W
-l ° 0.0°C
< 0.0°C | @ 1 Atarm class C
(1) \
\ (Z;? Alarm class B
(1
\ gAlarm class A
TEMPERATURES \. J
START/STOP

35.5.2.Avaleht 2

0.0°C Actual temperature
M

Setpoint

Avalehele 2 paaseb iga kasutaja ligi avalehelt 1 (nupp) ning see taiendab avalehel 1 olevaid andmeid. Eelkdige naitab see
hetkel kehtivaid temperatuuri ja ventilatsiooni seadepunkte, samuti tegelikke méddetud vaartusi. See voimaldab kaigil, kellel
pole juurdepaasudigusi, kontrollida nii Uksikute méddetud vaartuste kui ka seadepunktide vaartuste ja moddetud vaartuste
vahelist kooskdla, kui on vajalik teha lihtne ja kiire diagnostika.

/ﬂ\

o =3
LossY @ 16/06/2022 - 09:47:13 Qo —

‘ Supply Current setpoint Measure
\\ Fan: 0 0 Pa
[« Temperature: 0.0 0:0°C
== Return Current setpoint Measure
< Fan: 0 OPa
s Temperature: 0.0°C
-d Fresh air temperature: 0.0°C
 Bypass temperature: 0.0°C
o Preheating temperature: 0.0°C

©
©

&
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35.5.3.Avaleht 3

Zehnder EASY 5.0

Avalehele 3 paaseb iga kasutaja ligi avalehelt 2 (nupp) ning see taiendab avalehel 1 ja 2 olevaid andmeid, naidates hetkel
kehtivaid reziime ja etappe ning véimalikku valist taotlust, mille on esitanud kas sideterminali moodul (CTM) vdi valine
seiskamise digisisend. Seadme kontrollimatu t66 pdhjuseks vdib olla nditeks hoonehaldussiisteemi aktiivne taotlus. Aktiivne

valine seiskamistaotlus v&ib olla seadme pusiva seiskamise tulemus.

Ventilaatori td6aeg naitab seadme kasutusmaara ning véimaldab kohandada ennetava hoolduse intervalle juhul, kui
tehakse t66aja modtmisi. Vahene kasutusmaar voimaldab naiteks hajutada Ulevaatustoiminguid ning planeerida jargmist

hoolduskuupaeva.

- [
PRAEGUNE REZIIM PRAEGUNE ETAPP
Seiskamine Seiskamine
Késirezim Kaivitamine
Automaatreziim Vihendatud t66
¥ane%%atud teo Tavat6o
T — p Vabajahutus
LossY (/P 23/09/2022 - 16:27:38 ()0 = @
Ly V= £ l /| Peatumine
\‘ | Tulekaitse
‘ Current mode: StOp 1 — - Kulmakaltse
Q¢ Current sequence: Stop""—”v-» L ] )
E BMS (CTM) request: Inactive 4 ____|
a External stop request: Inactive | T BMS (GTC) )
- “———____|(Hoonehaldussiisteemi
wd Operating time supply air fan: Oh Ule\l/.étt) o .
& Operating time return air fan: Oh @ Aktiivne voi mitteaktiivne
VALINE SEISKAMINE
Aktiivne voi mitteaktiivne
35.6. Sirvimine ja ligipaas menuiidele
Peamendii lehele paaseb avalehelt 1 (nupp).
Otsepiis ohel Praegune
sepads avalehele ; 2
Juurdepaasutase Otsepads aktiivsete

alarmide lehele

@ Main menu

" o

Kilalise juurdepéaasutase 1 o~

90
v 8} Sisselogimine

Kasutaja juurdepassutase @ )0 @ II@ @

T

. |
Eksperdi juurdepéaésutase é-;——b) a l;l

@ Eelmine leht (vajuta ja vabasta)
Lehekiljemenlu (vajuta ja hoia)

it
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Siimbol

o JOERL |

Millele on juurdepaas

Uldine siisteemiteave

Hooldusloenduri seadistamine

Aktiivsete alarmide ning alarmide ajaloo
menuu

Kellaaja ja kuupaeva seadepunktide
maaramine

Ventilaatori seadepunkti konfiguratsioon

Temperatuuriga seotud seadepunktide
kohandamine

Kontrolleri sisendite/valjundite vaartuste
vaatamine

Kaugkontrolleri Zehnder EDT2
seadistamine

Sideparameetrite seadistamine (CTM)

Juhtimine kasireziimil

Muud seadistused ja konfiguratsioonid

Seadistuste taastamine ja salvestamine

Vajalik juurde-
paasutase

Kulaline

Kulaline

Kulaline

Hooldus

Hooldus

Hooldus

Hooldus

Hooldus

Ekspert

Ekspert

Ekspert

Ekspert

Uksikasjad

Tarkvara versioon

Juhtprogrammi versioon

Sidehaired naidiku ja kontrolleri vahel
Naidiku olek

Hooldusalarm / perioodiline hooldus

Alarmi olemasolu ja [&htestamine
Salvestatud alarmid

Sisteemi kuupaev ja kellaaeg
Perioodid
Puhkusekalender

Vahendatud t66 (LS) seadepunkt
Tavatéo (HS) seadepunkt
CO, seadepunkt

Temperatuuri reguleerimise reziim
Temperatuuri seadepunkt(id)
Temperatuuripiirangud

Analoogsisendid Al - UAI
Digisisendid DI
Analoogvaljundid AO
Digivaljundid DO
Aktiveerimine/deaktiveerimine
Taaskaivitamise aeg

Min temperatuurinihe

Max temperatuurinihe

Modbus RTU- BACnet MS/TP
Modbus TCP— BACnet IP

Valjundite kontrollimine kasireziimil.
Reserveeritud tdpsema diagnostika jaoks.

Andurid
Taiturid
Funktsioonid
PID

Alarmid

Kasutajaseadistuste taastamine ja

salvestamine.
Tehaseseadistuste taastamine.
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